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 PROFINET 通信变换器 
 

 
IMR02E19-C1  
本书对COM-ML的主机通信数据进行说明。安装、配线、详细的使用及各项功能的操作，请视需
要参照以下所示的使用说明书。 
 

安装、配线、详细的使用及各项功能的操作，请视需要参照以下
所示的使用说明书。 

 
 COM-ML [SRZ对应版] 安装、配线说明书 (IMR02E18-C): 产品随付 
 COM-ML [SRZ对应版] 使用说明书 (IMR02E20-C): 附册 (下载或另售) 
 

另外的说明书可从本公司的主页下载。 
主页网址: http://www.rkcinst.co.jp/chinese/download.html 

 

1. 通信数据一览的查阅方式 
 
 
 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
测量值 (PV) M1 01FC 

  
023B 

508 

  
571 

7 RO 输入刻度下限～输入刻度上限 
 

[64] 

 

         
(1) 名 称:  通信数据的名称。 
(2) RKC 通信识别符:  RKC通信的识别符。 
(3) MODBUS寄存器地址:  

 MODBUS的寄存器地址及PROFINET的数据指定项目。(空编号不使用) 
 HEX:  16进制 
 DEC:  10进制 

(4) 位 数:  RKC通信数据的位数。 
(5) 属 性:  通过主计算机或PLC 看到的数据的访问方向。 

 RO:  只读 
  (主计算机或PLC COM-ML) 

R/W:  可读出/写入 
(主计算机或PLC COM-ML) 

(6) 数据范围和数据数:  
 通信数据的读出范围或写入范围。 
 [   ] 内:  数据数  
  (1台SRZ 单元可处理的每个通信数据的最大个数) 

 
 
 

Bit 15 Bit 0 …………….…………………… 

 16 位数据 

第 7 位 第 1 位 …………

 ASCII 代码数据 (为 7 位时) 

  
(7) 出厂值:  通信数据的出厂值。 
 

记号的意义 
: 每台SRZ单元的数据 
: 每个模块的数据 
: 每个频道的数据 
: 通过再次将电源置于ON加以启用的数据 
: 对应存储区域的数据 
: 为加热冷却PID控制或位置比例PID控制时，各Z-TIO模块的频道2和频道4禁用的数据 

[读出时为“0”，写入时忽略] 
 

为Z-TIO模块 (2频道型) 时，频道3和频道4 的通信数据禁用。 
 
 

2. 主机通信数据 

2.1 COM-ML 的通信数据 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
仪器编号  
(COM-ML) 

RX   8 RO 仪器编号 (字母数字) 
[1] 

 

仪器编号  
(功能模块*) 

RZ   8 RO 仪器编号 (字母数字) 
[100] 

 

型号代码  
(COM-ML) 

ID   32 RO 型号代码 (字母数字) 
[1] 

 

型号代码  
(功能模块*) 

IE   32 RO 型号代码 (字母数字) 
[100] 

 

ROM版本  
(COM-ML) 

VR   8 RO 配备ROM版本 
[1] 

 

ROM版本  
(功能模块*) 

VQ   8 RO 配备ROM版本 
[100] 

 

累计运行时间 
监视  
(COM-ML) 

UT   7 RO 0～19999小时 
 

[1] 

 

累计运行时间 
监视  
(功能模块*) 

UV   7 RO 0～19999小时 
 

[100] 

 

* 功能模块: Z-TIO模块、Z-DIO模块或Z-CT模块 

 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
错误代码  
(COM-ML) 

ER 0000 0 7 RO  RKC通信时 
1:  调整数据异常 a 
2:  数据备份错误 
4:  A/D变换值异常 a 
32:  逻辑输出数据异常 b 
64:  堆栈溢出 c 

512: 网络模块错误 c 
 
 MODBUS时 
Bit 0:  调整数据异常 a 
Bit 1:  数据备份错误 
Bit 2:  A/D变换值异常 a 
Bit 3～Bit 4: 不使用 
Bit 5: 逻辑输出数据异常 b 
Bit 6:  堆栈溢出 c 
Bit 7～Bit 8: 不使用 
Bit 9:  网络模块错误 c 

Bit 10～Bit 15: 不使用 
a 仅功能模块 1 
b 仅Z-TIO、Z-DIO模块 
c 仅COM-ML 
 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～615] 
 
为识别符ER时，用各模块的OR表示错
误状态。 
发生多项错误时，显示错误编号的相加
值。 

[COM-ML: 1]
[Z-TIO、Z-DIO、Z-CT: 100]

 

错误代码  
(功能模块 1) 

EZ 0001 

  
0064 

1 

  
100 

7 RO  

备份存储状态监视 
 
(COM-ML) 

EM 0065 101 1 RO 0:  RAM和备份存储的内容不一致 
1:  RAM和备份存储的内容一致 

[COM-ML: 1]
[Z-TIO、Z-DIO、Z-CT: 100]

 

备份存储状态监视 
 
(功能模块 1) 

CZ 0066 

  
00C9 

102 

  
201 

1 RO  

不使用  00CA 202     
不使用  00CB 203     
网络 
错误代码 
 

ES 00CC 204 7 RO 0:  正常 
1:  网络无法运行状态 

[1]

 

不使用  00CD 

  
0131 

205 

  
305 

    

接续模块数监视  
 

QK 0132 306 7 RO 0～31 
 

[1]

 

RUN/STOP切换 
(COM-ML) 
 

SR 0133 307 1 R/W 0:  STOP (控制停止) 
1:  RUN (控制开始) 

[1]

0 

RUN/STOP切换 
(功能模块 1) 
 

SW 0134 

  
0197 

308 
  

407 

1 R/W 0:  STOP (控制停止) 
1:  RUN (控制开始) 

[100]

 

控制开始/停止 
保持设定 
(功能模块 1) 
 

X1 0198 

  
01FB 

408 

  
507 

1 R/W 0: 不保持 (STOP启动) 
1: 保持 (RUN/STOP保持) 
 

[100]

 

不使用  8000 

  
8003 

32768 

  
32771 

    

主机通信 
协议  
 

VP 8004 32772 1 R/W 0:  RKC通信 
1:  MODBUS 

[1]

0 

主机通信 
通信速度 
 

VU 8005 32773 1 R/W 0: 4800 bps 
1: 9600 bps 
2: 19200 bps 
3: 38400 bps 

[1]

2 

主机通信 
数据位构成  
 

VW 8006 32774 7 R/W 0～5 
参照表1 (数据位构成表) 

[1]

0 

主机通信间隔时间 
 

VX 8007 32775 7 R/W 0～250 ms 
 

[1]

10 

不使用  8008 

  
8010 

32776 

  
32784 

    

模块接续 
台数的设定方法 
 

RY 8011 32785 7 R/W 0:  不进行任何操作 
1:  仅在电源接通时自动设定功能模块的

最大接续台数 
2:  实行功能模块的最大接续台数的自动

设定 
(自动设定模块接续台数后自动返回
0。) 

[1]

1 

不使用  8012 32786     
模块 
接续台数 2 
(Z-TIO模块) 
 

QY 8013 32787 7 R/W 0～16 
接续在COM-ML 上的 Z-TIO 模块的最大接续
台数。 

[1]

 

模块 
接续台数 2 
(Z-DIO模块) 
 

QU 8014 32788 7 R/W 0～16 
接续在COM-ML上的Z-DIO 模块的最大接续
台数。 

[1]

 

模块 
接续台数 2 
(Z-CT模块) 
 

QO 8015 32789 7 R/W 0～16 
接续在 COM-ML 上的 Z-CT 模块的最大接续

台数。 
[1]

 

1 功能模块: Z-TIO模块、Z-DIO模块或Z-CT模块 
2 通过通信识别符RY (模块接续台数的设定方法) 设定了1或2时，最大接续台数将自动设定。设定0时将会手动设定最
大接续台数。 

最大接续台数: 功能模块的最大地址 (地址设定开关的设定值  1) 
COM-ML为了算出通信数据的频道数，使用本设定值 (仅RKC通信)。  

 

名 称 
RKC
通信
识别符

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC
不使用  8016 

  
801F 

32790

  
32799

    

通信项目设定
 

QG 8020
･ ･ 
･ 

8051 

32800
･ ･ 
･ 

32849

7 R/W 0～65535
 

[50] 

65535 

测量项目 (IN) 的
使用数量设定  

QH 8052
･ ･ ･ 

8083 

32850
･ ･ ･ 

32899

7 R/W 0～128
0: 不使用 

[50] 

0 

设定项目 (OUT)的
使用数量设定  

QI 8084
･ ･ ･ 

80B5 

32900
･ ･ ･ 

32949

7 R/W 0～127
0: 不使用 

[50] 

0 

不使用  80B6 32950     
控制开始/停止 
保持设定 
 

X2 80B7 32951 1 R/W 0: 不保持 (STOP启动) 
1: 保持 (RUN/STOP保持) 

[1] 

1 

不使用  80B8 32952     
网络状态  80B9 32953  RO 位数据 

Bit 0～Bit 7:  
 读出数据的更新计数器 
Bit 8:  数据映射更新的切换计数器 
Bit 9:  写入完成标志 
Bit 10: 写入异常标志 
Bit 11: 错误发生标志 
Bit 12～Bit 15: 不使用 

[1] 

 

 
表 1: 数据位构成表 
设定值 数据位 奇偶校验位 停止位 可设定的通信 

0 8 无 1 
MODBUS 
RKC通信 1 8 偶数 1 

2 8 奇数 1 
3 7 无 1 

RKC通信 4 7 偶数 1 
5 7 奇数 1 

数据范围:  MODBUS:  0～2 
RKC通信:  0～5 

 

2.2 Z-TIO 模块的通信数据 

名 称 
RKC
通信
识别符

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
测量值 (PV)  
 

M1 01FC 

  
023B 

508 

  
571 

7 RO 输入刻度下限～输入刻度上限 
 

[64] 

 

综合事件状态 
 

AJ 023C 

  
027B 

572 

  
635 

7 RO  RKC通信时 
第1位: 事件1 
第2位: 事件2 
第3位: 事件3 
第4位: 事件4 
第5位: 加热器断线警报 (HBA)  
第6位: 升温完成 
第7位: 断线 
数据 0: OFF 1: ON 
 
 MODBUS时 
Bit 0:  事件1 
Bit 1: 事件2 
Bit 2:  事件3 
Bit 3:  事件4 
Bit 4:  加热器断线警报 (HBA) 
Bit 5:  升温完成 
Bit 6:  断线 
Bit 7～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～127] 

[64] 

 

运行模式状态 
监视 
 

L0 027C 

  
02BB 

636 

  
699 

7 RO  RKC通信时 
第1位: STOP (控制停止中) 
第2位: RUN (控制中) 
第3位: 手动模式 
第4位: 远程模式 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
 
 MODBUS时 
Bit 0:  STOP (控制停止中) 
Bit 1:  RUN (控制中) 
Bit 2:  手动模式 
Bit 3:  远程模式 
Bit 4～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～15] 

[64] 

 

不使用  02BC 

  
02CB 

700 

  
715 

    

操作输出值 (MV) 
监视 [加热侧] 
  

O1 02CC 

  
030B 

716 

  
779 

7 RO PID控制、加热冷却PID控制:  
 5.0～105.0 % 
位置比例PID控制 (FBR输入值):  
 0.0～100.0 % [64] 

 

操作输出值 (MV) 
监视 [冷却侧] 
  

O2 030C 

  
034B 

780 

  
843 

7 RO 5.0～105.0 % 
 

[64] 

 

电流检测器 (CT) 
输入值监视 
 

M3 034C 

  
038B 

844 

  
907 

7 RO CTL-6-P-N: 0.0～30.0 A 
CTL-12-S56-10L-N: 0.0～100.0 A 

[64] 

 

设定值 (SV)  
监视  

MS 038C 

  
03CB 

908 

  
971 

7 RO 设定值限幅下限～设定值限幅上限 
 

[64] 

 

 

 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
远程设定 (RS)  
输入值监视  

S2 03CC

  
040B

972 

  
1035 

7 RO 设定值限幅下限～设定值限幅上限 
 

[64]

 

断线状态监视  B1 040C

  
044B

1036 

  
1099 

1 RO 0:  OFF 
1:  ON 

[64]

 

事件1状态  
监视 

AA 044C

  
048B

1100 

  
1163 

1 RO 0:  OFF 
1:  ON 
 
事件 3 种类升温完成时，请通过综合事
件状态 (识别符 AJ、寄存器地址 023C
～027B) 确认升温完成状态。(事件 3
状态监视不切换到ON。) 
 
 
 
 

[各64]

 

事件2状态 
监视  

AB 048C

  
04CB

1164 

  
1227 

1 RO  

事件3状态 
监视  

AC 04CC

  
050B

1228 

  
1291 

1 RO  

事件4状态 
监视  

AD 050C

  
054B

1292 

  
1355 

1 RO  

加热器断线警报 
(HBA) 状态 
监视  

AE 054C

  
058B

1356 

  
1419 

1 RO 0:  OFF 
1:  ON 

[64]

 

输出状态监视  
 

Q1 058C

  
059B

1420 

  
1435 

7 RO  RKC通信时 
第1位: OUT1 
第2位: OUT2 
第3位: OUT3 
第4位: OUT4 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
 
 MODBUS时 
Bit 0:  OUT1 
Bit 1:  OUT2 
Bit 2:  OUT3 
Bit 3:  OUT4 
Bit 4～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～15] 
 [16]

 

存储区域运行经过
时间监视  

TR 059C

  
05DB

1436 

  
1499 

7 RO 0分00秒～199分59秒:  
RKC通信: 0:00～199:59 (分:秒) 
MODBUS: 0～11999秒  
0小时00分～99小时59分:  
RKC通信: 0:00～99:59 (时:分) 
MODBUS: 0～5999分 
 [64]

 

不使用  05DC

  
05EB

1500 

  
1515 

    

周围温度峰值保持
值监视  

Hp 05EC

  
062B

1516 

  
1579 

7 RO 10.0～100.0 C 
 

[64]

 

不使用  062C

  
063B

1580 

  
1595 

    

逻辑输出监视1  
 

ED 063C

  
064B

1596 

  
1611 

7 RO  RKC通信时 
第1位: 逻辑输出1 
第2位: 逻辑输出2 
第3位: 逻辑输出3 
第4位: 逻辑输出4 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON  
 MODBUS时 
Bit 0:  逻辑输出1 
Bit 1:  逻辑输出2 
Bit 2:  逻辑输出3 
Bit 3:  逻辑输出4 
Bit 4:  逻辑输出5 
Bit 5:  逻辑输出6 
Bit 6:  逻辑输出7 
Bit 7:  逻辑输出8 
Bit 8～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～255] 
 [16]

 

逻辑输出监视2  
 

EE   7 RO RKC通信时 
第1位: 逻辑输出5 
第2位: 逻辑输出6 
第3位: 逻辑输出7 
第4位: 逻辑输出8 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
  [16]

 

不使用  064C

  
080B

1612 

  
2059 

    

PID/AT切换  
 

G1 080C

  
084B

2060 

  
2123 

1 R/W 0: PID控制 
1: 自整定 (AT) 的实行 
自整定 (AT) 结束后，自动返回0。 

[64]

0 

自动/手动切换  
 

J1 084C

  
088B

2124 

  
2187 

1 R/W 0: 自动模式 
1: 手动模式 

[64]

0 

远程/本地切换  
 

C1 088C

  
08CB

2188 

  
2251 

1 R/W 0: 本地模式 
1: 远程模式 

[64]

0 

不使用  08CC

  
08DB

2252 

  
2267 

    

存储区域切换  
 

ZA 08DC

  
091B

2268 

  
2331 

7 R/W 1～8 
 

[64]

1 

联锁解除  
 

AR 091C

  
095B

2332 

  
2395 

1 R/W 0: 正常时 
1: 实行联锁解除 

[64]

0 

 

 

  
主机通信
数据一览

(2) (3) (4) (5) (7) (1) (6) 

COM-ML [SRZ对应版] 
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名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
事件1设定值 
  

A1 095C 

  
099B 

2396 

  
2459 

7 R/W 偏差动作、频道间偏差动作、升温完成
范围 *: 
 输入量程～输入量程 

*事件3定为升温完成时 
 
输入值动作、设定值动作:   
 输入刻度下限～输入刻度上限 
 
操作输出值动作:  
 5.0～105.0 % 
 
 

[各64] 

50 (50.0) 

事件2设定值 
  

A2 099C 

  
09DB 

2460 

  
2523 

7 R/W 50 (50.0) 

事件3设定值 
  

A3 09DC 
  

0A1B 

2524 

  
2587 

7 R/W 50 (50.0) 

事件4设定值 
  

A4 0A1C 

  
0A5B 

2588 
  

2651 

7 R/W 50 (50.0) 

控制回路断线警报 
(LBA) 时间 
  

A5 0A5C 

  
0A9B 

2652 

  
2715 

7 R/W 0～7200秒 
(0: 无功能) 

[64] 

480 

LBA不感带 (死区) 
  

N1 0A9C 

  
0ADB 

2716 

  
2779 

7 R/W 0 (0.0)～输入量程 
 

[64] 

0 (0.0) 

设定值 (SV) 
  

S1 0ADC 

  
0B1B 

2780 

  
2843 

7 R/W 设定值限幅下限～设定值限幅上限 
 

[64] 

TC/RTD 
输入: 0 (0.0) 
V/I输入: 0.0 

比例带 [加热侧] 
   

P1 0B1C 

  
0B5B 

2844 

  
2907 

7 R/W 热电偶 (TC)/ 
测温电阻 (RTD) 输入:  
 0 (0.0) ～输入量程 (单位: C) 
电压 (V)/电流 (I) 输入:  
 输入量程的0.0～1000.0 % 
0 (0.0): 两位置 (ON/OFF) 控制 
 为加热冷却PID控制时，加热、冷却 
 均执行两位置控制 
  [64] 

TC/RTD 
输入:   

30 (30.0) 
V/I输入:   

30.0 

积分时间 [加热侧] 
   

I1 0B5C 

  
0B9B 

2908 

  
2971 

7 R/W PID控制、加热冷却PID控制: 
 0～3600秒或0.0～1999.9秒 
 (0、0.0: PD动作) 
位置比例PID控制:  
 1～3600秒或0.1～1999.9秒 

[64] 

240 

微分时间 [加热侧] 
   

D1 0B9C 

  
0BDB 

2972 

  
3035 

7 R/W 0～3600秒或0.0～1999.9秒 
(0、0.0: PI动作) 

[64] 

60 

控制应答参数 
   

CA 0BDC 

  
0C1B 

3036 

  
3099 

1 R/W 0: Slow 
1: Medium 
2: Fast 
 
P、PD动作时无效 [64] 

PID控制、位
置比例PID
控制: 0 
加热冷却

PID控制:2 
比例带 [冷却侧]  
   

P2 0C1C 

  
0C5B 

3100 

  
3163 

7 R/W 热电偶 (TC)/ 
测温电阻 (RTD) 输入:  
 1 (0.1) ～输入量程 (单位: C) 
电压 (V)/电流 (I) 输入:  
 输入量程的0.1～1000.0 % 

[64] 

TC/RTD 
输入:   

30 (30.0) 
V/I输入:   

30.0 

积分时间 [冷却侧] 
   

I2 0C5C 

  
0C9B 

3164 

  
3227 

7 R/W 0～3600秒或0.0～1999.9秒 
(0、0.0: PD动作) 

[64] 

240 

微分时间 [冷却侧] 
   

D2 0C9C 

  
0CDB 

3228 

  
3291 

7 R/W 0～3600秒或0.0～1999.9秒 
(0、0.0: PI动作) 

[64] 

60 

重叠/不感带(死区) 
   

V1 0CDC 

  
0D1B 

3292 

  
3355 

7 R/W 热电偶 (TC)/ 
测温电阻 (RTD) 输入:  
 输入量程～输入量程  
 (单位: C) 
电压 (V)/电流 (I) 输入: 
输入量程的100.0～100.0 % 

[64] 

0 (0.0) 

手动重设 
  

MR 0D1C 

  
0D5B 

3356 

  
3419 

7 R/W 100.0～100.0 % 
 

[64] 

0.0 

设定变化率限幅 
上升 
  

HH 0D5C 

  
0D9B 

3420 

  
3483 

7 R/W 0 (0.0)～输入量程/单位时间 
0 (0.0): 无功能 
单位时间: 60秒 (出厂值) 

[64] 

0 (0.0) 

设定变化率限幅 
下降 
  

HL 0D9C 

  
0DDB 

3484 

  
3547 

7 R/W 0 (0.0)～输入量程/单位时间 
0 (0.0): 无功能 
单位时间: 60秒 (出厂值) 

[64] 

0 (0.0) 

区域保温时间 
  

TM 0DDC 

  
0E1B 

3548 

  
3611 

7 R/W 0分00秒～199分59秒:  
RKC通信:  0:00～199:59 (分:秒) 
MODBUS:  0～11999秒  
0小时00分～99小时59分:  
RKC通信:  0:00～99:59 (时:分) 
MODBUS:  0～5999分 

[64] 

RKC通信: 
0:00 

MODBUS:  
0 

连接对象 
区域编号 
  

LP 0E1C 

  
0E5B 

3612 

  
3675 

7 R/W 0～8 
(0: 无连接) 

[64] 

0 

加热器断线警报 
(HBA) 设定值  
 

A7 0E5C 

  
0E9B 

3676 

  
3739 

7 R/W 为CTL-6-P-N时:  
 0.0～30.0 A (0.0: 无功能) 
为CTL-12-S56-10L-N时:  
 0.0～100.0 A (0.0: 无功能) 

[64] 

0.0 

加热器断线判断点 
 

NE 0E9C 

  
0EDB 

3740 

  
3803 

7 R/W 加热器断线警报 (HBA) 设定值的 
0.0～100.0 %  
(0.0: 加热器断线判断无效) 

[64] 

30.0 

加热器熔敷判断点 
 

NF 0EDC 

  
0F1B 

3804 

  
3867 

7 R/W 加热器断线警报 (HBA) 设定值的 
0.0～100.0 %  
(0.0: 加热器熔敷判断无效) 

[64] 

30.0 

PV偏置  
 

PB 0F1C 

  
0F5B 

3868 

  
3931 

7 R/W 输入量程～输入量程 
 

[64] 

0 (0.0) 

PV数字 
滤波器  
 

F1 0F5C 

  
0F9B 

3932 

  
3995 

7 R/W 0.0～100.0秒 
(0.0: 无功能) 

[64] 

0.0 

PV比率  
 

PR 0F9C 

  
0FDB 

3996 

  
4059 

7 R/W 0.500～1.500 
 

[64] 

1.000 

 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
PV低输入切去  
 

DP 0FDC 

  
101B 

4060 

  
4123 

7 R/W 输入量程的0.00～25.00 % 
 

[64]

0.00 

RS偏置 1 
 

RB 101C 

  
105B 

4124 

  
4187 

7 R/W 输入量程～输入量程 
 

[64]

0 (0.0) 

RS数字 
滤波器 2 
 

F2 105C 

  
109B 

4188 

  
4251 

7 R/W 0.0～100.0秒 
(0.0: 无功能) 

[64]

0.0 

RS比率 3 
 

RR 109C 

  
10DB 

4252 

  
4315 

7 R/W 0.001～9.999 
 

[64]

1.000 

输出分配切换  
 

DV 10DC 

  
111B 

4316 

  
4379 

1 R/W 0: 控制输出 
1: 分配输出 

[64]

0 

输出分配偏置  
 

DW 111C 

  
115B 

4380 

  
4443 

7 R/W 100.0～100.0 % 
 

[64]

0.0 

输出分配比率  
 

DQ 115C 

  
119B 

4444 

  
4507 

7 R/W 9.999～9.999 
 

[64]

1.000 

比例周期  
 

T0 119C 

  
11DB 

4508 

  
4571 

7 R/W 0.1～100.0秒 
 
M: 继电器触点输出 
V: 电压脉冲输出 
T:  三端双向可控硅 (Triac) 输出 
D: 集电极开路输出 [64]

M输出: 
20.0 

V、T、D
输出: 2.0

比例周期的最低
ON/OFF时间  
 

VI 11DC 

  
121B 

4572 

  
4635 

7 R/W 0～1000 ms 
 

[64]

0 

手动操作输出值 
  

ON 121C 

  
125B 

4636 

  
4699 

7 R/W PID控制: 
输出值限幅下限～输出值限幅上限 

加热冷却PID控制: 
冷却侧输出值限幅上限～ 
加热侧输出值限幅上限 

位置比例PID控制 (有FBR输入): 
输出值限幅下限～ 

输出值限幅上限 
位置比例PID控制 (无FBR输入): 
0: 闭侧输出OFF、开侧输出OFF 
1: 闭侧输出ON、开侧输出OFF 
2: 闭侧输出OFF、开侧输出ON 

[64]

0.0 

区域保温时间停止
功能  
 

RV 125C 

  
129B 

4700 

  
4763 

1 R/W 0:  无停止功能 
1:  事件1 
2:  事件2 
3:  事件3 
4:  事件4 

[64]

0 

NM模式选择 
(外部干扰1用)  
 

NG 129C 
  

12DB 

4764 

  
4827 

1 R/W 0:  无NM功能 
1:  NM功能模式 
2:  学习模式 
3:  整定模式 

NM功能: Nice-MEET功能 
[各64]

0 

NM模式选择 
(外部干扰2用)  
 

NX 12DC 

  
131B 

4828 
  

4891 

1 R/W 0 

NM量1  
(外部干扰1用)  
 

NI 131C 

  
135B 

4892 

  
4955 

7 R/W 100.0～100.0 % 0.0 

NM量1  
(外部干扰2用)  
 

NJ 135C 

  
139B 

4956 

  
5019 

7 R/W  0.0 

NM量2  
(外部干扰1用)  
 

NK 139C 

  
13DB 

5020 

  
5083 

7 R/W  0.0 

NM量2  
(外部干扰2用)  
 

NM 13DC 

  
141B 

5084 

  
5147 

7 R/W  
 

[各64]

0.0 

NM切换时间 
(外部干扰1用)  
 

NN 141C 

  
145B 

5148 

  
5211 

7 R/W 0～3600秒或0.0～1999.9秒 0 

NM切换时间 
(外部干扰2用)  
 

NO 145C 

  
149B 

5212 

  
5275 

7 R/W  
 

[各64]

0 

NM动作时间 
(外部干扰1用)  
 

NQ 149C 

  
14DB 

5276 

  
5339 

7 R/W 1～3600秒 600 

NM动作时间 
(外部干扰2用)  
 

NL 14DC 

  
151B 

5340 

  
5403 

7 R/W  
 

[各64]

600 

NM动作等待时间
(外部干扰1用)  
 

NR 151C 

  
155B 

5404 

  
5467 

7 R/W 0.0～600.0秒 0.0 

NM动作等待时间
(外部干扰2用)  
 

NY 155C 

  
159B 

5468 

  
5531 

7 R/W  
 

[各64]

0.0 

NM量学习次数  
 

NT 159C 

  
15DB 

5532 

  
5595 

7 R/W 0～10次 (0: 无学习) 
 

[64]

1 

NM启动信号  
 

NU 15DC 

  
161B 

5596 

  
5659 

1 R/W 0:  NM启动信号OFF 
1:  NM启动信号ON (外部干扰1用) 
2:  NM启动信号ON (外部干扰2用) 

[64]

0 

运行模式  
 

EI 161C 

  
165B 

5660 

  
5723 

1 R/W 0:  不使用 
1:  监视 
2:  监视事件功能 
3:  控制 

[64]

3 

启动整定 (ST)  
 

ST 165C 

  
169B 

5724 

  
5787 

1 R/W 0:  不使用ST 
1:  实行1次 (结束后返回0) 
2:  每次实行 

[64]

0 

自动升温学习 
 

Y8 169C 

  
16DB 

5788 

  
5851 

1 R/W 0:  无功能 
1:  学习 (结束后返回0) 

[64]

0 

1 为串级控制时变为串级偏置，为比率设定时变为比率偏置。 
2 为串级控制时变为串级数字滤波器，为比率设定时变为比率数字滤波器。 
3 为串级控制时变为串级比率，为比率设定时变为比率。 

 

名 称 
RKC
通信
识别符

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
逻辑用 
通信开关 
 

EF 16DC

  
16EB 

5852 

  
5867 

7 R/W  RKC通信时 
第1位: 逻辑用通信开关1 
第2位: 逻辑用通信开关2 
第3位: 逻辑用通信开关3 
第4位: 逻辑用通信开关4 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON  
 MODBUS时 
Bit 0:  逻辑用通信开关1 
Bit 1:  逻辑用通信开关2 
Bit 2:  逻辑用通信开关3 
Bit 3:  逻辑用通信开关4 
Bit 4～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～15] 
 [16] 

0 

不使用  16EC

  
196B 

5868 

  
6507 

    

关于以后的通信数据 (工程设定)，请参照另外的COM-ML [SRZ对应版] 使用说明书 (IMR02E20-C)。 
 
 

2.3 Z-TIO 模块的存储区域数据 (仅使用 MODBUS) 
为MODBUS时，寄存器地址386CH～3DABH用于对属于存储区域的设定值进行确认及变更。  

关于存储区域，请参照另外的COM-ML [SRZ对应版] 使用说明书 (IMR02E20-C)。 
 
 

2.4 Z-DIO 模块的通信数据 

名 称 
RKC
通信
识别符

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
数字输入 (DI)  
状态1  
 

L1 3E6C

  
3E7B 

15980

  
15995

7 RO  RKC通信时 
第1位～第4位: DI1～DI4 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: 触点开启  
 1: 触点关闭  
 MODBUS时 
Bit 0～Bit 7:  DI1～DI8 
Bit 8～Bit 15: 不使用 
数据 0: 触点开启 
 1: 触点关闭 
[10进制表现: 0～255] 
 [16] 

 

数字输入 (DI)  
状态2  
 

L6   7 RO RKC通信时 
第1位～第4位: DI5～DI8 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: 触点开启 
 1: 触点关闭 
  [16] 

 

数字输出 (DO)  
状态1  
 

Q2 3E7C

  
3E8B 

15996

  
16011

7 RO  RKC通信时 
第1位～第4位: DO1～DO4 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON  
 MODBUS时 
Bit 0～Bit 7:  DO1～DO8 
Bit 8～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～255] 
  [16] 

 

数字输出 (DO)  
状态2  
 

Q3   7 RO RKC通信时 
第1位～第4位: DO5～DO8 
第5位～第7位: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
   [16] 

 

不使用  3E8C

  
3FDB

16012

  
16347

    

DO手动  
输出1  
 

Q4 3FDC

  
3FEB

16348

  
16363

7 R/W  RKC通信时 
第1位～第4位: 
DO1手动输出～DO4手动输出 

第5位～第7位:  不使用 
数据 0: OFF 1: ON  
 MODBUS时 
Bit 0～Bit 7: 
DO1手动输出～DO8手动输出 

Bit 8～Bit 15: 不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
[10进制表现: 0～255] 
 [16] 

0 

DO手动  
输出2  
 

Q5   7 R/W RKC通信时 
第1位～第4位:  
DO5手动输出～DO8手动输出 

第5位～第7位:  不使用 
数据 0: OFF 1: ON 
  [16] 

0 

DO输出分配切换 
 

DO 3FEC
  

406B 

16364

  
16491

1 R/W 0:  DO输出 
1:  分配输出 

[128] 

0 

DO输出分配偏置 
 

O8 406C 

  
40EB 

16492
  

16619

7 R/W 100.0～100.0 % 
 

[128] 

0.0 

DO输出分配比率 
 

O9 40EC

  
416B 

16620

  
16747

7 R/W 9.999～9.999 
 

[128] 

1.000 

 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
DO比例周期  
 

V0 416C

  
41EB

16748

  
16875

7 R/W 0.1～100.0秒 
 
M: 继电器触点输出 
D: 集电极开路输出 
  [128]

M: 20.0 
D: 2.0 

DO比例周期的 
最低ON/OFF时间 
 

VJ 41EC

  
426B

16876

  
17003

7 R/W 0～1000 ms 
 

[128]

0 

不使用  426C

  
433B

17004

  
17211

    

关于以后的通信数据 (工程设定)，请参照另外的COM-ML [SRZ对应版] 使用说明书 (IMR02E20-C)。
 
 

2.5 Z-CT 模块的通信数据 

名 称 
RKC 
通信 
识别符 

MODBUS 
寄存器地址 位数 属性 数据范围和数据数 出厂值 

HEX DEC 
电流检测器 (CT) 
输入值监视  
 

M4 46BC

  
477B

18108

  
18299

7 RO CTL-6-P-Z: 0.0～10.0 A 
CTL-6-P-N: 0.0～30.0 A 
CTL-12-S56-10L-N: 0.0～100.0 A 

[192]

 

负荷率换算  
CT监视  
 

M5 477C

  
483B

18300

  
18491

7 RO 0.0～100.0 A 
 

[192]

 

加热器断线警报 
(HBA) 状态监视  
 

AF 483C

  
48FB

18492

  
18683

1 RO 0: 正常 
1: 断线 
2: 熔敷 

[192]

 

加热器过电流  
警报状态监视  
 

AG 48FC

  
49BB

18684

  
18875

1 RO 0: 正常 
1: 加热器过电流 

[192]

 

自动设定状态 
监视  
 

CJ 49BC

  
49CB

18876

  
18891

1 RO 0: 正常状态 
1: 自动设定中 
2: 自动设定失败 

[16]

 

不使用  49CC

  
4FCB

18892

  
20427

    

加热器断线/ 
加热器过电流警报 
选择自动设定  
 

BT 4FCC

  
508B

20428

  
20619

1 R/W 0: 禁用自动设定 
(通过按钮和通信禁用自动设定) 

1: 加热器断线警报 (HBA) 启用自动
设定 

2: 加热器过电流警报启用自动设定 
3: 加热器断线警报 (HBA)/加热器过电

流警报启用自动设定 
[192]

1 

自动设定切换  
 

BU 508C

  
514B

20620

  
20811

1 R/W 0: 正常状态 
1: 自动设定中 
2: 自动设定失败 (RO) 

[192]

0 

加热器断线警报 
(HBA) 设定值  
 

A8 514C

  
520B

20812

  
21003

7 R/W 0.0～100.0 A 
0.0:  加热器断线警报 (HBA) 功能

OFF (但是，可进行电流检测器 
(CT) 输入值监视) 

[192]

0.0 

加热器断线警报 
(HBA) 选择  
 

BZ 520C

  
52CB

21004

  
21195

1 R/W 0: 加热器断线警报 (HBA) 不使用 
1: 加热器断线警报 (HBA)  
2: 加热器断线警报 (HBA)  

(带警报联锁功能) 
[192]

1 

加热器过电流警报
设定值  
 

A6 52CC

  
538B

21196

  
21387

7 R/W 0.0～105.0 A 
0.0: 加热器过电流警报功能OFF 

[192]

0.0 

加热器过电流警报
选择  
 

BO 538C

  
544B

21388

  
21579

1 R/W 0: 加热器过电流警报不使用  
1: 加热器过电流警报  
2: 加热器过电流警报  

(带警报联锁功能) 
[192]

1 

加热器断线警报 
(HBA) 联锁解除  
 

CX 544C

  
550B

21580

  
21771

1 R/W 0: 正常时 
1: 实行联锁解除 
 

[192]

0 

加热器过电流警报
联锁解除  
 

CY 550C

  
55CB

21772

  
21963

1 R/W 0: 正常时 
1: 实行联锁解除 
 

[192]

0 

不使用  55CC

  
5E0B

21964

  
24075

    

设定锁定  
 

LK 5E0C

  
5E1B

24076

  
24091

1 R/W 0: 允许设定 
1: 设定锁定 

[16]

0 

关于以后的通信数据 (工程设定)，请参照另外的COM-ML [SRZ对应版] 使用说明书 (IMR02E20-C)。
 
  


