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承蒙購買｢REX-P48、P96系列｣，萬分感謝。
本書説明了在使用｢REX-P48、P96系列｣之前所応知悉的必要事項。請在熟讀本書並充分
理解内容之後方可実施作業。

又、請妥為保管本書、以便必要時可随時閲讀。

本書以所有使用｢REX-P48、P96系列｣之人員為對象。又、本書以読者具有電気以及
控制方面基本知識者為前提。

●有関本書記載的内容，会不経預告而変更。

●在本書所用図様或数値例是為容易理解本書而記載的、並非其結果的動作。

●有関本書記載内容、未経同意禁止転載、複製其全部或一部分。

●本機器及本書雖在厳格的品質管理之下製造、出貨的，若万一遇有不順利的事項或

非尋常之処，請即通知本公司、或銷售本儀表的本公司代理商。

●本公司對用戸或第三者即使遭遇以下損害概不負責，敬請周知。

① 由于運用本製品結果的影響所帯来的損害

② 由于因在本公司所不能預測的本製品欠陥而引起的損害

③ 其他所有間接的損害

前 言

閲讀對象

注意事項

★為了安全使用
１．本機器以在下列条件使用為前提。

本組件型機器是応装設於儀表盤使用。又、本儀器作為最終製品的部分組件使用，故其電源端子
等高電圧部分為露出状態。因此，安装在最終製品時，請在最終製品上安装令使用者不能接近電
源端子等高電圧部分的処置。

２．為了正確安全使用本機器，当在操作、保養、修理本機器時，請務必遵守使用説明書所記載的安

全注意事項。又、對因不遵守各注意事項而発生的傷害・事故，本公司概不負責。

●為了安全使用本機器在本書上使用下列標記。

＜信号文字＞

警 告 ：記載着有可能触電、火災(盪傷)等對使用者的生命或人体会発生危険時、為避免危険的注意

事項。

注 意 ：記載着如不厳格遵守操作順序等，則恐引起機器損傷時的注意事項。

参 考 ：在操作順序或説明文中，記載例外的条件或注意事項。

＜象徴記号＞

：在提請特別注意安全之処使用此一記号。

：在表格或図様如有例外的条件或注意事項時、或対其有補足説明時、使用此一記号。
※
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警 告
●配線上的注意
・本機器的故障或異常恐有関係到系統的重大事故時，為防止事故請在外部設置適当的保護回路。
・為防止機器破損及機器故障，對連接至本機器的電源線或大電流容量的輸出入線請安装適当容量
保険絲等保護回路。

●電 源
・為防止機器破損及機器故障，請供給符合規格的電源。
・為防止感電及機器故障，在未完成所有接線之前請勿接通電源。

●禁止在瓦斯中使用
・為防止火災・爆炸事故及機器故障，請勿在有可燃性、爆炸性瓦斯或蒸気的場所使用本機器。

●禁止接触機器内部
・為防止感電・焼傷，除本公司服務人員以外的任何人、請勿接触機器内部。機器内部有高電圧或
高温的部位、非常的危険。

●禁止改造
・為防止事故及機器故障，請絶対不可擅自実施機器的改造等。

●保養
・為防止感電・焼傷及機器故障，非本公司服務人員請勿更換装零件等。
・為了長期且安全使用本機器，請定期実施保養。
本機器所装配的零件有的受寿命限制、有的会経年変化。

１．準 備

２．安 装

３．配 線

４．各部的名称

５．操 作

６．初期設定

７．異常時的顕示

８．額定輸出



１．準 備

1.1 使用順序
請按下列順序実施作業。

確 認 現 品

確認型式代号

安 装

配 線

各 部 的 名 称

自開箱､安装､配線
実施的人員，請由

実施操作的人員
請由

己経安装在機械装置上等

且亦完成配線的人員。

確 認 現 貨

開始閲讀。

各 部 的 名 称

開始閲讀。

参照P1

参照P3

参照P2

参照P5

参照P8

温度

時間

程序設定

PID常数

警報設定

反覆次数
等待区域

自動演算

等等

※ 為説明上的方便、在本操作説明書、雖使用

REX-P96的図，有関操作内容等無差異,尚請周知。

設定程序的人員
請由

程序的設定｢基礎編｣

開始閲讀。

設定各参数的人員
請務必閲讀
工 程 師 設 定

※ 自工場出貨時並未設定程序。
初次使用的人員請務必設定。

参照P10

参照P23

参照P17

参照P26

注 意

程序的設定｢基礎編｣

工 程 師 設 定

程序的設定｢応用編｣

運 転

請装配符合規格的温度検出器(熱電偶或測温電阻体)，然後再接通電源。

温度検知器線断開時，本儀器将判断為輸入断線，而顕示測定値(PV)成超過刻度(over-scale)
或低于刻度(under-scale)。

1.2 確認現貨
請確認以下所示物品均己斉全無缺。並請確認各物有無異常。
●主儀器(1台) ●安装支架(2個） ●REX-P48/96 SERIES 操作説明書(1冊)

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

-1-



1.3 確認型式代号
請按下列型名代号確認手里的製品是否与所希望的一致。

■型式代号一覧

REX-P48･P96型式代号

Ｐ４８
Ｐ９６

□□□-□□＊□□-□□-□
①②③ ④⑤ ⑥⑦ ⑧⑨ ⑩

①控制動作

Ｆ：ＰＩＤ動作（逆動作）
Ｄ：ＰＩＤ動作（正動作）
Ｌ：水準ＰＩＤ動作（逆動作）
Ｍ：水準ＰＩＤ動作（正動作）
Ｗ：加熱･冷却ＰＩＤ動作
Ｖ：水準加熱･冷却ＰＩＤ動作

②輸入的種類

Ｐ.４ 輸入範囲表
参照｢型名代号｣

③範囲
参照 輸入範囲表

｢型名代号｣

④第一控制輸出[OUT1]

Ｍ：継電器接点輸出
Ｖ：電圧脈衝輸出
７：電流輸出 DC 0～20mA
８：電流輸出 DC 4～20mA

⑤第二控制輸出[OUT2]

無記号：控制動作
Ｆ,Ｄ,Ｌ,Ｍ時

Ｍ：継電器接点輸出
Ｖ：電圧脈衝輸出
７：電流輸出 DC 0～20mA
８：電流輸出 DC 4～20mA

⑥第一警報，⑦第二警報

Ｎ：無功能
Ａ：上限偏差警報
Ｂ：下限偏差警報
Ｃ：上下限偏差警報
Ｄ：範囲内警報
Ｅ：帯待機上限偏差警報
Ｆ：帯待機下限偏差警報
Ｇ：帯待機上下限偏差警報
Ｈ：上限輸入値警報
Ｊ：下限輸入値警報
Ｋ：帯待機上限輸入値警報
Ｌ：帯待機下限輸入値警報
Ｑ：帯再待機上限偏差警報
Ｒ：帯再待機下限偏差警報
Ｔ：帯再待機上下限偏差警報
Ｖ：上限設定値警報
Ｗ：下限設定値警報

⑧外部接点輸入

Ｎ：無功能
Ｙ：帯功能

⑨外部接点輸出

Ｎ：無功能
１：帯模型終了輸出功能
２：帯時間信号輸出功能

注 意 可以変更本製品的輸入及警報等的初期設定。因此、有時会在流通階段被変更。

-2-

輸入範囲表

輸入的種類
②

範 囲（℃）

－１９９.９～９９９.９℃
－２００～１３７２℃

－１９９.９～９９９.９℃
－２００～１２００℃

－１９９.９～４００.０℃
０～１７６９℃
０～１７６９℃
０～１８２０℃

－２００～１０００℃
０～１３００℃
０～１３９０℃
０～２３２０℃
０～６００℃
０～９００℃

Ｋ

Ｊ

Ｔ
Ｒ
Ｓ
Ｂ
Ｅ
Ｎ

ＰＬⅡ
W5Re/W26Re

Ｕ
Ｌ

JPt100
Pt100

範 囲（ ）

－１９９.９～５１０.０℃
－１９９.９～６６０.０℃

－１９９.９～９９９.９
－３３０～２５００

－１９９.９～９９９.９
－３３０～２１９２

－１９９.９～７５２.０
０～３２１６
０～３２１６
０～３３０８

－３３０～１８３２
０～２３７２
０～２５３４
０～４２０８
０～１１００
０～１６００

－１９９.９～９５０.０
－１９９.９～９９９.９

Ｋ
Ｋ
Ｊ
Ｊ
Ｔ
Ｒ
Ｓ
Ｂ
Ｅ
Ｎ
Ａ
Ｗ
Ｕ
Ｌ
Ｐ
Ｄ

Ｋ
Ｋ
Ｊ
Ｊ
Ｔ
Ｒ
Ｓ
Ｂ
Ｅ
Ｎ
Ａ
Ｗ
Ｕ
Ｌ
Ｐ
Ｄ

③ ② ③

⑩模亭輸出

Ｎ：無功能
１：電圧輸出 DC 0～10mV
２：電圧輸出 DC 0～100mV
３：電圧輸出 DC 0～1V
４：電圧輸出 DC 0～5V
５：電圧輸出 DC 0～10V
６：電圧輸出 DC 1～5V
７：電流輸出 DC 0～20mA
８：電流輸出 DC 4～20mA

※ B輸入的４００℃(７５２ )及Ｎ、ＰＬⅡ、W5Re/W26Re的３２ 為精度保証範囲外。

型名代号

２２
１６
１４
１５
０１
０２
０２
０２
０６
０２
０２
０２
０８
０５
２０
２０

Ｂ２
Ｂ３
Ａ９
Ｂ１
Ａ１
Ａ２
Ａ２
Ａ２
Ａ５
Ａ２
Ａ２
Ａ４
Ａ４
Ａ２
Ｂ６
Ａ１

型名代号







３．配 線

警 告
●為了防止触電及機器故障，在未完成所有配線之前請勿接通
電源。

●如本機器的故障或異常恐有関連系統的重大事故時，為防
事故請在外部設置適宜的保護回路。

●為防止機器受損及故障，對接至本機器的電源線或高電流
容量輸出入線，請用適当容量的保険絲等進行回路保護。

3.1 配線上的注意
(1)熱電偶輸入時，請使用所定的補償導線。

(2)測温電阻体輸入時，請使用導線電阻小、且３線間無電阻差的線材。

(3)為避免輸入信号線受雑波誘導的影響，請儘量将儀器電源線遠離動力電源線、負載線。

(4)配接儀器電源線時，請注意避免來自動力電源雑波的影響。如遇発生雑波或認為容易遭受雑波的影響時，

請使用雑波濾波器。

①有時因雑波濾波器的種類而無法獲得理想的效果。請参照儀器的電源電圧或濾波器的頻率特性等妥為選択。

②関与儀器電源的配線，如預測将有雑波等的不良影響時，為軽減該項影響、請将線材捻合。(捻距越短

對抑制雑波越有效果。)

③必須将雑波濾波器安装在有接地的儀表盤等，且要求雑波濾波器輸出側與儀器電源端子的配線為最短。

又、如此項配線過長則無法獲得濾波器的效果。

④如在雑波濾波器輸出側的配線上安装保険絲、開関等，則濾波器效果変壊，所以請勿安装。

儀器用電源 導線 儀器電源端子

縮短捻距 雑波濾波器

使其最短

(5)実施配線時，請使用符合電気材料管理法的電線。

(6)接通電源時接点輸出的準備時間約需２秒以上。如欲作為外部鎖定回路等的信号使用時,請併用延遅

継電器。

-5-



①
②
③
④
⑤
⑥
⑦
⑧
⑨
⑩
⑪

⑫
⑬
⑭
⑮
⑯
⑰
⑱
⑲
⑳
21

①
②
③
④
⑤
⑥
⑦
⑧
⑨
⑩
⑪

⑫
⑬
⑭
⑮
⑯
⑰
⑱
⑲
⑳
21

3.2 背 面 端 子
■ＲＥＸ-Ｐ９６，Ｐ４８
請参照下図実施配線。

NC

NO

NO

NO

NO

NO

ALM1

ALM2

TS or END

第１警報

第２警報

時間信号或
終了輸出

継
電
器

接
点
輸
出

+

-

電
圧
脈
衝
・

電
流
連
続

輸
出

継
電
器
接
点
輸
出

+

-

電
圧
脈
衝
輸
出
・

電
流
連
続
輸
出

100～240V

AC

24V

DC

24V

AC 電
源
端
子

警
報
輸
出

時
間
信
号
輸
出

或
終
了
輸
出

Ｏ
Ｕ
Ｔ
２

冷
却
側
輸
出

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１

控
制
輸
出

１．根据機種而卸去了不使用

的端子。

２．熱電偶輸入時、即在第21号
端子的下方有温度補償元件。

如将内器自外盒取出等時、

務請注意切勿損傷温度補償

元件。

３．請勿過度鎖緊端子螺絲。

推薦鎖緊 力:0.4N･m
(4kgf･cm)

最大鎖緊 力:1.0N･m
(10kgf･cm)

４．請使用寛度為6.2mm以下
的圧接端子者。

AO

測
温
電
阻
輸
入

熱
電
偶
輸
入

輸
入
端
子

接
点
輸
入
端
子

外
部
接
点
輸
入

模
亭
輸
出
端
子

1

2

1

2

1

2

3

4

5

6

7

8

7

8

9

10

11

10

11

12

14

13

15

16

17

18

19

2020

21 21

COM(-)

RESET

RUN

STEP

HOLD

A

B

B

RTD

－

＋

TC

＋

－

復置(RESET)

運転(RUN)

階梯(STEP)

保持(HOLD)

6.2mm以下

注 意

※ 供 選

※ 供 選

※ 供 選

L

N

＋

－

L

N

-6-



3.3 配 線 例

電 源

控制対象

①
②
③
④
⑤
⑥
⑦
⑧
⑨
⑩
⑪

⑫
⑬
⑭
⑮
⑯
⑰
⑱
⑲
⑳
21

警報器

終了指示灯

警報器
記 録 儀

熱電偶

無電圧接点輸入

電磁開関

CR回路

復置(RESET)
運転(RUN)
階梯(STEP)
保持(HOLD)

加熱型：ＲＥＸ－Ｐ４８Ｌ□□－Ｍ＊□□－Ｙ１□
模亭輸出

電 源

控制対象

①
②
③
④
⑤
⑥
⑦
⑧
⑨
⑩
⑪

⑫
⑬
⑭
⑮
⑯
⑰
⑱
⑲
⑳
21

警報器

終了指示灯

警 報 器
記 録 儀

熱電偶

無電圧接点輸入

電磁開関

CR回路

復置(RESET)
運転(RUN)
階梯(STEP)
保持(HOLD)

加熱冷却型：ＲＥＸ－Ｐ４８Ｖ□□－ＭＭ＊□□－Ｙ１□

CR回路

冷却
装置

模亭輸出

-7 -



PTN2 ８７６５４

WAIT RUN AT OUT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

３２１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

TIME

ALM1

LEVEL

PTN1
PTN2

ALM2

ATWAIT

RUN OUT

1 2 3 4 5 6 7 8

PV

SV

RESET LEVEL
/TIME

４．各部的名称

WAIT RUN AT OUT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN1
PTN2 １ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８

PTN1
PTN2

ALM1

ALM2

ATWAIT

RUN OUT

1 2 3 4 5 6 7 8

1

2

測定値(PV)顕示器[緑]

設定値(SV)顕示器[灯]

片段進行状態
顕示灯[灯]

進行中片段
顕示灯[灯]
模型顕示灯[緑]
運転顕示灯[緑]

第1警報(ALM1)動作

第2警報(ALM2)動作

控制輸出(OUT)顕示[紅]
自動演算

等待顕示灯[灯]
顕示灯[緑]

顕示灯[紅]

顕示灯[紅]

名 称 内 容

3

45

6 7

89 10

11

12

13

14

15 16

17

18

19

21

20

1

23

45

6 8 79 10 11 12 13

14

15 16

17

18

19 20

21

1

2

3

4

5
6
7

8

9
10

11

RKC REX-P48

PTN1/
PTN2 SET

SET

HOLD STEP

●顕示測定値(PV)。
●根据儀器的状態,顕示各種字符。
●顕示設定値(SV)。
●顕示各参数的設定値。
●根据儀器的状態,顕示各種字符。
●設定値上昇時向上、下降時向下、持平時水平対応的各LED亮灯。
●根据LED組合,表示設定警報時(供選)的警報種類。
詳細内容請参照 P31

●現在実施或進行程序中的片段編号灯亮。

●顕示実施或設定模型。
●実施運転中亮灯。
●顕示控制輸出動作。[加熱/冷却的冷却時、緑灯点亮]
●実施自動演算中閃爍。

●等待(wait)功能動作中灯亮。
●第1警報ON時灯亮。

●第2警報ON時灯亮。

-8-
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温度顕示灯[緑]
時間顕示灯[緑]
復置(RESET)鍵
運転(RUN)鍵
等級/時間鍵

終了(END)鍵
模型１/模型２
変換鍵

〔階梯(STEP)鍵〕

設定(SETTING)鍵
減値鍵

増値鍵

〔保持(HOLD)鍵〕

名 称 内 容

12
13

14
15

16

17

18

19

20

21

●亮灯時在SV顕示器顕示設定温度。
●亮灯時在SV顕示器顕示片段的剰余時間。
●停止運転(RESET)時按押之。
●実施運転(RUN)時按押之。
●変換SV顕示器的設定温度剰余時間顕示按押之。
●設定程序、登記或消除終了時按押之。
●変換模型1與模型2時按押之。

●設定程式或参数時使用之。
●減少設定値時按押之。(附帯加速功能)
実施運転中按押１秒以上時程序即被保持。
再次按押１秒以上随即解除保持。

●増加設定値時按押之。(附帯加速功能)
実施運転中按押１秒以上時片段随即階梯(STEP)前進。
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操 作 編
● 前 言

・在本書操作方法上使用了｢REX-P96｣的解説図，｢REX-P48｣的操作与其相同，尚請周知。
又、有関顕示灯等位置関係請参照｢各部的名称｣之項。

程 序 設 定

工 程 師 設 定

運 転

● 構 成

｢基礎編｣：設定程序的基本 ･･････････････････ P10～11
｢応用編｣：a)有関模型連接 ･･････････････････ P12

b)有関無限時間設定 ･･････････････ P13
c)有関時間信号(TS)設定 ･･････････ P14～15
d)有関模型終了輸出設定 ･･････････ P16

水準１：基本参数的設定 ････････････････････ P17～23
水準２：応用参数的設定 ････････････････････ P23～25

有関運転時的操作 ･･････････････････････････ P26～28

変更輸入、控制、警報的種類 ････････････････ P29～31初 期 設 定



WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN1
PTN2 １ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

５．操 作
5.1 程序設定｢基礎編｣
a) 顕示輸入種類・輸入範囲

接通電源

ａ

ｂ

ｃ

ｄ
ｅ

８７６５４３２１PTN2
PTN1

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

顕 示 単 位

℃

Ｋ Ｊ Ｒ Ｓ Ｂ Ｅ Ｔ Ｎ Ｕ ＬPLⅡ W5Re/
100

Pt

表 示

輸 入

種 類
W26Re

JPt
100

熱 電 偶 測 温
電 阻

２秒後２秒後

◇顕示輸入種類 ◇顕示輸入範囲 ◇復置状態

ｄ：輸入範囲上限値

ａ：顕示輸入的字符(InP)

ｂ：単 位 ｃ：輸入種類

ｅ：輸入範囲下限値

接通電源

顕示輸入
顕示輸入範囲

復置状態

運 転 状 態

程序設定状態

工程師設定状態

約４秒鐘後

押SET鍵
３秒鐘以上。

設定警報設定値、比例帯(Ｐ)
積分時間(Ｉ)、微分時間(Ｄ)
等有関控制的各種参数。

停止控制的状態。
在PV顕示器顕示輸入的温度値。

按照設定的程序実施温度控制。

設定程序的状態。

８７６５４３２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

RESET

RESET

RUN

RESET

RUN SET

SET
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SET

RESET

RUN

SET

b) 運転状態的変遷

復置鍵。

運転鍵。

設定鍵。

按鍵操作

押

押

押



c) 基本的程序設定
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SET SET
８７６５４２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 TIMELEVEL

３
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３２PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 TIME

１

LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

３２

TIME

１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET
８７５４３２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

６

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

６５４３１ ２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

反覆做②温度
設定与③時間
設定。

① 選択欲設定的模型 ② 設定温度 ③ 設定時間

⑤ 設定所希望最終片段的
時間

⑥ 登記模型終了

・押 鍵選択欲設定
的模型。

模 型１：PTN1
模 型２：PTN2

PTN1/
PTN2 ・押 鍵，設定作為目標

的温度。

設定例：
（１００℃）

STEP ・押 鍵，設定片段
時間。

設定例：
（１小時）

STEP

④ 設定反覆実施的温度
与時間

・押 鍵，設定片段
時間。

設定例：
（３０分間）

STEP ・押 鍵，設定模式
終了的登記。

END

按鍵操作上的注意

●在本儀器用 鍵僅僅変更顕示値,但無法登記該値。
変更設定後、押 鍵之同時方可完成登記。

HOLD STEP

SET

在此説明自選択欲設定的模型直至登記模型終了的基本設定流程。

※ 有関模型終了的解除
● 模型終了的解除方法是，在己経登記為模式終了的片段（ＳＶ顕示器顕示“ ”）再次押 鍵。END

押SET鍵押SET鍵 押SET鍵

押SET鍵

-11-
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WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 TIME

８７６５４３２
PTN1

LEVEL

PTN2 １

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET SET

③ 設定連接片段的温度② 連接模型

・押 鍵，設定連接片段
的温度。
設定例：

（１００℃）

７６５４３２１

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN2 ８
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

5.2 程序設定｢応用編｣
a) 有関模型連接

REX-P96、P48如在一個程序遇有超過8片段時，可以将二個模型連接(link)而做為1個模式16片段使用。

① 確認模型1的程序終了

PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

８７６５４２１ ３
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

・押 鍵数次，使其為模
式1的最終片段被登記為
終了的状態。

SET ・押 鍵，解除現己登記了
的模型終了。

END

SET
８７５４３２１

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

PTN1
PTN2 ６

TIME

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN2 ６５４３１ ２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

反覆做温度
設定與時間
設定。

⑤ 設定所希望最終片段的
時間

⑥ 登記模型的終了④ 設定連接模式

・押 鍵，設定片段時間。

設定例：
（３０分鐘）

STEP ・押 鍵，設定模型終了
的登記。

END

設定操作上的注意

● 使用了模型連接功能時的場合，在各模型所設定的時間信号功能(供選)或模型終了輸出(供選)的
設定即成無效。故在登記連接模型終了後必須実施再設定。

・与基本設定相同，実施
温度及時間設定。

模型顕示：PTN1
PTN2

STEP

押SET鍵押SET鍵

押SET鍵
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PV

PTN2

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET

③ 設定通常的模式② 設定無限時間

８７６５４３１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

２

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

b) 有関無限時間的設定
REX-P96、P48可在使温度保持一定的片段上設定無限時間。除非実施程序的復置或階梯前進以外，即以
設定的無限時間片段的温度継続執行控制。

SET

① 設定片段的温度

PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 TIME

８７６５４３１

LEVEL

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

・在設定状態設定将温度保持
于一定的温度。
設定成与前一片段相同的
温度。

・持続押 鍵，如超過99
小時59分，則顕示無限
時間的記号。｢ ｣

設定無限時間的注意事項

● 只有在保持一定温度的片段，方可設定無限時間的状態。在使温度上昇或下降的片段不能設定無限時間。
因此，為片段２以後的設定。

STEP

反覆做温度設定
與時間設定。
或、登記模式的
終了。

※ 無限時間設定的要点

● 可以設定無限時間的片段是温度保持一定的片段。
即、在程序設定中的時間設定下当片段進行状態顕
示灯的水平LED灯亮時即為可以設定。

● 在無限時間運転中、如押復置鍵時程序成為
復置状態而停止控制。
用外部接点(供選)的復置亦同様可使控制停止。

● 在無限時間運転中，如押階梯鍵１秒以上時
則程序以階梯形前進至下一片段，而停止無限
時間運転。
用外部接点(供選)的階梯亦可同様停止無限
時間運転。

※ 停止無限時間運転的条件
RESET

STEP

１
１秒以上

８７

WAIT

６５４３１PTN2

AT ALM1 ALM2 TIMEOUTRUN LEVEL

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

・無限時間運転時的顕示例

・在無限時間運転中押
鍵時即成｢ ｣顕示。
再度押 鍵随即回至
設定値。

LEVEL
/TIME

LEVEL
/TIME

押SET鍵

押SET鍵



SET SET

SET

至下
一頁

① 確認模型終了

② 設定時間信号１的開始
片段

③ 設定時間信号１的ＯＮ
時刻

④ 設定時間信号１的終了
片段

・押 鍵設定時間信号１
的終了片段為｢３｣。

・押 鍵数次，令其顕示
被登記為模型終了的片段。

・押 鍵設定時間信号１
的開始片段為｢２｣。

・押 鍵設定時間信号１
的ＯＮ時刻于片段２的
２０分鐘後。

c) 有関時間信号(TS)的設定 ※

時間信号(TS)是将程序運転中的某一段時間以接点方式輸出。

片段１ 片段２ 片段３

輸出時間信号１時

１小時 １小時 ４０分鐘

２０分鐘後

以下図的程序為例進行解説。

時間

温度

TIMELEVELALM2ALM1ATOUTRUNWAIT

PTN2 ８７６５４３２１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４３１ ２

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

TIMELEVELALM2ALM1ATOUTRUNWAIT

PTN2 ８７６５４３２１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

※選択了無外部接点輸出選択功能或輸出模型終了的場合，則不能
顕示有関時間信号的設定項目。
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SET

STEP STEP STEP

※在此設定例、雖省略了時間信号２的各種設定，有関其設定
方法則与②～⑤的時間信号１的各種設定相同。

押SET鍵

押SET鍵 押SET鍵



８７６５４３２PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

１

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SETSET

⑤ 設定時間信号１的ＯＦＦ
時刻

⑥ 設定時間信号２的開始
片段

⑦ 設定時間信号２的ＯＮ
時刻

・押 鍵，調為時間信号１
的ＯＦＦ時刻設定状態後，
押 鍵設定為片段３
的４０分鐘後。

・在此設定例不進行設定。

如需設定時，則与②時間
信号１的開始片段的設定
方法相同。

・在此設定例不進行設定。

如需設定時，則与③時間
信号１的ＯＮ時刻的設定
方法相同。

⑧時間信号設定結束 ☆ 運転中的時間信号
顕示例

・押数次 鍵則成為
表示時間信号設定的
｢ ｣字符。

・顕示時間信号時，表示
片段行進的LED灯閃爍。

８７６５４２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

３
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３１PTN2

WAIT AT ALM1 ALM2 TIMEOUTRUN

２

LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

３

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC
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SET

STEP

SET

押SET鍵 押SET鍵



① 確認模型終了

・押数次 鍵使其顕示被
登記為模型終了的片段。

③ 模型輸出時間的設定結束 ☆ 模型終了輸出時的顕示

・在模型終了輸出時｢ ｣
顕示字符閃爍。
又、押 鍵則顕示模型
終了輸出的剰余時間。

SET

・押 鍵，将模型終了
輸出時間設定為１小時。

・顕示表示模型終了輸出時間
的設定結束的字符｢ ｣。

② 設定模型終了輸出時間

SET

d) 有関模型終了輸出設定 ※

模型終了輸出是，模序模型終了後以接点方式輸出所設定的時間。

作為例子以下図的程序進行解説。

時間

温度

模型終了登記点

模型終了輸出
設定時間 １小時

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN2 ８７６５４３２１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４３２１PTN2

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４３２１PTN2

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４２１PTN2

TIME

３
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

※選択了無外部接点輸出功能或模型終了輸出時，
則不能顕示有関模型終了的設定項目。
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SET

STEP

LEVEL
/TIME

押SET鍵

押SET鍵
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5.3 工程師設定 水準1:基本参数的設定
工程師設定：水準1為設定自動演算、警報設定、各種控制常数、等待区域、反覆次数的模式。
下面表示水準1的参数群組(PG)一覧。

PG1 PG2 PG3 PG4 PG5

自動演算 警報設定 PID設定 等待区域 実行程序次数

復置或運転状態、程序設定状態

請注意，有的項目因規格而不能顕示。

押SET鍵3秒鐘以上（由復置或運転状態時則経由程式設定状態）

SET

STEP

HOLD

鍵

鍵

鍵

※ 関于操作

PG14

設定鎖定

内的字符
移動。

SET

② 選択参数群組状態PG2① 選択参数群組状態PG1

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４３２１PTN2

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４３２１PTN2

TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL

８７６５４２１PTN2

TIME

３
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

注 意

８７６５４３２１PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

③ 選択参数群組状態PG3

④ 参数設定状態警報1
AL1

復置状態

押SET鍵3秒以上

● 操作流程

SET

STEP

STEP

HOLD

HOLD

P35 P36 P37 P39 P40 P45

押

押

押

押 鍵，

押増値鍵

押減値鍵

押増値鍵

押減値鍵

押SET鍵



参数群組(PG1)：有関自動演算
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組(PG2)：有関警報設定 供選(option)

参数群組
1

自動演算

参数群組
2

警報1

警報2

・偏差警報
上限・下限：－全量程～＋全量程
上下限警報：－全量程～＋全量程※
範囲内警報：－全距～＋全距 ※

・輸入値警報：與輸入範囲相同
・設定値警報：與輸入範囲相同

※ 設定絶対値

ＰＧ１

ＡＴ

ＰＧ２

ＡＬ１

ＡＬ２

参数群組(PG1)的最初字符。
又、変成為工程師設定模式時,
在最初顕示。

開始或停止自動演算PID常数。
自動演算結束後，即自動恢復至"0"。0：自動演算結束或停止

1：自動演算開始
0

参数群組(PG2)的最初字符。

設定第1警報的警報設定値。

設定第2警報的警報設定値。

50

50
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自動演算中

● 有関自動演算
自動演算(AT)是自動測定、演算、設定PID常数的功能。

自動演算的実行僅在程式運転(RUN)中有效。
又、在実行自動演算中，程序的進行停止，温度雖発生如下図的擺動(hunting)，但不是測定及演算中的異常。

自動演算開始 ※ 自動演算的時間因控制系統而異。

● 自動演算中止的條件
・程序被復置時
・程序被階梯前進時
・工程師設定的項目被変更時
・停電時

有関設定警報時的顕示

在設定警報時片段進行状態顕示灯[橙色](参照4．各部的名称 P8)因警報的種類而亮灯或閃爍顕示，据此
便于把握警報的種類。

上限
偏差警報

下限
偏差警報

上下限
偏差警報

範囲内
偏差警報

上限
輸入値警報

下限
輸入値警報

上限
設定値警報

下限
設定値警報

警報的種類

片段
進行状態
顕示灯
(設定警報時)

※ 帯警報待機動作的場合，LED則成閃爍状態。但、設定値警報時無警報待機動作。

a) 参数的説明

参 考



参数群組(PG3)：有関PID設定
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組(PID3)：有関PID設定(接上)
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ３

Ｐ

Ｉ

ｄ

Ａｒ

ＨＣＹＬ

参数群組
3

比 例 帯
(加熱側)

積分時間

微 分 時 間

限 制 積 分
成 效 範 囲
(Anti Reset
Wind-up)

比 例 周 期
(加熱側)

参数群組(PG3)的最初字符。

実行PI或PID控制時設定。
加熱／冷却控制時為加熱側
比例帯的設定。

消除由比例控制所産生的残留偏差
(offset)。

抑止由于外乱等所発生的控制擾乱，
具有使控制安定的效果。

具有防止因積分效果所発生的温度過
高(over shoot)或過欠(under shoot)的效
果。

(加熱側)控制輸出為継電器接点或電圧
脈波時、設定控制輸出周期。

0～全量程

0～3600秒

0～3600秒

0～100％

1～100秒
(不能設定｢0｣。)

30
(30.0)

240

60

100

20:継電器接点
2:電圧脈波

Ｐｃ

ｄｂ

ＣＣＹＬ

ｏＨ

Ｍｒ

重畳／不感帯

比 例 周 期
(冷却側)

二位置動作時
的動作間隙

手動復置

加熱側比例帯的1～1000％

全量程的－10.0～＋10.0％

1～100秒
(不能設定｢0｣。)

0～100℃[ ]或
0.0～100.0℃[ ]

－50.0～50.0％
(加熱/冷却時不能顕示）

設定冷却側的比例帯。設定値是対于
加熱側比例帯的百分比進行設定。

関于加熱側比例帯和冷却側比例帯，
以"正"設定即為設定控制不感帯，
又、以"負"設定即為設定加熱側与
冷却側的比例帯相重畳的範囲。

冷却側控制輸出為継電器接点或電圧
脈沖時，設定控制輸出周期。

設定比例帯為｢0｣時的二位置動作的
動作間隙。

為消除僅由比例控制所発生的残留偏
差(offset)而補正操作量(MV)。

＊ 僅加熱/冷却動作時顕示。
** 僅控制輸出為継電器接点或電圧脈衝輸出時顕示。

100

0.0

20:継電器接点
２:電圧脈沖

2
(2.0)

0.0

＊ **

＊

＊

**

比 例 帯
(冷却側)
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※ 水準PID的場合，請参照
P21～22。
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参数群組(PG5)：有関実行程序次数
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ５

ｒＰＴ

ｒＰＴＭ

参数群組
5

参数群組(PG5)的最初字符。

1
設定実行
程序的次数

監視
反覆的次数

1～999次
但、設定為1000次以上則成無限次。

在実行(RUN)程式時顕示程序的
反覆次数的剰余数。
在復置(RESET)状態下則不顕示。

設定実行程序的次数。
設定為1000次以上，則為実行無
限回的程序

参数群組(PG4)：有関等待区域
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ４

ＺｏｎＵ

Ｚｏｎｄ

参数群組
4

参数群組(PG4)的最初字符。

等待区域
(上昇用)

等待区域
(下降用)

0～99℃[ ]或0.0～9.9℃[ ]
但、設定0或0.0時功能OFF

0～99℃[ ]或0.0～9.9℃[ ]
但、設定0或0.0時功能OFF

在温度上昇時無法追随程序的進行的
場合，使程序等待(程序暫時停止而不
移至下一片段)的功能。所設定的値對
于設定値在低温側以偏差値進行設定。

在温度下降時無法追随程序的進行的
場合，使程序等待(程序暫時停止而不
移至下一片段)的功能。所設定的値對
于設定値在高温側以偏差値進行設定。

0

0

等待区域(上昇用)

等待区域
(下降用)

温度

時 間

測定値(PV)

設定値(SV)

△Ｔu

△Ｔd

片段No.1 片段No.2 片段No.3

△Ｔu、△Ｔd：此時間内使程序的進行等待。

温度

時間

反 覆

模型

模型終了



参数群組(PG3)：有関水準PID設定１～４（供選、option）
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ３

Ｐ１

Ｉ１

ｄ１

Ａｒ１

参数群組
3

比 例 帯
(加熱側)

積 分 時 間

微 分 時 間

限 制 積 分
有 效 範 囲
(Anti Reset
Wind-up)

参数群組(PG3)的最初字符。

在実行PI或PID控制時設定。
在加熱／冷却控制時，則為加熱側
比例帯的設定。

消除比例控制所発生的残留偏差
(offset)。

抑止因外乱等所発生的控制擾乱，
具有使控制安定的效果。

具有防止因積分效果所発生的温度過
高(over shoot)或過欠(under shoot)
的效果。

0～全量程

0～3600秒

0～3600秒

0～100％

30
(30.0)

240

60

100

b) 有関水準PID（供選、option）

比 例 帯
(冷却側)

＊

Ｐｃ１
加熱側比例帯的１～１０００％

設定冷却側的比例帯。設定値是対于
加熱側比例帯的百分比設定。 100

℃

全刻度

水準1: PID1

水準3: PID3

水準4: PID4

水準1、2境界設定点
設定項目「 」

水準2、3境界設定点
設定項目「 」

水準3、4境界設定点
設定項目「 」

＊ 僅加熱/冷却動作時顕示。
※ 水準PID時、在参数群組3(PG3)有PID1～4和水準設定。

参数群組2

参数群組4

PID1
設定群組

PID2
設定群組

PID3
設定群組

PID4
設定群組

準位
設定群組

HOLD

STEP

HOLD

HOLD

HOLD

HOLD

HOLD

STEP

STEP

STEP

STEP

STEP

水準PID是為実現更精細温度控制，将全刻度分割為4個領域
（水準），在各領域分別設定PID定数実行控制的功能。
特別對負載特性因温度領域而異的控制対象有效。

-21-

水準2: PID2
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参数群組(PG3)：水準設定①
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ３

ＬＥＶ１

ＬＥＶ２

ＬＥＶ３

ＨＣＹＬ

参数群組
3

水 準 2

比 例 周 期
(加熱側)

設定限制幅下限値～設定限幅器上限値
但、在設定限幅器的下限値設定的場合
水準１無效。

1～100秒
(不能設定｢0｣。)

0～100℃[ ]或
0.0～100.0℃[ ]

1～100秒
(不能設定｢0｣。)

設定由PID1群組和PID2群組所控制
的境界線。

(加熱側)控制輸出是継電器接点或電圧
脈衝時，設定控制輸出周期。

** 僅在控制輸出為継電器接点或電圧脈衝輸出時顕示。

※ 如在出貨時的状態使用時，則以PID1的常数運転。

20:継電器接点
２:電圧脈衝

**

参数群組(PG3)：水準設定②
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ｄｂ

ＣＣＹＬ

ｏＨ

Ｍｒ

重畳／不感帯

比 例 周 期
(冷却側)

二位置動作時
的動作間隙

手動覆置

全量程的－10.0～＋10.0％

1～100秒
(不能設定｢0｣。)

1～100℃[ ]或
0.0～100.0℃[ ]

－50.0～50.0％
(加熱/冷却時則不顕示。）

関于加熱側比例帯和冷却側比例帯，
以"正"設定即為設定控制不感帯，
又、以"負"設定即為設定加熱側与
冷却側的比例帯相重畳的範囲。

冷却側控制輸出為継電器接点或電圧
脈沖時，設定控制輸出周期。

設定比例帯為｢0｣時的二位置動作的
動作間隙。

為消除僅由比例控制所発生的残留偏
差(offset)而補正操作量(MV)。

＊ 僅加熱/冷却動作時顕示。
** 僅在控制輸出為継電器接点或電圧脈衝輸出時顕示。

0.0

20:継電器接点
２:電圧脈衝

2
(2.0)

0.0

＊ **

＊

参数群組(PG3)的最初字符。

水 準 1

水 準 3

設定由PID2群組和PID3群組所控制
的境界線。

設定由PID3群組和PID4群組所控制
的境界線。

指定的
輸入最大値

指定的
輸入最大値

指定的
輸入最大値
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5.4 工程師設定 水準2: 設定応用参数
工程師設定：水準2是設定起動模式、PV偏置、設定限幅器、輸出限幅器、模亭輸出的模式。
在設定鎖定(PG14)設定為｢0010｣解除了鎖定時可以設定。
下面所示是水準2的参数群組(PG)一覧。

PG14

設定鎖定

復置状態

記号※的項目僅在選択了供選(Option)項時顕示。

押SET鍵3秒以上

参数群組(PG14)：有関設定数据鎖定
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組
14

数据鎖定 参照以下記載 設定参数群組及設定可以監視的
範囲。 0000

・有関設定内容

設 定

工程師設定：水準1 設定可能変更
工程師設定：水準1 僅可以監視 (数据鎖定）
工程師設定：水準2 可以変更設定 (僅PG6～10為RESET時)
工程師設定：水準2 僅可以監視 (数据鎖定）
可以変更設定包括初期設定的全参数 (僅PG6～13為RESET時)
僅可以監視包括初期設定的全部参数 (数据鎖定)

操作上的注意

● 如変更初期設定的内容，則所有的設定都成了省略補充値(default value)。如必須変更設定時，請熟讀
｢6.初期設定｣(P29～31)，並在預先記録程序及各種常数等之後変更設定，変更設定後再実行設定。

内 容

ＰＧ１４

参数群組(PG14)的最初字符。

ＬＣＫ

PG8 PG9 PG10

設定限幅器 輸出限幅器 模亭輸出
※

PG6 PG7

起動模式 PV偏置

～

基本参数

c) 関于設定数据鎖定

P24 P24 P25 P25 P25 P23
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参数群組(PG6)：有関起動模式
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組(PG7)：有関PV偏置
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組(PG6)的最初字符。

選 択
起動模式

参数群組
6

参数群組
7

ＰＧ６

ＳＴＡＴ

ＰＶＳＴ

選 択
起 動 点

0：従復置状態的冷起動(cold start)
1：切断電源(ON)起動

従模型1的第１片段強制起動
2：熱起動(hot start)

0：零起動(zero start)
1：PV起動

設定接通電源時及恢復供電時的起
動状態。

選択程序起動時的時間軸起点。

0

0

ＰＧ７

ｂＩＡＳ

ｒｒ

PV偏置

PV比率

－1999～9999℃[ ]
或、
－199.9～999.9℃[ ]

0.001～9.999

参数群組(PG7)的最初字符。

通過在測定値(PV)上加偏置，
進行補正検知器(伝感器)等。

通過在測定値(PV)乗以比率，
進行補正検知器(伝感器)等。

0
(0.0)

1.000

※ 有関起動模式
本儀器對接通電源及4秒以上的停電，則按照所設定的起動模式。

※ 有関起動点

※ 有関PV偏置及PV比率

温 度

時 間片段No.1 片段No.2

測定値(PV)
(PV起動)

０零起動

設定値(SV)

PV顕示値 ＝ 輸入値 × PV比率 ＋ PV偏置

温 度

時 間

輸入値的変化

温 度 温 度

時 間 時 間

輸入値的変化

輸入値的変化

・PV偏置 ・PV比率 ・PV偏置与
PV比率

比率＋偏移
(×1.500)

比率＋偏移
(×0.500)

PV顕示値的変化 比 率
(×1.500)

比 率(×0.500)

a) 参数的説明



-25-

参数群組(PG8)：有関設定限幅制器
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組(PG9)：有関輸出限幅制器
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ８

ＳＬＨ

ＳＬＬ

参数群組
8

設定限幅器
上限

設定限幅器
下限

ＰＧ９

ｏＬＨ

ｏＬＬ

参数群組
9

輸出限幅器
上 限

輸出限幅器
下 限

輸入範囲内
但、
設定限制器上限＞設定限幅器下限

輸入範囲内
但、
設定限制器上限＞設定限幅器下限

設定其設定限幅器的上限。

設定其設定限幅器的下限。

参数群組(PG8)的最初字符。

操作輸出的－5.0～105.0％

参数群組(PG9)的最初字符。

操作輸出値(MV)的上限値。
加熱／冷却PID動作時、則為「加熱側
輸出限幅器上限」。

操作輸出値(MV)的下限値。
加熱／冷却PID動作時、則成「冷却側
輸出限幅器上限」。

105.0

－5.0
加熱/冷却
PID動作時

105.0

参数群組(PG10)：有関模亭輸出 供選(Option)
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

参数群組
10

ＰＧ１０

Ａｏ

ＡＨＳ

ＡＬＳ

参数群組(PG10)的最初字符。

選択模亭
輸出規格

模亭輸出
設定輸出
範囲上限

模亭輸出
設定輸出
範囲下限

0：測定値(PV)輸出
1：設定値(SV)輸出
2：操作輸出値(MV)輸出

輸入範囲内

但、選択模亭輸出規格為操作輸出値

時，則為固定100.0

輸入範囲内

但、選択模亭輸出規格為操作輸出値

時，則為固定100.0

選択模亭輸出的種類。

設定模亭輸出的輸出範囲上限。

設定模亭輸出的輸出範囲下限。

0

輸入範囲

的最大値

輸入範囲

的最小値

輸入範囲

的最大値

輸入範囲

的最小値

輸出分解能為10位(bit)以上(因輸入的種類而異)。
請注意把輸出範囲設定成了10位(bit)(1024計数)以上時，如連接至数字顕示器等則指示有可能発生跳躍。

輸出範囲＝上限設定－下限設定

注 意



5.5 運 転

程序的設定及各参数的設定結束後，再次検査結線是否正確，然後開始運転。

① 程序的実行 ② 確認片段的剰余時間

・運転中押 鍵，則顕示
実行中的片段的剰余時間。
再次押 鍵，則返回設
定温度顕示。

・押 鍵，選択運転模型。

模型1：PTN1
模型2：PTN2

・押 鍵，実行程序。

TIMEALM2ALM1ATWAIT

PTN2 ２ ３ ４ ５ ６ ８７

RUN OUT LEVEL

１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

WAIT

８７６５４３２

AT ALM1 ALM2 TIME

PTN2

OUTRUN LEVEL

１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３２PTN2

WAIT ALM1 ALM2 TIMEAT OUTRUN

１

LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

RUNPTN1/
PTN2

TIME

LEVEL
/TIME

LEVEL
/TIME

a) 程序的実行

接下頁

③ 階梯的実行 ④ 保持的実行 ⑤ 最終片段的確認

・運転中押 鍵，則押着
期間，被登録為模型終了
的片段(灯)閃爍。

・運転中押 鍵１秒鐘以上，
則程序的片段向前進1個。

・運転中押 鍵１秒鐘以上，
則保持其時刻的温度設定値，
交替顕示｢ ｣和設定
値。

※解除保持的方法是再次押
鍵１秒鐘以上。

TIMEALM2ALM1

８７６５４３１PTN2

ATWAIT OUTRUN LEVEL

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

TIMEALM2ALM1WAIT AT

PTN2 ８７６５４３１

OUT LEVELRUN

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４PTN2 １

WAIT TIMEALM2ALM1AT OUTRUN

３２

LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

STEP

HOLD

END
HOLD
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８７６５４３１PTN2

WAIT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIMEOUTRUN

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET

押SET鍵

③ 工程師設定状態
参数群組１

② 程序運転状態

・調出参数群組1的自動演
算的項目。

８７６５４３１PTN2

WAIT AT ALM1 ALM2 TIMEOUT

２

RUN LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

① 復置状態

PTN2

WAIT RUN OUT AT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

８７６５４３２１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

・押 鍵,選択運転模型。

模型1：PTN1
模型2：PTN2

・在程序運転状態下,確認
当前設定的温度是希望
実行自動演算的温度。
根据需要使用階梯功能。

SET

押SET鍵
3秒以上

３

RUN

押RUN鍵

PTN1/
PTN2

b) 自動演算(AT)的設定順序

RUN

RUNキー
を押す

８７６５４３２PTN2

WAIT ALM1 ALM2 TIME

１

LEVELRUN AT OUT

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３１PTN2

WAIT ALM1 ALM2 TIMERUN AT OUT LEVEL

２
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET

SETキー
を３秒
以上押す

３

⑤ 程序設定状態 ⑥ 程序運転状態
実行自動演算中

④ 設定自動演算的実行

・押 鍵,実行自動演算。

８７６５４３１PTN2

WAIT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

２

RUN AT OUT

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

※ 設定自動演算的注意事項

● 実行自動演算中，程序的進行停止。由于ON/OFF動作導致温度振動。
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WAIT AT ALM1 ALM2 TIME

８７６５４３１PTN2

OUTRUN

２

LEVEL

PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

5.6 関与外部接点入力(供選)

14

15

16

17

18

COM(-)

RESET

RUN

STEP

HOLD

復置

運転

階梯

保持

程序的設定及各参数的設定結束之後，請再次検査結線是否正確，然後開始運転。

※ 以1個脈衝(0.5秒以上)，就可動作復置、運転、階梯功能。
保持功能僅在短路接点期間動作。
但，階梯鍵的読取有約１秒鐘的延時。
優先順序分別是復置、運転、保持、階梯。

※ 輸入額定値
a)輸入方式：無電圧接点入力

① 500ＫΩ以上（OPEN）
② 10Ω以下（CLOSE）

b)接点電流：約3.5mA
c)断開時的電圧：約 DC 18V以下
d)配線距離：10ｍ以下

① 復置功能(RESET)
若把背面端子No.14-15間短路，則程序為復置状態。

② 運転功能(RUN)
若把背面端子No.14-16間短路，則程序為運転状態。

③ 階梯功能(STEP)
若把背面端子No.14-17間短路，則階梯功能起作用。
但,僅程序控制中起作用。

④ 保持功能(HOLD)
若把背面端子No.14-18間短路，則保持功能起作用。
但,僅程序控制中起作用。

ＰＧ１ ＡＴ 0

ＰＧ２ ＡＬ１ 50

ＡＬ２ 50
30

ＰＧ３ Ｐ (30.0)

Ｉ 240

ｄ 60

Ａｒ 100
継電器接点：20

ＨＣＹＬ 電圧脈衝： 2

Ｐｃ 100

ｄｂ 0.0
継電器接点：20

ＣＣＹＬ 電圧脈衝： 2
2

ｏＨ (2.0)

Ｍｒ 0.0
0

ＰＧ４ ＺｏｎＨ (0.0)
0

ＺｏｎＬ (0.0)

ＰＧ５ ｒＰＴ 1

ｒＰＴＭ －

ＰＧ６ ＳＴＡＴ 0

ＰＶＳＴ 0
0

ＰＧ７ ｂＩＡＳ (0.0)

ｒｒ 1.000
指定輸入範囲

ＰＧ８ ＳＬＨ 的最大値
指定輸入範囲

ＳＬＬ 的最小値
105.0

ＰＧ９ ｏＬＨ
加 熱 :－5.0

ｏＬＬ 加熱/冷却: 105.0
0

ＰＧ10 Ａｏ (測定値)
指定輸入範囲

ＡＨＳ 的最大値
指定輸入範囲

ＡＬＳ 的最小値

□ 30
ＰＧ３ Ｐ□ (30.0)

□
Ｉ□ 240
□

ｄ□ 60
□

Ａｒ□ 100
□

Ｐｃ□ 100

ＬＥＶ１
指定輸入範囲

ＬＥＶ２ 的最大値

ＬＥＶ３
継電器接点：20

ＨＣＹＬ 電圧脈衝： 2

ｄｂ 0.0
継電器接点：20

ＣＣＹＬ 電圧脈衝： 2
2

ｏＨ (2.0)

Ｍｒ 0.0

● 水準PID的場合
□記号：1～4水準共通

請注意，有的項目因規格而不顕示。注 意

■ 出貨時的初期値一覧表(PG1～10)
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６．初期設定

～

PG11 PG12 PG13 PG14

工程師設定 輸力的種類 控制的種類 警報的種類 設定鎖定
※

※記号的項目僅在選択了供選(功能)的場合顕示。

6.1 初期設定: 参数的設定
初期設定是為了変更定購本控制器時所指定的輸入種類、控制、警報的種類的模式。所以請客戸負責
慎重進行。
在設定鎖定(PG14)設定為｢0100｣，解除了数据鎖定時可以進行設定。
以下所示是初期設定的参数群組(PG)一覧。

復置状態
押3秒以上SET鍵

操作上的注意事項

● 一旦変更参数群組11～13的内容，則全部
設定変為省略補充値(default value)。
変更設定時，請予先記録程序及各種常数，

変更設定後再進行設定。

P30 P30 P31 P29 (P23)

SET

押SET鍵

８７６５４３２PTN2

WAIT ALM1 ALM2 TIMELEVELOUTATRUN

１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

８７６５４３１PTN2

WAIT ALM1 ALM2 TIMELEVELOUTATRUN

PTN1
２

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

SET

押SET鍵
3秒以上

３

② 工程師設定状態 ③ 解除設定鎖定① 復置状態

・押 鍵，調為設定鎖定
的参数群組(PG14)。

８７６５４３２PTN2

WAIT RUN AT OUT ALM1 ALM2 LEVEL TIME

１
PTN1

RESET RUN ENDLEVEL
/TIME

SET
HOLD STEP

PV

SV

REX-P96

PTN1/
PTN2

RKC

HOLD

6.2 解除設定鎖定的順序

・押 鍵，解除初期設定
等級的鎖定。

｢ ｣

STEP

進行初期設定時，需要解除設定鎖定。請按照以下順序解除設定鎖定。

※ 設定鎖定上的注意事項

● 解除設定鎖定，必要的設定結束後，請務必用与以上相同的順序把設定鎖定返回｢ ｣。

-29-



参数群組(PG11)：有関輸入的種類
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

輸入的種類
輸入的種類 型名代号 範 囲（℃）

ＰＧ１１

℃

ＩｎＰ

参数群組
11 参数群組(PG11)的最初字符。

選択℃、

選択輸入種類

：℃単位
： 単位

請参照下表
選択輸入的種類。

設定温度単位。

設定輸入的種類。

℃

定貨時
的指定。

－１９９.９～９９９.９℃
－２００～１３７２℃

－１９９.９～９９９.９℃
－２００～１２００℃

－１９９.９～４００.０℃
０～１７６９℃
０～１７６９℃
０～１８２０℃

－２００～１０００℃
０～１３００℃
０～１３９０℃
０～２３２０℃
０～６００℃
０～９００℃

Ｋ

Ｊ

Ｔ
Ｒ
Ｓ
Ｂ
Ｅ
Ｎ

ＰＬⅡ
W5Re/W26Re

Ｕ
Ｌ

JPt100
Pt100

範 囲（ ）

－１９９.９～５１０.０℃
－１９９.９～６６０.０℃

選択
－１９９.９～９９９.９
－３３０～２５００

－１９９.９～９９９.９
－３３０～２１９２

－１９９.９～７５２.０
０～３２１６
０～３２１６
０～３３０８

－３３０～１８３２
０～２３７２
０～２５３４
０～４２０８
０～１１００
０～１６００

－１９９.９～９５０.０
－１９９.９～９９９.９

型名代号 選択

１０
１１
１２
１３
１４
１５

５０
５１
５２
５３
５４
５５
５６
５７
５８
５９
６０
６１
６２
６３
６４
６５

※ Ｂ輸入的400℃(752 )及Ｎ、ＰＬⅡ、W5Re/W26Re的32 是精度補償範囲外。

０
１
２
３
４
５
６
７
８
９

Ｋ ２２
Ｋ １６
Ｊ １４
Ｊ １５
Ｔ ０１
Ｒ ０２
Ｓ ０２
Ｂ ０２
Ｅ ０６
Ｎ ０２
Ａ ０２
Ｗ ０２
Ｕ ０８
Ｌ ０５
Ｐ ２０
Ｄ ２０

Ｋ Ｂ２
Ｋ Ｂ３
Ｊ Ａ９
Ｊ Ｂ１
Ｔ Ａ１
Ｒ Ａ２
Ｓ Ａ２
Ｂ Ａ２
Ｅ Ａ５
Ｎ Ａ２
Ａ Ａ２
Ｗ Ａ４
Ｕ Ａ４
Ｌ Ａ２
Ｐ Ｂ６
Ｄ Ａ１

参数群組(PG12)：有関控制
出貨時的
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ１２

ＣｏｎＴ

ＰＩｄ

ＥｎｄＰ

参数群組
12

参数群組(PG12)的最初字符。

選 択
制御方向

選 択
PID的方式

選択終了時
的控制

0：逆動作
1：正動作

0：継続控制
1：停止制御

0：通常PID制御
1：水準PID制御

選択制御動作的方向。

選択通常PID和水準PID。

選択模型終了後
是継続控制還是停止控制。 0

定貨時
的指定。

定貨時
的指定。
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参数群組(PG13)：警報的種類(供選)「第2警報的設定也与其相同」
出貨時時
初 期 値記 号 名 称 設 定 範 囲 説 明

ＰＧ１３

ＡＳ１

ＡＨｏ１

ＡＨ１

ＥＸＣ１

ＡＥｏ１

参数群組
13

参数群組(PG13)的最初字符。

選択第1警報
動作的種類

選択第1警報
的待機動作

設定第1警報
的動作間隙

選択第１警報
励磁/非励磁

選択第1警報
入力異常時
的動作

参照本頁的関于警報動作種類的説明

0：無待機動作
1：有待機動作

変更警報設定値時帯再待機

2：有待機動作
変更警報設定値時無再待機

0～10℃[ ]
或

0.0～10.0℃[ ]

0：励磁警報
1：非励磁警報

0：僅警報範囲内時警報ON
1：把警報動作強制性地ON
2：把警報動作強制性地OFF

選択警報動作的種類。

選択警報待機動作的有無、種類。

設定警報的動作間隙。

選択有関警報輸出的継電器是
励磁警報還是非励磁警報。

選択入力異常時的警報輸出。

2

0

0

(2.0)

定貨時
的指定

定貨時
的指定

警 報 動 作 的 種 類 顕 示 警 報 動 作 的 種 類 顕 示

関于警報動作種類的説明

１

２

４

３

５

６

①

②

③

④

⑤

⑥

７

８

△：主設定 ▲：警報設定

LED閃爍

※ 上下限偏差警報和範囲内偏差警報是絶対値偏差設定。
※ 関于代鷹，参数群組13(PG13)是警報動作的種類選択｢ □｣的代鷹｡

又，用○包囲的数字(如①)表示選択了警報待機動作時的動作。
※ 如在代鷹設定「0」，則警報功能不起作用。但，請注意可以顕示参数群組2(PG2)的「 」､「 」字符。
※ 在上表所記載的顕示是設定PG2及PG13時表示各種警報的種類。所以，与表示程序進行的運転状態的顕示不同。

LED閃爍

LED閃爍

LED閃爍

LED閃爍

LED閃爍

上LED閃爍

下LED閃爍

帯待機動作
下限偏差警報

帯待機動作
上下限偏差警報

帯待機動作
範囲内偏差警報

帯待機動作
上限入力値警報

帯待機動作
下限入力値警報

上限設定値警報

下限設定値警報

上限偏差警報

下限偏差警報

上下限偏差警報

範囲内偏差警報

上限入力値警報

下限入力値警報

帯待機動作
上限偏差警報

代号代号

-31-



７．異常時的顕示

● 入力異常的場合

顕 示 内 容 動 作 (輸出) 処 置

測定値(PV)

閃 爍

請検査輸入的種類、範囲、
検温器(伝感器)以及其接
続是否正確。

警 告

為了防止触電，更換検温器

(伝感器)時請務必切断電源。

入力異常
測定値(PV)是超過入力範

囲上限或低于入力範囲下限。

超過刻度(over-scale)
測定値(PV)超過了輸入

有効範囲。

低于刻度(under-scale)
測定値(PV)低于了輸入

有効範囲。

● 入力異常時的動作
一旦超過刻度或低于刻度，則
輸出変為OFF。又，按照在参数
群組13選択的輸入異常時の動作
進行警報輸出(供選)。

出貨時：僅警報範囲内時警報ON閃 爍

閃 爍

● 根据自己診断功能的場合
根据自己診断功能顕示異常時，在PV顕示器顕示「 」。

表 示 内 容 動 作 (輸出) 処 置

請切断一回電源。重新投入電源後，再次
変成錯誤状態的場合，請与本公司或銷售
本儀表的本公司代理商聯系。

存儲器数据的異常 輸出全部OFF

輸出額定値表

電圧脈衝輸出

継電器接点輸出

電流輸出

継電器接点輸出

控 制 輸 出

警 報 輸 出

時間信号輸出

模型終了輸出

模 亭 輸 出

継電器接点輸出

継電器接点輸出

電流輸出

電圧輸出

AC 250V 3A(電阻負荷)

DC 0-12V(電阻負荷600Ω以上)

DC 0～20mA，DC 4～20mA(負荷電阻600Ω以下)

AC 250V 1A(電阻負荷)

AC 250V 1A(電阻負荷)

AC 250V 1A(電阻負荷)

DC 0～20mA，DC 4～20mA(負荷電阻600Ω以下)

DC 0～10mV，DC 0～100mV(負荷電阻20kΩ以上)

DC 0～1V，DC 0～5V，DC 0～10V，DC 1～5V
(負荷電阻 1kΩ以上)

<請用型名代号一覧(P2)確認出力的種類>

８．輸出額定値
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