
 

 



关于详细的使用和操作，请参照另外的 PZ400/PZ900/PZ401/PZ901 使
用说明书。说明书可从本公司的主页下载。 
主页地址: https://www.rkcinst.co.jp/chinese/download-center/ 

程序控制器 

PZ400/PZ900/PZ401/PZ901 

IMR03B02-C2 All Rights Reserved, Copyright  2019, RKC INSTRUMENT INC. 
 
使用本产品之前，请仔细阅读本书，在理解内容的基础上使用。另外，请妥善保管本书，
请在需要时活用本书。 

本书对 PZ400/PZ900/PZ401/PZ901 的操作进行简单说明。 

 

 

 
 

 
标记方面的注意事项 

 本书的键操作标记请参照以下的图例。 

图例 X:   按 X 键 1 次 
X (n 次): 按 X 键 n 次 
X (n 秒): 按住 X 键 n 秒以上 
X＋Y:   同时按 X 键和 Y 键 
X＋Y (n 秒): 同时按住 X 键和 Y 键 n 秒以上 

 

 在本书的画面标记中，灰色的数值部分表示闪烁状态。 
可以变更闪烁的数位。可以用          键移动闪烁的数位。 

 
 
 

 本产品的基础画面是监视器&程序设定模式下的 PV/SV 监视画面。无论显

示哪个画面，通过以下任意操作可切换到 PV/SV 监视画面。 

·MONI 
·RESET (处于控制中时，运行停止) 
·SET+<MODE 
·无操作 60 秒 

 
 
 

 
 
 

电源接通，自动显示产品名称、输入种类、输入值范围后，最初显示的是“监视器&程序设定模式”。 
程序的设定及运行状态的确认基本上可以在本模式下执行。以下为显示信息的概要。(根据规格及设定，显示信息也可能不同于下列信息。) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 
 
 
 
 

使用模式示例显示程序设定的步骤。以下画面为设定示例，因此根据规格及设定，显示结果可能不同。 
 

[模式示例] 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 将段时间设定为无限时间 
对于保温段 (保持温度恒定的段)，可将段时间设定为无限时间。只要不重设或阶跃程序，按照已

设定无限时间的段的等级继续控制。 
 
[设定示例] 
在上述模式示例中，段 2 为保温段，因此将段 2 时间设定为无限时间。 
 

TIME 
200 
FIX 1 

SEG PTN 

2 
TIME 

100 
0015 1 

SEG PTN 

3 

简易操作
说明书

88888 闪烁的数位 (灰色) 

MODE 

监视器&程序设定模式 

1. 程序设定 

电源接通 产品名称、输入种类、输入值范围 

PV/SV 监视 

自动 

RUN 

RESET 

[重设模式 (RESET)] [程序控制模式 (RUN)] 

监视器&程序设定模式 

自动 

1. 程序设定 

PV/SV 监视 

2. 运 行 

执行中的段 
级/时间 

 
3. 监视模式 

MONI * 

MONI * 

(参照以下 1.) 

28 
100 
010 1 

SEG PTN 

1 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

PV/SV 监视
PV/SV 监视显示 

测量值 (PV) 
执行模式编号 
执行段编号 

28 
0STOP 
0000 1 

SEG PTN 

1 

段 1
等级

段 1 等级设定 

段 1 的等级设定为“200C” 

① 

段 1
时间

段 1 时间设定 

将段 1的段时间设定为“10分”

段 2
等级

段 2 等级设定 

段 2 的等级设定为“200C” 

② 

LEVEL 
00200 

000 1 
SEG PTN 

1 

段 2
时间

段 2 时间设定 

将段 2的段时间设定为“20分”

段 3
等级

段 3 等级设定 

段 3 的等级设定为“100C” 

③ 

段 3
时间

段 3 时间设定 

将段 3 的段时间设定为“15 分”

b 

段设定 A 

a 

TIME 
200 
0010 1 

SEG PTN 

1 

LEVEL 
00200 

000 1 
SEG PTN 

2 

TIME 
200 
0020 1 

SEG PTN 

2 

LEVEL 
00100 

000 1 

SEG PTN 

3 

段 4
等级

④ 
LEVEL 
00000 

000 1 
SEG PTN 

4 

模式结束设定 

按 END 键，将段 3 设定为结

束段 

END 1, 2 

模式结束

模式结束显示 

 
表示段 3 是最终段。 

P.END 
0STOP 
0000 1 

SEG PTN 

3 

⑤ 
END.TM 
00200 
0020 1 

SEG PTN 

1 

模式结束输出时间 B 

模式结束
输出时间

模式结束输出时间设定 

模式结束输出时间设定为 

“20 分” 

⑥ 
01.S.SN 

00002 
000 1 

SEG PTN 

1 

时间信号 1
开始段编号

开始段编号设定 

时间信号 1 的开始段编号设定为

“2” 

a 

b 

01.S.TM 
2 

0005 1 
SEG PTN 

1 

时间信号 1
开始时间

开始时间设定 

时间信号 1 的开始时间设定为

“5 分” 

⑦ 

时间信号 1
结束段编号

结束段编号设定 

时间信号 1 的结束段编号设定

为“3” 

01.E.TM 
3 

0010 1 

SEG PTN 

1 

时间信号 1
结束时间

结束时间设定 

时间信号 1 的结束时间设定为

“10 分” 

事件 1 设定值 [C] * 10 

模式执行次数 (重复) 1 

模式连接编号 0 (无连接) 

* 事件 1 种类上限偏差 

⑧ 

⑨ 

⑩ 

⑧ 

事件 1 设定值

事件 1 设定值的设定 

事件 1 设定值设定为“10 C” 

时间信号设定 C 

事件设定 D 

EV1 
00010 
0020 1 

SEG PTN 

1 

⑨ 
RPT.PN 
00001 
0020 1 

SEG PTN 

1 

模式执行次数
(重复)

模式执行次数设定 

模式执行次数 (重复) 设定为

“1” 

⑩ 
LNK.PN 
00000 
0020 1 

SEG PTN 

1 

模式连接
编号

模式连接编号设定 

模式连接编号设定为“0” 

(无连接) 

PV/SV 监视
28 

0STOP 
0000 1 

SEG PTN 

1 

模式结束输出在程序模式结束后，仅在设定时间内输出
信号。 

本仪器最多可设定 16 个模式、16 段。 

事件最大可设定 4 点。事件的有无及种类可在工程模式
下设定。 

模式执行次数 (重复) 设定 E 

模式连接编号设定 F 

事件设定 
[事件 1～4] 

D 

模式连接编号 F 

时间信号设定 
[时间信号 1～4] 

C 

模式执行次数 
(重复) 

E 

段设定 
[段 1～16] 

A 

关于模式编号的选择，请参照背
面的“运行前的准备”。 

重复时的模式结束输出在执行最后的程序模式后输出。 

即使进行模式连接，时间信号的设定也直接有效。此外，
模式结束输出时，已连接的最终模式的设定启用。 

(参照背面 2.) 

(参照背面 3.) 

时间 [分] 

等级 [C] 

100

200

5 分 

段 1 
10 分 

段 2 
20 分 

段 3 
15 分 

10 分 模式结束输出 20 分 

模式结束设定 

① ② ③ 

④ 

⑤ 
⑥ ⑦ 

时间信号 (TS) 1 

时间信号的点数需事先在工程模式下
设定。 

事件的点数需事先在工程模式下设定。

28 
0STOP 
0000 1 

SEG PTN 

1 

01.E.SN 
00003 

000 1 
SEG PTN 

1 

*         键也可以 MODE  

模式结束输出时间 B 

1 模式的结束段变为按下END键时的段的前1
个段编号。 
示例中段 3 为结束段，因此在段 4 时按了
END 键。 

2 如果不按 END 键而按      键，则最大可
设定 16 段。 

段 2
时间

段 2 时间设定 

如果将段 2 的段时间设定为超过
“199 : 59”的值，将显示为 FIX 
(FIX)，表示已设定为无限时间。 

无限时间设定的显示 (设定时闪烁) 

停止无限时间运行有以下方法。 
 按 RESET 键。变为重设模式 (RESET)，程序控制停止。 
 按住 STEP 键 2 秒以上。程序转移到下一段，无限时间运行停止。 
 

设定下一个段 3 (③) 后，设定模式结束 (④)
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待 机 
● 待机功能 
在程序控制中，测定值 (PV) 无法完全跟随程序的进行时，在段时间结束点停

止程序的进行，测定值 (PV) 达到待机区域的范围内前，待机转移到下一段。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
● 待机时的显示 
变为待机状态时，TIME 显示器交替显示 WAIT (WAIT) 和段剩余时间
“0:00”。 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

程序启动选择 

可选择程序控制启动时的段级。 

● 启动种类 
[零启动] 
将程序控制启动时的段级设定为“0”。 
 

 

 

 

 

 

 
 

[PV 启动] 
将程序控制启动时的段级设定为“测量值 (PV)”。 
 

 

 

 

 

 

 
 

[PV 启动 (时间减少)] 
从减少时间启动，减少时间是程序控制启动时的测量值 (PV) 进行到相
同等级的设定值 (SV) 时的时间。 
 

 

 

 

 
 

 
 
 
 
 

运行前的准备 
开始程序控制前，选择用于程序控制的模式。程序的切换在重设模式 
(RESET) 下进行。 

 
● 逐一切换模式 
在重设模式 (RESET) 下按 PTN 键，模式编号逐一提高。但是，段级/
段时间设定中无法变更。 

 
 
 
 
 
 
 
● 切换为任意模式 
按住 PTN 键 2 秒以上，变为模式切换模式。但是，段级/段时间设定中无
法变更。 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

程序的开始/停止 (重设) 
通过切换到程序控制模式 (RUN)，执行程序。 
 
● 执行方法 
在重设模式 (RESET) 下按 RUN 键即开始运行。此外，在程序控制模式 
(RUN) 下按 RESET 键，即停止 (重设) 运行。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

程序控制中的显示 

● 模式状态 (上升/下降) 的确认方法 
通过仪器前面的梯度状态灯，可以确认执行中程序的模式状态。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
● ALM 灯的亮灯内容 
ALM 灯在发生以下任一情况时亮灯。 

 事件 1～4 
 加热器断线警报 (HBA) 1 或 2 
 控制回路断线警报 (LBA)  
 输入异常 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

发生内容可通过“3. 监视模式”的“综合事件状态”确认。 
 
 
 

 

 

程序暂停 (保持) 
程序控制中，暂停程序进行的功能即保持 (HOLD)。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
● 执行方法 
程序控制中按住 HOLD 键 2 秒以上，即变为保持状态。在保持状态下按住

HOLD 键 2 秒以上，保持状态即被解除，继续进行程序控制。 

 
● 保持显示 
处于保持状态时，TIME 显示器交替显示 HOLD (HoLd) 和段剩余时间。 

 
 
 
 
 

 

推进 1 段 (阶跃) 
程序控制中将程序的进行推进 1 段的功能即阶跃 (STEP)。 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

● 执行方法 
程序控制中按住 STEP 键 2 秒以上，即执行阶跃动作。 
 

 

处于保持状态时，阶跃功能不起作用。 
 

 
 

 

程序结束 
程序结束，变为模式结束状态时，显示内容如下。 
 

● 模式结束显示 
变为模式结束状态时，在 TIME 显示器中显示 END (End)。 
输出模式结束输出时，交替显示模式结束输出时间的剩余时间和 END。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

28 
0STOP 
00000 

SEG TN 

28 
200 
010 1

SEG PTN 

1

程序控制相关的功能 

3. 监视模式 

监视&程序设定模式 
(程序控制模式) 

PV/SV 
监视 

28 
200 
000 1

SEG PTN 

1

交替显示 

段剩余时间 

28 
200 
WAIT 1

SEG PTN 

1

待机显示 

时间 

等级 

段 1 

程序 
模式 

待机区域 
上侧 

待机区域 
下侧 

待机解除点 

测量值 (PV) 

段 2 

段时间结束点 

段 1 的待机区域 

待机期间 

● 待机区域的设定 
待机区域 (上侧/下侧) 在参数设定模式下设定。 
 
 

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

参数设定模式 

Pn00  
ProG 
0010 1

SEG PTN 

1

参数组
No. 00

程序

Pn80  
WAIT 
0010 1

SEG PTN 

1

参数组
No. 80

待机

ZONE.H 
00000 
0010 1

SEG PTN 

1

待机区域
上侧

ZONE.L 
00000 
0010 1

SEG PTN 

1

待机区域上侧 
设定范围:  
0～输入量程 

待机区域下侧 
设定范围:  
输入量程～0 

Pn80  
WAIT 
0010 1

SEG PTN 

1

参数组
No. 80

待机

待机区域
下侧

(2 秒) 

● 程序启动时的 SV 选择 
程序控制启动时的段级通过准备设定模式的“程序启动的 SV 选择”

设定。 
 
 

或 
MONI 

RESET 

PTN 28 
0STOP 
00000 2

SEG PTN 

1

模式 No. 1 显示中 变更为模式 No. 2 

28 
0STOP 
00000 1

SEG PTN 

1

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

梯度状态灯 [白] 

模式示例 

升温 恒温 降温 

亮灯 亮灯 亮灯 

28 
100 
010 1 

SEG PTN 

1 

28 
0STOP 
0000 1 

SEG PTN 

1 

监视器&程序设定模式 
(重设模式) (程序控制模式) 

PV/SV
监视

模式执行次数
监视

模式剩余时间
监视

操作输出值
监视

[加热侧]

操作输出值
监视

[冷却侧]

电流检测器 1
(CT1) 输入值

电流检测器 2
(CT2) 输入值

综合事件状态
数据范围:  
1～1000 次 
 
1000: 无限次 

数据范围:  
0:00～999:59 
 
单位为 [时:分]  
或 [分:秒] 

数据范围:  
5.0～105.0 % 

数据范围:  
5.0～105.0 % 

数据范围:  
0.0～100.0 A 

数据范围:  
0.0～100.0 A 

数据范围:  
EVT1:  事件 1 
EVT2:  事件 2 
EVT3:  事件 3 
EVT4:  事件 4 
HBA1:  加热器断线警报 1 (HBA1) 
HBA2:  加热器断线警报 2 (HBA2) 
LBA:  控制回路断线警报 (LBA) 
INP.UP: 输入异常上限 
INP.DN: 输入异常下限 

RPT.PN 
1 

010 1 
SEG PTN 

1 

PTN.TM 
035 
010 1 

SEG PTN 

1 

MV 
-  5.0 

0000 1 
SEG PTN 

1 

MVc 
-  5.0 

0000 1 
SEG PTN 

1 

CT1 
30.0 
0000 1 

SEG PTN 

1 

CT2 
30.0 
0000 1 

SEG PTN 

1 

EVENT 
EVT1 
0000 1 

SEG PTN 

1 

事件发生时，显示以下的

字符。 
发生多项事件时，每 0.5
秒切换显示。 

返回 PV/SV 监视 

MONI * MONI * 

MONI * 

MONI * 

MONI * 

MONI * 

MONI * 

MONI * 

MONI * 

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

运行前，选择执行的模式编号。
参照左侧的“运行前的准备” 

RUN 

监视&程序设定模式 
(程序控制模式) 

测量值 (PV) 
 
段级 

段剩余时间 

执行中段编号 

执行中模式编号 

RESET 

PV/SV 
监视 

28 
0STOP 
00000 

SEG PTN 

11

28 
200 
010 1

SEG PTN 

1

按 

RUN 

按 

RESET 

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

28 
0STOP 
00000 

SEG PTN 

11

按 RESET 键，返回重设模式 
(RESET)。 

按 

RESET 

ALM 灯 [红] 

28 
0STOP 
00000 1

SEG PTN 

1

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

PTN (2 秒) 
执行模式选择 

模式切换模式 

用     ，      键设定任

意的模式编号 

*         键也可以 MODE 

PTN 
00001 
0010 1

SEG PTN 

1

按住 2秒
以上 

HOLD 

时间 

等级 

程序模式 

段 1 

阶跃执行 

推进程序到下一段的开头 

段 2 段 3 

按住 2秒
以上 

STEP 

监视&程序设定模式 
(程序控制模式) 

PV/SV 
监视 

28 
200 
010 1

SEG PTN 

1

交替显示 

模式结束输出时间的 
剩余时间 

28 
200 
END 1

SEG PTN 

1

模式结束显示 

监视&程序设定模式 
(程序控制模式) 

PV/SV 
监视 

交替显示 

段剩余时间 

28 
200 
HOLD 1

SEG PTN 

1

保持显示 

时间 

等级 

保持时的段级 
程序模式 

保持开始点 
停止程序进行，以保持时的段级
继续控制 

保持解除点 
自保持时间的段级起重启程序的进行 

程序进行的停止
期间 

不执行保持时的程序模式 

时间 

等级 

测量值 (PV) 程序模式 

程序启动 

段 1 

从与启动时的测量
值 (PV) 相同的段
级开始 

2. 运 行 

程序启动的 SV 选择 
设定范围 
0: 零启动 (出厂值) 
1: PV 启动 
2: PV 启动 (时间减少) 

28 
0STOP 
00000 11

SEG PTNP

11

PV/SV 
监视 

监视&程序设定模式 
(重设模式) 

+ MOD

准备设定模式 

Sn00  
ProG 
0010 1

SEG PTN 

1

设定组
No. 00

程序

ST.SV 
00000 
0010 1

SEG PTN 

1

程序启动的
SV 选择

或 
MONI 

RESET 
从 0 开始启动 

时间 

等级 

0

程序模式 

程序启动 

段 1 

时间 

等级 

时间减少 

程序模式 

程序启动 

段 1 

启动时的测量值 (PV) 进行到相同等级的 
设定值 (SV) 时启动。 

测量值 (PV)

0


