
 

有关详细的使用、操作以及通信等选配功能、请参照另册的 RZ100/RZ400 使用说明

书 (IMR02Y05-C)。可从本公司的主页下载别册。 

网址: https://www.rkcinst.co.jp/chinese/download-center/ 

数字温度控制器 

 RZ100/RZ400 使用说明书 

IMR02Y02-C3 All Rights Reserved, Copyright  2015, RKC INSTRUMENT INC. 
请使用本产品之前，仔细阅读本书，在理解内容的基础上使用。另外，请妥善保管本书，
以便需要时活用本书。 

本书对 RZ100/RZ400 的使用进行了简单说明。 

 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 本产品的目的是用于产业机械、工作机械、测量器械。 

(请勿用于原子能设备和与人身相关的医疗器械) 

 本产品属于 A 级别仪器。本产品在家庭环境内，有可能引起电波干扰。此时，请使用
者采取充分的措施。 

 本产品通过强化绝缘，进行了触电保护。将本产品安装到设备以及配线时，请遵从该
设备适合的规格的要求。 

 如本产品中的所有输入/输出信号线，如在屋内的配线长度超过 30 m 时，为防止浪涌，
请设置合适的浪涌抑制电路。此外，在室外配线时，与配线长度无关，都请设置适当
的抑制浪涌的回路装置。 

 本产品是以安装在测量盘面上使用为前提而生产的，为了避免用户接近电源端子等高
电压部位，请在最终产品上采取必要措施。 

 请务必遵守本说明书所记载的注意事项。否则，一旦使用，则有可能导致重大伤害或
事故。另外，若不遵从本书的指示，有可能会损坏本仪器中所具备的保护装置。 

 进行配线时，请遵照各地域的规定。 

 
 为了防止因本仪器的故障导致的损伤，请在与本仪器连接的电源线或大电流容量的输

入输出线上，用有充分的遮断容量的、适当的过电流保护器件（保险丝以及遮断器等）
方法来进行电路保护。 

 因为本产品的故障，会导致不能控制，或者不能发出警报输出的情况，因此可能危及
和本产品相连接的设备。请对最终产品采取适当的措施，即使本产品发生故障也能保
证安全。 

 请不要将金属片或导线碎屑混入本产品中，否则可能导致触电、火灾、故障。 

 请按照所记载的力矩牢固地拧紧端子螺丝，如果不牢固地拧紧，有可能导致触电、火
灾。 

 为了不妨碍散热，使用时请不要堵塞本仪器的周围。另，请不要堵塞通风口。 

 请不要在不使用的端子上接任何线。 

 清洗本产品时请务必切断电源之后再进行清洁。 

 请用柔软的干布擦拭本产品的污渍。再者，请不要使用稀释剂类的物品。有可能会导
致变形、变色。 

 请不要用硬物擦拭、敲打显示部。  
使用前 

 使用本书的前提条件为，读者需具备与电器、控制、计算机、通信等相关的基础知识。 

 本书中所使用的图示和数值例、画面例，是以易于理解本书的方式来记载的，因此无
法保证此结果的操作性。 

 即使用户或第三者蒙受如下损害，本公司也概不负责。 
 使用本产品的结果带来的影响损害  
 本公司无法预测的本产品缺陷而导致的损害 
 使用本产品的仿制品而造成的损害  
 其他全部间接的损害 

 为了使本产品可持续地、安全地使用，需要定期保养。本产品的搭载构件中有寿命固
定的，也有随时间劣化的。 

 本书的记载内容，可能在未经通知下更改。本书力图提供正确无误的内容，但若书中
出现您有疑问之处，请与本公司联络。 

 禁止转载、复制本书的一部分或全部。 

 以下为本产品中所使用的记号。 

： 交流 

： 强化绝缘 

： 安全上的注意事项 
为保护操作员和仪器，在需要参照使用说明书的部位附加有以上记号。在使用时，
必须阅读本书的注意事项。 

  

1. 安 装 

 
 
 
 
1.1 安装上的注意事项 
(1) 本仪器适用于以下的环境标准。(IEC 61010-1)  

[过电压分类Ⅱ、污染度 2] 

(2) 请在以下的周围温度、周围湿度、设置环境条件的范围内使用。 
 容许的周围温度: 10～55 C 
 容许的周围湿度: 5～95 %RH (绝对湿度: MAX. W. C 29 g/m3 dry air at 101.3 kPa) 
 设置环境条件: 室内使用 

 高度到 2000 m 为止 
 短期暂态过电压: 1440 V 
 长期暂态过电压: 490 V 

(3) 请特别避免安装在如下场所。 
 温度急剧变化导致结露的场所 
 产生腐蚀性气体、可燃性气体的场所 
 会直接对本体造成震动、冲击的场所 
 会受到水、油、药品、蒸汽、热气侵蚀的场所   
 尘埃、盐分、铁分多的场所 
 感应障碍大，易产生静电、磁气、杂波的场所 
 直接受到冷暖气设备的空气直吹的场所 
 直接受到阳光照射的场所 
 会产生由辐射热量等引起的热量积蓄的场所 

(4) 进行安装时，请考虑如下事项。 
 考虑到接线、维护、耐环境方面，请确保仪器上下有 50 mm 以上的空间。 
 请避免安装在散热量大的仪器 (加热器、变压器、半导体操作器、大容量电阻) 的正

上方。 
 周围温度达 55 C 以上时，请用强制风扇或空调冷却。但是，请不要使冷空气直接接

触本仪器。 
 为提高耐杂讯性能和安全性，安装请尽可能远离高压仪器、动力线、动力仪器。 

高压仪器: 请不要安装于同一盘内。 
动 力 线: 请分开 200 mm 以上进行安装。 
动力仪器: 请尽可能分开安装。 

 请水平安装。倾斜安装的话，会造成误动作。 

(5) 请在本产品附近并马上能操作的地方，设置开关或电路断路器。另外，请标明这些是
用于本仪器的遮断器件。 

 

1.2 外形尺寸 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
对应盘面厚度：1～10 mm (密接安装时请考虑盘面强度) 

*1 壳子用橡胶密封垫圈 (选配) 
*2 端子盖 (选配) [另售] 
*3 个别安装时，在盘面上开安装孔时，请注意不要使盘面开孔面产生毛边、变形、盘面翘曲的情况。若开

孔的盘面产生毛边、变形、盘面翘曲，则会影响到仪器的防水性能。 
*4 密接安装时，不对应无法防水、防尘，因此请拆除壳子用橡胶垫圈。 
 
 
 
 

1.3 安装方法／拆卸方法 
<安装到盘面> 

1. 在盘面上开安装孔。 

2. 将本仪器从盘面前面插入。 

3. 将安装支架插入本仪器的固定口。(图 1) 
此时，请勿将安装支架推向前方。 

4. 使用十字螺丝起子拧紧安装支架的螺丝，以使
安装支架在插入位置不会向前方移动。(图 2) 
如果螺丝的前端接触到盘面，请将螺丝只拧紧
1 圈。 

5. 请参照如上步骤 3、4，安装其余的安装支架。 

 
 
 
<从盘面上拆卸> 

1. 关闭电源。 

2. 拆除配线。 

3. 拧松安装支架的螺丝。 

4. 捏住安装支架的后方 (图 3)，使其沿水平方向
旋转，从外壳上拆下安装支架。(图 4) 

5. 请参照如上步骤 3、4，拆卸其余的安装支架。 

6. 抓住本仪器的前面板的边框，将其从安装孔取
出来。 

 
 
 

2. 配 线 

 
 
 
 
 

2.1 端子构成 
 RZ100 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2.2 配线上的注意事项 
 热电偶输入时，请使用规定的补偿导线 。 
 测温电阻输入时，请使用导线电阻小，且 3 线之间 (3 线式) 没有电阻差的线材。 
 为了避免输入信号线受杂波干扰的影响，请远离仪器电源线、动力电源线、负载线进

行配线。 
 对仪器电源配线时，请避免来自动力电源的杂波干扰的影响。在容易受到杂波干扰影

响的情况，推荐使用电源滤波器。 

 

 

 RZ400 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 请使用双绞线。双绞的间距越短，抗杂波干扰效果越好。 
 请务必把电源滤波器安装在接地的盘上，而且使电源滤波器输出侧与电源端子的配

线最短。 
 如在电源滤波器输出侧安装安装保险丝、开关等，则会导致滤波器效果变差，因此

请勿安装电源滤波器。 

 

 电源接通时，触点输出的准备时间约需要 5 秒。如果作为外部的联锁装置等的信号使
用时，请使用延时继电器。 

 请使用电压降小的双绞线作为电源线。 
 本产品不带过电流保护设备 (保险丝)。为了安全如需要时，请另行安装。 

 保险丝种类: 延时保险丝 
 保险丝额定值: 额定电压 250 V、额定电流 1 A 

 请使用与螺丝尺寸相符的压着端子。 
端子螺丝尺寸: M3 × 7 (5.8 × 5.8 带角座) 
推荐拧紧力矩: 0.4 N･m 
适用线材: 0.25～1.65 mm2的单线或捻线 
指定尺寸: 参照右图 
指定压着端子: 带绝缘的圆形端子 V1.25MS3 
 日本压着端子制造 (株) 制造 

 请注意勿将压着端子等的导体部分与邻接的导体部分 (端子等) 接触。 
 

如不使用推荐尺寸的压着端子，则有可能无法拧紧端子螺丝。此时，请预先折弯
压着端子，然后再进行配线。过度拧紧螺丝会导致螺丝损坏。 

在一个端子螺丝上，最多接 2 个压着端子，可用搭桥线。但是，此时，不能对应
强化绝缘。  
拧本仪器的端子螺丝时，请像右图那样，注意其
角度。另，如拧螺丝时用力过大，则会导致螺丝
纹路损坏，请注意。 
 
 

关于本仪器的绝缘块，请参照如下。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

3. 各部分名称 

 前面显示部 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 测量仪器底部 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

(1) 测量值 (PV) 显示器
 [绿] 

显示测量值 (PV) 或各种参数记号。 

(2) 设定值 (SV) 显示器
 [橙] 

显示设定值 (SV) 或各种参数的设定值。 

(3) AT 灯 [绿] 在执行自整定 (AT) 期间闪烁。 
(AT 结束：AT 灯灭) 
执行启动整定 (ST) 期间灯亮。 
(ST 结束：AT 灯灭) 

OUT1 灯 [绿] 输出 1 (OUT1) 1 ON 时亮灯 2。 

OUT2 灯 [绿] 输出 2 (OUT2) 1 ON 时亮灯 2。 

OUT3 灯 [绿] 输出 3 (OUT3) 1 ON 时亮灯。 

ALM 灯 [红] 警报 1、警报 2、加热器断线警报 1 或加热器断线警报 2
中的任一情况发生时都会亮灯。 

(4) 设置 (SET) 键 用于调出参数或登记设定值。 

(5) 移位键 用于设定更改时的数位移动。 
用于 RUN/STOP 和各模式的切换操作。 

(6) 下调键 用于减少数值时。 

(7) 上调键 用于增加数值时。 

(8) 专用通信插座 本仪器的专用通信插座，可通过本公司制作的 USB 通
信变换器 COM-K2 (另售)a 与电脑连接，并在电脑上
安装本公司制作的通信工具 b，即可通过电脑以通信方
式对本仪器进行数据的管理监视和设定。 

a 关于 COM-K2，请参照本公司主页。 
b 可从本公司主页下载。 

1 可把控制输出 (加热侧／冷却侧)、警报输出以及加热器断线警报输出任意配置在输出
1、2、3 (OUT1、2、3)。 
通过初始设定模式进行输出的配置。具体请参照另册的 RZ100/RZ400 使用说明书 
(IMR02Y05-C)。 

2 电流输出时的灯显示 
输出 0 %以下: 灯灭 
输出 100 %以上: 灯亮 
输出超过 0 %且不到 100 %: 灯暗亮 

 

4. 规 格 
 测量输入 
输入点数: 1 点 

热电偶输入: K、J、T、S、R、E、B、N (JIS C1602-1995)、PLII (NBS)、W5Re/W26Re 
(ASTM-E988-96)、U、L (DIN43710-1985) 

测温电阻输入: Pt100 (JIS C1604-1997)、JPt100 (JIS C1604-1997、JIS C1604-1981
的Pt100) 

输入精度: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

*1: 小于100 C 时为精度保证范围外 
*2: 小于 400 C 时为精度保证范围外 (热电偶 R、S、W5Re/W26Re、B) 

取样周期: 0.25 秒 

信号源电阻的影响: 约 0.2 V/ (热电偶输入) 

输入导线电阻的影响: 
量程的约 0.02 %/ (测温电阻输入) 

测量电流: 约 800 A (测温电阻输入) 

输入断电时的动作: 超过量程上限 (热电偶输入及测温电阻输入) 

输入短路时的动作: 低于量程下限 (测温电阻输入) 

PV 偏置: 1999～9999 C [F] 或199.9～999.9 C [F] 

PV 数字滤波器 (一次滞后): 
0～100 秒 (0 则滤波器为 OFF) 

 

 电流检测器 (CT) 输入 
输入点数: 最大 2 点 

输入范围: 0.0～30.0 A (CTL-6-P-N) 
0.0～100.0 A (CTL-12-S56-10L-N) 

取样周期: 0.5 秒 
 
 输 出 
继电器触点输出 (1) [RZ100 的 OUT1、2、3: 控制输出，RZ400 的 OUT3: 控制输出]: 

触点方式: 1a 触点 

触点容量 (电阻负荷): AC 250 V 3 A、DC 30 V 1 A 

电气寿命: 10 万次以上 (额定负载) 

机械寿命: 2000 万次以上 (开关频度: 300 次/min) 

继电器触点输出 (2) [RZ400 的 OUT1、2: 控制输出]: 

触点方式: 1a 触点 
触点容量 (电阻负荷): AC 250 V 3 A、DC 30 V 1 A 
电气寿命: 30 万次以上 (额定负载) 
机械寿命: 5000 万次以上 (开关频度: 180 次/min) 

继电器触点输出 (3) [RZ100 及 RZ400: 警报输出 (含加热器断线警报输出)]: 

触点方式: 1a 触点 
触点容量 (电阻负荷): AC 250 V 1 A、DC 30 V 0.5 A 
电气寿命: 15 万次以上 (额定负载) 
机械寿命: 2000 万次以上 (开关频度: 300 次/min) 

电压脉冲输出: 

输出电压: DC 0/12 V (额定) ON 时: 10～13 V 
  OFF 时: 0.5 V 以下 
容许负荷电阻: 500 以上 

电流输出: 

输出电流: DC 4～20 mA、DC 0～20 mA 
输出范围: DC 3.2～20.8 mA、DC 0～21 mA 
容许负荷电阻: 500 以下 

 

 通信功能 
接口: EIA 规格 RS-485 

通信规程: RKC 通信 (依据 ANSI X3.28-1976 子分类 2.5、A4) 
MODBUS-RTU 

 

 一般规格 
电源电压: AC 85～264 V [含电源电压变动] (额定: AC 100～240 V) 

50/60 Hz 通用 

消耗功率: RZ100: 最大 5.1 VA (AC 100 V 时) 
 最大 7.6 VA (AC 240 V 时) 
RZ400: 最大 5.9 VA (AC 100 V 时) 
 最大 8.4 VA (AC 240 V 时) 

突入电流: 5.6 A 以下(AC 100 V 时) 
13.3 A 以下(AC 240 V 时) 

停电时的数据保护: 
通过不挥发性内存进行数据备份 
改写次数: 约 100 万次 
数据记忆保存时间: 约 10 年 

质 量: RZ100: 约 115 g、RZ400: 约 165 g    
 

5. 型号代码 
 规格代码一览 

RZ100 
RZ400 

 

 

(1) 输出 1 (OUT1) 种类、 
(2) 输出 2 (OUT2) 种类 

N: 无 
M: 继电器触点输出 
V: 电压脉冲输出 (DC 0/12 V) 
7: 电流输出 (DC 0～20 mA) 
8: 电流输出 (DC 4～20 mA) 

(3) 输出 3 (OUT3) 种类 
N: 无 
M: 继电器触点输出 

(4) 电流检测器 (CT) 输入  
(选配) 

N: 无 
T: CTL-6-P-N  2 点 
U: CTL-12-S56-10L-N  2 点 

(5) 通信功能 (选配) 
N: 无 
5: RS-485 (RKC 通信) 
6: RS-485 (MODBUS) 

(6) 防水防尘构造 (选配) 
N: 无 
1: 防水防尘构造 (IP66) 

将 (7) 设为「N」或「1」时，出厂时的控制动作、输入范围、输出配置以及警
报种类的相关内容，请参照另册的 RZ100/RZ400 使用说明书 (IMR02Y05-C)。 

 

 初始设置的代码一览 

 
 
 

(1) 警报 1 种类，(2) 警报 2 种类 
N: 无警报 Q: 带再待机的上限偏差 
A: 上限偏差 R: 带再待机的下限偏差 
B: 下限偏差 T: 带再待机的上下限偏差 
C: 上下限偏差 U: 范围内 (上限/下限个别设定) 
D: 范围内 V: 上限设定值 
E: 带待机的上限偏差 W: 下限设定值 
F: 带待机的下限偏差 X: 上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
G: 带待机的上下限偏差 Y: 带待机的上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
H: 上限输入值 Z: 带再待机的上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
J: 下限输入值 2: 控制回路断线警报 (LBA) a 
K: 带待机的上限输入值 4: 运行中的监视器 
L: 带待机的下限输入值   a 仅警报 2 可指定 

(3) 控制输出配置 
1: PID 控制时: 输出 1 (OUT1) 端子 
 加热冷却 PID 控制时: 加热侧输出: 输出 1 (OUT1) 端子 
  冷却侧输出: 输出 2 (OUT2) 端子 
2: PID 控制时: 输出 2 (OUT2) 端子 
 加热冷却 PID 控制时: 加热侧输出: 输出 2 (OUT2) 端子 
  冷却侧输出: 输出 1 (OUT1) 端子 

(4) 警报 1 的输出配置，(5) 警报 2 的输出配置 
(不可与控制输出的配置重复) 

N: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

(6) 加热器断线警报 1 的输出配置，(7) 加热器断线警报 2 的输出配置 
(不可与控制输出的配置重复) 

N: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

专用通信时的连接方法 
通过 COM-K2 (RKC 专用通信电缆，通信变换器，USB 电缆) 连接本仪器 (RKC 专用
通信插座) 与电脑 (USB 插口) 连接。连接时请插注意插口的方向。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 专用通信仅供设定使用。请勿用于操作期间数据输入用途。 
 专用通信时请保持控制器电源开启状态。 

即使没有搭载通信功能 (选配) 的 RZ100/RZ400，也可以使用专用通信。 

专用通信对应 RKC 通信协定 (依据 ANSI X3.28-1976 子分类 2.5、A4)。 

COM-KG 也可以连接。 

8888 

8888 
888.8 

8888 
PV 

SV 

OUT3 AT OUT1 OUT2 ALM 

-  ＊  /-  
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) 

25 45 
0.6 

0 

L1
 0.6 

0 

4
5 
 0

.6
 

0 

个别安装 

密接安装 

2
5 

4
5 
 0

.6
 

0 

*3 

*4

L1 = 48  n  3 
n： 安装台数 (2～6) 

48

4
8 

17.9 63 
79.1

4
9

.2
 

*1

*2 

4
4

.8
 

4
8

.2
 

6
5 

4
4

.8
 

4
9

.2
 

注 意 

RZ100 型号 

! 

100240 V 

AC 

2 

1 
L 

N 

电源端子 

 为了防止误动作，请勿在不使用的端子上
接线。 

 虚线方框内的图，是表示了本仪器的内部
状态。 

NO：常开 

通信端子 
(选配) 

T/R(B) 

T/R(A) 

SG 

15

14

13
RS-485 

请用手指进行按键操作。 
如用前端带尖的工具按键，将会导

致故障。 

RZ100 RZ400 

(8) 

输入种类 输入范围 精 度 

K、J、T、E、 
PLII、U、L 

*1 

小于100 C (2.0 C + 1 digit) 

100 C以上，小于+500 C (1.0 C + 1 digit) 

+500 C 以上 (测量值的 0.2 % + 1 digit) 

R、S、N、 
W5Re/W26Re 

*2 

小于 0 C (4 C + 1 digit) 

0 C 以上，小于 1000 C (2 C + 1 digit) 

1000 C 以上 (测量值的 0.2 % + 1 digit) 

B 

*2 

小于 400 C (70 C + 1 digit) 

400 C 以上  (2 C + 1 digit) 

Pt100、JPt100 
小于 200 C (0.4 C + 1 digit) 

200 C 以上 (测量值的 0.2 % + 1 digit) 

输入范围代码表 
热电偶输入 测温电阻输入 

种类 代码 范围  种类 代码 范围  种类 代码 范围 
K K01  0 ～200 C  J JA7  0 ～300 F  Pt100 D01  199.9 ～649.0 C 

K02  0 ～400 C  JB9  328 ～2192 F  D02  199.9 ～200.0 C 
K03  0 ～600 C  JC8  199.9 ～550.0 F  D03  100.0 ～50.0 C 
K04  0 ～800 C  T T01  199.9 ～+400.0 C  D04  100.0 ～100.0 C 
K05  0 ～1000 C  T02  199.9 ～+100.0 C  D05  100.0 ～200.0 C 
K06  0 ～1200 C  T03  100.0 ～+200.0 C  D06  0.0 ～50.0 C 
K07  0 ～1372 C  T04  0.0 ～350.0 C  D07  0.0 ～100.0 C 
K09  0.0 ～400.0 C  T05  199.9 ～+300.0 C  D08  0.0 ～200.0 C 
K10  0.0 ～800.0 C  T06  0.0 ～400.0 C  D09  0.0 ～300.0 C 
K13  0 ～100 C  R R01  0 ～1600 C  D10  0.0 ～500.0 C 
K14  0 ～300 C  R02  0 ～1769 C  DA1  199.9 ～999.9 F 
K17  0 ～450 C  R04  0 ～1350 C  DA3  199.9 ～200.0 F 
K20  0 ～500 C  RA1  0 ～3200 F  DA4  199.9 ～100.0 F 
K41  200 ～+1372 C  S S01  0 ～1600 C  DA5  199.9 ～300.0 F 
K43  199.9 ～+400.0 C  S02  0 ～1769 C  DA6  0.0 ～100.0 F 
KA1  0 ～800 F  B B01  400 ～1800 C  DA8  0.0 ～400.0 F 
KA2  0 ～1600 F  B02  0 ～1820 C  DA9  0.0 ～500.0 F 
KA3  0 ～2502 F  E E01  0 ～800 C  DB2  199.9 ～900.0 F 
KC8  100.0 ～752.0 F  E02  0 ～1000 C  JPt100 P01  199.9 ～649.0 C 

J J01  0 ～200 C  N N01  0 ～1200 C  P02  199.9 ～200.0 C 
J02  0 ～400 C  W5Re/ 

W26Re
W01  0 ～2000 C  P04  100.0 ～100.0 C 

J03  0 ～600 C  W02  0 ～2320 C  P05  100.0 ～200.0 C 
J04  0 ～800 C  WA1  0 ～4000 F  P06  0.0 ～50.0 C 
J05  0 ～1000 C  PLII A01  0 ～1300 C  P07  0.0 ～100.0 C 
J06  0 ～1200 C  A02  0 ～1390 C  P08  0.0 ～200.0 C 
J07  199.9 ～+300.0 C  A03  0 ～1200 C  P09  0.0 ～300.0 C 
J10  0 ～450 C  AA1  0 ～2400 F  P10  0.0 ～500.0 C 
JA1  0 ～800 F  AA2  0 ～2534 F     
JA2  0 ～1600 F  U U01  199.9 ～+600.0 C     
JA3  0 ～2192 F  L L01  0 ～400 C     
JA6  0 ～400 F         

(7) 指定出厂时的设定 
N: 无 
1: 控制动作／输入范围代码在出厂时 

有设定 
2: 控制动作／输入范围代码以及初始设置 

代码有出厂设定 

(8) 控制动作 
无代码记号: 出厂时无设定的场合， 

无需指定 
F: 带 AT 的 PID 控制 (逆动作) 
D: 带 AT 的 PID 控制 (正动作) 
G: 带 AT 的加热冷却 PID 控制 
A: 带 AT 的加热冷却 PID 控制  
 (用于挤出机风冷) 
W: 带 AT 的加热冷却 PID 控制  
 (用于挤出机水冷) 

(9) 测量输入/范围 
无代码记号: 出厂时无设定的场合， 

无需指定 
: 参照输入范围代码表 

 
 

: 为任选的规格代码。如没指定，则在铭牌上没有标注此代码。 

  - -  -  
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) 

(单位: mm) 

① 
② 
③ 
④ 
⑤ 
⑥ 

⑦ 
⑧ 
⑨ 
⑩ 
⑪ 
⑫ 

⑬ 
⑭ 
⑮ 
⑯ 
⑰ 
⑱ 

电源端子

输出 1 (OUT1) 端子 测量输入端子 

不使用 

输出 3 (OUT3) 端子 
输出 2 (OUT2) 端子

RZ100 

通信端子 (选配) 电流检出器输入端子 (选配) 

测量输入端子 

测温电阻 

A 

B 

B 

RTD 

10 

11 

12 

热电偶 

 

 

TC 

11 

12 

 

为了防止触电及仪器故障，请务必在切断电源后，再进行本仪器的安装、拆除。 

警 告 ! 

电流检测器输入 
(选配) 

CT1 

COM 

CT2 

18

17

16

个别安装 *3 

密接安装 *4 

L1 = 48  n  3 
n: 安装台数 (2～6) 

L1 
 0.6 

0
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*1 

RZ100 

(3) 

(7) (6) (5) (4) 

RZ400 

(3) 

(1) 

(2) 

(4) (5) (6) (7) 

PV 

OUT3

SV 

OUT2OUT1AT ALM 

(1) 

(2) 

 

 为防止由本产品的故障或异常所造成的系统重大事故，请于外部设置合适
的保护电路。 

 全部的配线结束之前，请不要接通电源。否则将会造成触电/火灾/故障。 
 请不要在本产品所记载的规格范围之外使用。否则将会造成火灾/故障。 
 请勿在有引火性/爆炸性气体的场所使用本产品。 
 请不要触碰电源端子等高电部位。否则有触电的危险。 
 请不要分解、修理和改造本产品。否则将会造成触电/火灾/故障。 

 5.9 MAX 

 3.2 MIN 

5.6 mm

 专用通信时本设器地址固定为「0」。 
本产品的设备地址设定可忽略。 

电脑侧的通信设定  
(以下值全部为固定) 

通信速度: 38400 bps 
起始位: 1 
数据位: 8 
奇偶位: 无 
停止位: 1 

电脑的通信接口 
USB 接口: 依据 USB Ver.2.0 

 在本仪器接通电源时，请勿拔出 USB 电缆。

 通信支持软件 PROTEM2 
运行环境：请通过下载对象的说明书进行 
  确认。 

USB 通信变换器 
COM-K2 

USB 电缆 1 m 
(COM-K2 的标配) 

连接到本仪器的
专用通信插座 

连接到电脑

的 USB 接口 

专用通信电缆 
1.5 m (W-BV-01) 
[COM-K2 的选配] 

连接到专用
通信插座 

连接到 USB 
插座 

RKC 专用通信插座 

测量仪器底部 

RZ100 

RZ400 型号 

(单位: mm) 

警 告 ! 

输出 2 (OUT2) 端子 

继电器触点 

NO 

OUT2 3 

4 

电压脉冲 
电 流 

OUT2 

 

 

3 

4 

输出 1 (OUT1) 端子 

继电器触点 

NO 

OUT1 5 

6 

电压脉冲 
电 流 

5 

6 

OUT1 

 

 

输出 3 (OUT3) 端子 

继电器触点 

NO 

OUT3 8 

9 

① 
② 
③ 
④ 
⑤ 
⑥ 
⑦ 
⑧ 
⑨ 
⑩ 
⑪ 
⑫ 

电源端子

输出 2 (OUT2) 端子

输出 1 (OUT1) 端子

测量输入端子

不使用

输出 3 (OUT3) 端子

RZ400 

⑬ 
⑭ 
⑮ 
⑯ 
⑰ 
⑱ 
⑲ 
⑳ 
㉑ 
㉒ 
㉓ 
㉔ 

通信端子 
(选配) 

电流检出器端子 
(选配) 

不使用 

 

为了防止触电及仪器故障，在配线全部完成前请勿接通电源。此外，在为本

仪器通电前请务必确认配线是否正确。 

警 告 ! 

NO：常开 

通信端子 
(选配) 

T/R(B) 

T/R(A) 

SG 

15

14

13
RS-485 

测量输入端子 

热电偶 

 

 

TC 

11 

12 

测温电阻 

A 

B 

B 

RTD 

10 

11 

12 

输出 3 (OUT3) 端子 

继电器触点 

NO 

OUT3 8 

9 

 为了防止误动作，请勿在不使用的端子上
接线。 

 虚线方框内的图，是表示了本仪器的内部
状态。 

100240 V 

AC 

2 

1 L 

N 

电源端子 

电流检测器输入 
(选配) 

CT1 

COM 

CT2 

24

23

22

输出 2 (OUT2) 端子 

电压脉冲 
电 流 

OUT2 

 

 

3 

4 

继电器触点 

NO 

OUT2 3 

4 

输出 1 (OUT1) 端子 

继电器触点 

NO 

OUT1 5 

6 

电压脉冲 
电 流 

5 

6 

OUT1 

 

 

倾斜方向 垂直方向 

图 1 

图 2 

图 4 

固定物的后方

图 3 

* 输出 1 或输出 2 是继电器触点输出时为 “绝缘”。 
两者都不是继电器触点输出时为 “非绝缘”。 

电   源 

 
 
 

输出 1* 
(OUT1) 

输出 2* 
(OUT2) 

 
 
 
 

输出 3 
(OUT3) 

 
 
 
 

通信 
(RS-485) 

非绝缘 

MCU 

专用 
通信 

电流检测器
输入 

(CT1, CT2) 

测量输入 

非绝缘 

绝缘 绝缘 绝缘 绝缘 

绝缘 绝缘 绝缘 
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6. 操作流程 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
设定例 
● 把设定值 (SV) 设定为 200 C 

 
 
 
 
 
 
 
● 实行自整定(AT) 

 
 
 
 
 
 
 
● 将警报 1 的种类从「上限偏差」变更为「上下限偏差」 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

7. 异常时的显示 
 输入异常时的显示 

显 示 内 容 处理方法 

测量值 (PV) 
[闪烁显示] 

测量值 (PV) 超出了输入范围 在进行传感器更换时，请一定要将电源关断， 
或设定为 STOP 状态。 

 

请确认输入范围、传感器以及传感器的连接等。 

oooo 
[闪烁显示] 

超出量程上限 
测量值 (PV) 超出了显示范围
的上限 

uuuu 
[闪烁显示] 

低于量程下限 
测量值 (PV) 超出了显示范围
的下限 

 
 自我诊断时的错误代码显示 

同时发生多个错误时，将会显示错误代码的合计值。 

内 容 显 示 输 出 通 信 处理方法 

 

 

 

调整数据异常 

显示灯: 
全部灯灭 

输出: 
全部 OFF 

 

显示错误代码为 
“1” 

请将电源关断一次。 

如再次接通电源后，仍为
错误状态，请与本公司或
代理店联系。 

 

 

 

数据备份错误 

  显示错误代码为 
“2” 

 

 

 

A/D 变换值异常／温度补偿值异常 

  显示错误代码为 
“4” 

 

电源电压异常 显示灯全灭  通信无应答  

监视时钟   

 
 
 
 
 

0: 励磁 
1: 非励磁 (STOP 时，接点闭合或 
  接点断开) 
2: 非励磁 (STOP 时，接点断开) 

EXC3 
0000 

警报配置时的 
输出 3 励磁／非励磁 

0: 励磁 
1: 非励磁 (STOP 时，接点闭合或 
  接点断开) 
2: 非励磁 (STOP 时，接点断开) 

EXC2 
0000 

警报配置时的 
输出 2 励磁／非励磁 

0: 励磁 
1: 非励磁 (STOP 时，接点闭合或 
  接点断开) 
2: 非励磁 (STOP 时，接点断开) 

EXC1 
0000 

警报配置时的 
输出 1 励磁／非励磁 

1328 
@C 0 

监视显示模式 
[PV/SV 监视] 

[切换] 
1328 
0000 

SV 设定模式 
[设定值(SV)] 

灯暗亮 灯明亮 
(按 2 次) (按 2 次) 

[设定] 
1328 
0200 

SV 设定模式 
[设定值(SV)] 

灯明亮 

[登录] 
1328 
@200 

监视显示模式 
[PV/SV 监视] 

1328 
@C 0 

监视显示模式 
[PV/SV 监视] 

[切换] 
1AL1 
0010 

参数设定模式 
[警报 1 设定值] 

[切换] 
1ATU 
0000 

参数设定模式 
[自整定] 

[设定] 

灯明亮 

1ATU 
0001 

参数设定模式 
[自整定] 

[登录] 
1STU 
0000 

参数设定模式 
[启动整定] 

返回监视 
显示模式 

AT 灯闪烁 
[AT 开始] 

1328 
@C 0 

监视显示模式 
[PV/SV 监视] 

[切换] 
1Cod 
0000 

初始设定模式 
[初始设置代码] 

ALM1 
0001 

(按 5 次) 

初始设定模式 
[警报 1 种类] 

[切换] 

灯明亮 

[设定] 
ALM1 
0002 

初始设定模式 
[警报 1 种类] 

1: 上限偏差 2: 上下限偏差 

ALM2 
0001 

初始设定模式 
[警报 2 种类] 

[登录] 

(2 秒以上) (2 秒以上) 

Err 
0001 闪烁 

Err 
0002 闪烁 

Err 
0004 闪烁 

< RoHS 中的 6 种物质的含有情况 > 
 产品中的有毒有害物质或元素的名称以及含量 

器件名称 

有毒有害物质或元素 

铅 
(Pb) 

汞 
(Hg) 

镉 
(Cd) 

6 价铬 
(Cr(VI)) 

多溴联笨 
(PBB) 

多溴二笨醚 
(PBDE) 

实装电路板 × ○ ○ ○ ○ ○ 
壳子(包括
前面板) ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

○: 表示在该器件的全部的均质材料中有毒有害物质含量在 SJ/T 11363-2006 
标准规定的限量要求以下。 

×: 表示至少在该器件的均质材料中有毒有害物质的含量超出  SJ/T 
11363-2006 标准规定的限量要求。 

 
 关于产品的识别标识 

左面的标识是根据 2006 年 2 月 28 日公布的《电子信息产品污染

控制管理办法》以及 SJ/T 11363-2006 《电子信息产品中有毒有

害物质的限量要求》，SJ /T 11364- 2006 《电子信息产品污染控
制标识要求》，在特定的 6 种物质的含量超过了规定值的产品上使

用的标识。标识中央的数字表示适用于中华人民共和国销售的电 
子信息产品的”环保使用期限”。此项已记载在使用说明书上，表示只要您遵守有
关该产品的安全或使用上的注意事项，则从生产日算起在此年限内，该产品所含

有的有毒有害物质或元素不会发生外泄或突变，不会因使用该产品造成重大的环

境污染或对用户人身、财产造成严重损害的期限。 
另，本公司生产的产品的环保使用期限为 20 年。但是，此环保使用期限不是产品
保证期限。 

重复按      

键，直到显示 AT

画面。 

返回监视 
显示模式 

测量值 (PV)/设定值 (SV) 监视 
1328 
@C 0 

[RUN 状态 (出厂值)] 

设定值 (SV) 
[显示范围] 
设定限幅下限～设定限幅上限 
(出厂值: 0 或 0.0) 

监视显示模式 

<STOP 时的动作> 
控制: OFF 
警报: OFF 
输出: OFF 
AT: 中止 

1328 
SToP 

[STOP 状态] 

STOP 显示 

综合警报状态 (ALM) 

[显示范围] 
0: 警报 OFF 或无警报 
1: 警报 ON 

1ALM 
0000 

1CT1 
0 0.0 

电流检测器 1 (CT1) 输入值 
监视 

[显示范围] 
0.0～100.0 A 

1CT2 
0 0.0 

电流检测器 2 (CT2) 输入值 
监视 

[显示范围] 
0.0～100.0 A 

操作输出值 [冷却侧] 

[显示范围] 
5.0～ 
冷却侧输出限幅上限 

1MVc 
0 0.0 

最初参数  
返回至[测量值 (PV)/设定值 (SV) 监视器] 

如切换为初始设定模式，则会变为控制停止状态。 

如要显示初始设定模式，必须在设定数据锁设定为 “显示初始设定模式”。 

警报 1 
警报 2 
加热器断线警报 1 (HBA1) 
加热器断线警报 2 (HBA2) 

操作输出值 [加热侧] 

[显示范围] 
PID 控制时: 

输出值限幅下限 
～输出值限幅上限 

加热冷却 PID 控制时: 
5.0～ 
加热侧输出值限幅上限 

1CMV 
0 0.0 

■ 关于设定值的变更与登录 
 可设定明点灯的位。通过按移位键可移动灯明亮的位。 
 仅操作上调键，下调键不能登录变更的数据。登录变更的数据时，请务必按 SET 键。

显示切换至下个参数。 
 变更设定后，如果不进行登录操作经过了 1 分钟，则会返回至监视显示模式 (初始设

定模式除外)。此时，变更的数据没有被登录。 

1r-S 
SrUn 

1r-S 
SToP 

切换[RUN 状态→STOP 状态] 时 

切换[STOP 状态→RUN 状态] 时 

<上述以外的 RUN/STOP 切换>

监视器显示模式画面不是测量值(PV)/设定

值(SV) 监视器画面时，要进行 RUN/STOP

切换的场合时，按  □□  键 1 秒钟后，会显

示以下的画面 1 秒钟，然后返回至按键操作

之前的画面。 

测量值 (PV) 
[显示范围] 
测量范围下限  (测量范围的 5 %) 
～测量范围上限  (测量范围的 5 %) 

RUN/STOP 切换 

按      键 1 秒钟 

按2秒以上       键。 

按         键的同时，

按2秒以上       键。 

按         键的同时，

按2秒以上       键。 

按        键的同时， 

按2秒以上       键。 

按        键的同时， 

CMPS 
0000 

CMrM 
0000 

SV 设定模式 

灯暗亮 

1328 
0000 

设定值 (SV) 

[设定范围] 
设定限副下限～ 
设定限幅上限 

灯明亮 (可以变更设定) 

联锁解除 

[设定范围] 
oFF: 联锁解除 
on: 联锁状态 

1ILr 
0oFF 

0: RKC 通信 
1: MODBUS 

选择通信协议 

0: 2400 bps 
1: 4800 bps 
2: 9600 bps 
3: 19200 bps 
4: 38400 bps 

通信速度 
bPS 
0002 

设定 
位构成 

数据位 奇偶位 停止位 
0 8 无 1 
1 8 无 2 
2 7 偶数 1 
3 7 偶数 2 
4 7 奇数 1 
5 7 奇数 2 
6 8 偶数 1 
7 8 奇数 1 
8 8 偶数 2 
9 8 奇数 2 

10 7 无 1 
11 7 无 2 

RKC 通信时的设定范围: 0～11 
MODBUS 时的设定范围: 0, 1, 6, 7, 8, 9 

数据位构成 
bIT 
0000 

0～150 (1.666) ms 

间隔时间 
InT 
0005 

通信应答监视 

返回最初参数 [选择通信协议]  

通信设定模式 
[设定值 (SV) 显示器的数值为 “出厂值”。] 

选配为「有通信功能」时，显示通信设定模式。 

0～99 (RKC 通信) 
1～99 (MODBUS) 

设备地址 
Add 
0000 

至初始设定模式 

(2 秒以上) (2 秒以上) 

按       键。 

按         键的同时，

按2秒以上       键。 

按         键的同时，

不使用 

通信应答监视 
 0: 通信应答正常 
 1: 溢出错误 
 2: 奇偶校验错误 
 4: 帧同步错误 
 8: 受信缓冲区溢出 

收信状态监视 * 

发信状态监视 * 

* 信号每次被接收或发送，交替显示
0和 1。 

按         键的同时，按       键。 

(2 秒以上) 

AL1` 
-010 

1999 (199.9)～9999 (999.9) 
(单位: C [F]) 

警报 1 设定值 (ALM1) [下侧] 

(警报 1 的警报种类代码为 U、X～Z
时显示) 

警报 1 设定值 (ALM1) 
(警报 1 的警报种类代码为 A～T、V、
W 时显示) 

警报 1 设定值 (ALM1) [上侧] 
(警报 1 的警报种类代码为 U、X～Z
时显示) 

1999 (199.9)～9999 (999.9) 
(单位: C [F]) 

[设定值 (SV) 显示器的数值显示 “出厂值”。] 

1ATU 
0000 

自整定 (AT) 

0: PID 控制 
1: AT 实行 

1STU 
0000 

启动整定 (ST) 

0: 不使用 ST 
1: 实行 1 次 
2: 每次实行 

返回最初的参数 [警报 1 设定值 (ALM1)] 

1AL1 
0010 

参数设定模式 

1999 (199.9)～9999 (999.9) 
(单位: C [F]) 

警报 2 设定值 (ALM2) [下侧] 

(警报 2 的警报种类代码为 U、X～Z
时显示) 

AL2` 
-010 

1 dd 
0060 

微分时间  

0～3600 秒 (0: PI 动作) 

1 II 
0240 

积分时间  

0～3600 秒 (0: PD 动作) 

1 Pb 
0000 

PV 偏置 

1999 (199.9)～9999 (999.9) 
(单位: C [F]) 

1PTU 
0000 

POST 整定 

3～3 
(0: 功能 OFF) 

1 dF 
0001 

PV 数字滤波器 

0～100 秒 
(0: 无数字滤波器功能) 

0.0～100.0 A 
(0.0: HBA 功能 OFF) 

加热器断线警报 1 (HBA1)设定值 
HBA1 
000.0 

0.0～100.0 A 
(0.0: HBA 功能 OFF) 

加热器断线警报 2 (HBA2)设定值 
HBA2 
000.0 

0.1～200.0 分 

控制回路断线警报 (LBA) 时间  
HLBA 
008.0 

0～9999 
(单位: C [F]) 

LBA 不感带 (LBD) 
HLBd 
0000 

比例周期 [加热侧] 
1 TT 
0020 

1～100 秒 

1 Pc 
0100 

比例带 [冷却侧] 

比例带 [加热侧]的 1～1000 % 

1 tt 
0020 

比例周期 [冷却侧] 

1～100 秒 

初始设定模式 
 0: 不显示初始设定模式 
 1: 显示初始设定模式 

1LCK 
0000 

设定数据锁定 

设定值(SV)和警报设定值 (ALM1, 
ALM2)以外的参数 
 0: 可变更设定 
 1: 不可变更设定 

警报设定值 (ALM1, ALM2) 
 0: 可变更设定 
 1: 不可变更设定 

设定值(SV) 
 0: 可变更设定 
 1: 不可变更设定 

1 PP 
0030 

比例带 [加热侧] 

0 (0.0)～输入量程 
(单位: C [F]) 

如设定为 0 (0.0)， 
则为两位置(开关)控制。 

1 db 
0000 

重叠／不感带 (死区) 
10 (10.0)～10 (10.0)  
(单位: C [F]) 

警报 2 设定值 (ALM2) 

(警报 2 的警报种类代码为 A～T、V、
W 时显示) 

警报 2 设定值 (ALM2) [上侧] 
(警报 2 的警报种类代码为 U、X～Z
时显示) 

1999 (199.9)～9999 (999.9) 
(单位: C [F]) 

1AL2 
0010 

1 Ar 
0100 

限制积分动作生效范围 (ARW) 

比例带 [加热侧]的 0～100 % 
(0: 积分动作一直为 OFF) 

初始设定模式 

0～26  
(4､8､12､14 为 禁止设定) 

参照警报种类一览表 

ALM2 
0001 

警报 2 种类 

代码号: 0001 1Cod 
0001 

初始设置代码 

PWTH 
0000 

累计运行时间 (上位) 

0～9999 (10000) 小时 

PWTL 
0000 

累计运行时间 (下位) 

0～9999 小时 

代码号: 0002 1Cod 
0002 

初始设置代码 

PoCo 
0001 

控制输出配置 

0: 无配置 
1: PID 控制时: 输出 1 (OUT1) 端子 

加热冷却 PID 控制时: 
加热侧输出: 输出 1 (OUT1) 端子 
冷却侧输出: 输出 2 (OUT2) 端子 

2: PID 控制时: 输出 2 (OUT2) 端子 
加热冷却 PID 控制时: 
加热侧输出: 输出 2 (OUT2) 端子 
冷却侧输出: 输出 1 (OUT2) 端子 

3: 加热侧输出: 输出 1 (OUT1) 端子 
冷却侧输出: 输出 3 (OUT3) 端子 * 

4: 加热侧输出: 输出 2 (OUT2) 端子 
冷却侧输出: 输出 3 (OUT3) 端子 * 

PID 控制时的数据范围为 0～2 

返回 Cod 0000 

返回 Cod 0001 

返回 Cod 0002 

PTCJ 
0000 

周围温度峰值保持监视 

120～120 C 

RZ40 
0-Mn 

监视型号 

显示型号代码 
可以通过上调/下调键卷动显示 

JAE0 
0000 

监视仪器编号 

显示仪器编号 
可以通过上调/下调键卷动显示 

dSEL 
0000 

选择显示模式 

0: 标准模式 
1: 扩展模式 

返回 Cod 0003 

代码号: 0003 1Cod 
0003 

初始设置代码 

警报种类一览表 
设定 代码 种类 

0 N 无警报 
1 A 上限偏差 
2 C 上下限偏差 
3 H 上限输入值 
5 B 下限偏差 
6 D 范围内 
7 J 下限输入值 
9 Q 带再待机的上限偏差 

10 T 带再待机的上下限偏差 
11 K 带待机的上限输入值 
13 R 带再待机的下限偏差 
15 L 带待机的下限输入值 
16 X 上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
17 U 范围内 (上限/下限个别设定) 
18 Z 带再待机的上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
19 E 带待机的上限偏差 
20 G 带待机的上下限偏差 
21 F 带待机的下限偏差 
22 Y 带待机的上下限偏差 (上限/下限个别设定) 
23 V 上限设定值 
24 W 下限设定值 
25 4 运行中的监视器 
26 2 控制回路断线警报 (LBA) 

 

0: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

oAL1 
0003 

警报 1 的输出配置 

0: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

oAL2 
0003 

警报 2 的输出配置 

0: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

oHB1 
0000 

输出加热器熔断警报 1 的配置 

0: 无配置 
1: 输出 1 (OUT1) 端子 
2: 输出 2 (OUT2) 端子 
3: 输出 3 (OUT3) 端子 

oHB2 
0000 

输出加热器熔断警报 2 的配置 

将显示模式选择设定为 “扩展模式” 时，有关显示

参数，请参照另册的 RZ100/RZ400 使用说明书

(IMR02Y05-C)。 

PGSH 
0400 

输入范围上限 

(输入范围下限  1 digit)～ 
测量范围上限 
(参照输入范围代码表) 

PGSL 
0000 

输入范围下限 

测量范围下限～ 
(输入范围上限  1 digit) 
(参照输入范围代码表) 

代码号: 0000 1Cod 
0000 

初始设置代码 

0～25  
(4､8､12､14 为禁止设定) 

参照警报种类一览表 

ALM1 
0001 

警报 1 种类 

1InP 
0000 

输入种类 

0000: 热电偶 K 1001: 热电偶 B 
0001: 热电偶 J 1010: 热电偶 
0010: 热电偶 L  W5Re/W26Re 
0011: 热电偶 E 1011: 热电偶 PLII 
0100: 热电偶 N 1100: 测温电阻 
0101: 热电偶 T  Pt100 
0110: 热电偶 U 1101: 测温电阻 
0111: 热电偶 R   JPt100 
1000: 热电偶 S 

 

初期设定模式的内容是配合使用条件而在最初设定的数据，

此后只要正常使用无需变更。 
并且，请注意如果胡乱更改设定，则会导致机器错误动作、

故障。对于此时发生的仪器故障、损坏，本司不承担任何责任，

请周知。 

警 告 ! 

PGdP 
0000 

小数点位置 

0: 无小数点 
1: 小数点后一位 
(因输入种类而异) 
(参照输入范围代码表) 

自动 (显示约 2 秒钟) 

自动 (显示约 2 秒钟) 

 
记号 K J T S r E B n 

输入种类 
热电偶 (TC) 

K J T S R E B N 
 

记号 P W U L PT JP 

输入种类 
热电偶 (TC) 测温电阻 

PL II W5Re/ 
W26Re U L Pt100 JPt100 

0InP 
@C K 

1400 
@C 0 

显示输入种类、输入范围 

显示输入的参数记号 

显示单位记号 (C 或F) 
显示输入种类记号 (参照右表) 

输入范围的上限值 

输入范围的下限值 

电源接通 : 扩展模式时显示的参数 
(在初始设定模式设定扩展模式) 

: 因规格而不能显示的参数 : 扩展模式时显示的参数 
(但需要满足显示条件) 

输出值限幅上限 
(加热侧输出值限幅上限) 

PID 控制: 
输出值限幅下限～105.0 % 

加热冷却 PID 控制: 
0.0～105.0 % 

HoLH 
105.0 

输出值限幅下限 
(冷却侧输出限幅上限) 

PID 控制: 
5.0 %～输出值限幅上限 

加热冷却 PID 控制: 
0.0～105.0 % 

HoLL 
-05.0 

比例周期 [加热侧] 的 
最低 ON/OFF 时间 1 MT 

0000 0～1000 ms 

比例周期 [冷却侧] 的 
最低 ON/OFF 时间 1 Mt 

0000 0～1000 ms 

P813 
0000 

ROM 版本 

PV 显示器: 版本号 
SV 显示器: 序列号 

* 在 RZ400 把输出 3 (OUT3) 作为冷却恻输出使用时、其寿命比把输出 1 (OUT1) 或是输出 2 (OUT2) 的 

继电器触点输出作为加熱恻输出时的短, 敬请注意。 




