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（*）使用在RS400的OUT1/2上，额定负载时的数值

（*）

（*）

寿命长、性能稳定、放心

具有取样周期更快、精度更高

控制输出采用高性能继电器、提高寿命和稳定性。

而且、是根据中国市场要求设计的仪表、可放心地长期使用。

控制输出继电气的寿命： 300,000 回以上

控制输出继电器的机械寿命： 50,000,000 回以上
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RS Series
CH Series RH Series 

取样周期 : 0.5 秒
输入精度 : 测量值的 0.3%

取样周期 : 0.5 秒
输入精度 : 测量值的 0.3%

取样周期 : 0.25 秒取样周期 : 0.25 秒
输入精度 : 测量值的 0.2%输入精度 : 测量值的 0.2%



（原尺寸）

RS400

RS100

显示明亮、清晰

采用大型7段新型高亮度LED显示。

无论从哪个角度看，都显示出鲜明，清晰的广视角效果。
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(*)OUT3 的继电器接点容量・寿命是不同的

※ 继电器接点 / 电压脉冲 / 电流输出的选定需要在订货时指定。

OUT1
OUT2
OUT3

RS100也是同样的插件式构造

灵活的输出构成
可装载2个（OUT1-OUT2）继电器接点/电压脉冲/电流输出和1个(OUT3)继电器接点输出。

可自由分配输出项目。

插件式构造、更换简单方便
采用本公司传统的插件式构造。

万一仪表发生故障时，可快速简单地更换。

加热控制输出
冷却控制输出

警报 1 输出
警报 2 输出

HBA 1 输出
HBA 2 输出

OUT1 可分配项目（继电器接点 / 电压脉冲 / 电流）
加热控制输出・冷却控制输出・警报 1/2 输出・HBA 1/2 输出

OUT2 可分配项目（继电器接点 / 电压脉冲 / 电流）
加热控制输出・冷却控制输出・警报 1/2 输出・HBA 1/2 输出

OUT3 可分配项目（继电器接点）
警报 1/2 输出・HBA 1/2 输出・冷却控制输出 (*)
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●电流检测器 (CT) 输入

●输出

●性能

（选配）

（供选）

需要CT输入（选配）

1组　：热电偶　K,J,T,S,R,E,B,N,W5Re/W26Re,U,L,PL II
2组　：测温电阻体　Pt100,JPt100
0.25秒
约0.2 μV/Ω (热电偶输入)
约量程的0.02%/Ω (测温电阻体输入)
※ 在每根导线10Ω以内 
a) 热电偶输入　: 階狛楚殻震業

b) 测温电阻体输入　: 階狛楚殻震業

詰噐楚殻震業

－1999～＋9999℃　或　－199.9～＋999.9℃
 0～100秒 　※设定为0时停止滤波

2点
CTL-6-P-N　：0.0～30.0 A
CTL-12-S56-10L-N　：0.0～100.0 A
0.5秒

●温度警报

PID控制、加热冷却PID控制  ※正动作/逆动作可切换

＜PID控制＞

设定项目和设定范围囲

　a) 比例带 (P)
　　温度入力 (热电偶／测温电阻体)　: 0～测量值　或　0.0～测量值℃ 
　　※如量程超过9999（999.9）时℃，为9999（999.9）℃   
　　※设定为0时，为二位置动作

　b) 积分时间 (I)　: 0～3600秒
　　※设定为0时积分动作OFF、偏差0时输出50%
　c) 微分时间 (D)　: 0～3600秒
　　※设定为0时微分动作OFF
　d) ARW　: 比例带的0～100%
　　※设定为0时积分动作OFF
　e) 二位置动作的动作间隙　: 0～999℃ 或 0.0～999.9℃
　　※上/下独立设定　　　　 
　f) 输出限幅上限　: 输出限幅下限 ～ ＋105.0%
　g) 输出限幅下限　: －5.0% ～ ＋输出限幅上限

　　※ 但、输出限幅上限 ＞ 输出限幅下限

＜加热冷却PID控制＞

设定项目和设定范围囲

　a) 加热侧比例带　: 0～测量值 或 0.0～测量值℃

　　※如果范围超出9999（999.9）℃时，为9999（999.9）℃
　　※设定为0时二位置动作

　b) 积分时间　:  0～3600秒
　　※设定为0时加热侧和冷却侧积分动作OFF、偏差0时输出0%
　c) 微分时间　: 0～3600秒
　　※设定为0时加热侧微分动作OFF
　d) ARW　: 加热侧比例带的0～100%
　　※设定为0时积分动作OFF
　e) 冷却侧比例带　: 加热侧比例带的1～1000%
　　※加热侧比例带设定0时、此设定无效

　　※仅冷却侧不允许二位置动作

　f) 交叠／不感带　: －10.0～＋10.0℃
　g) 加热时间比例周期　: 1～100秒
　h) 冷却时间比例周期　: 1～100秒
　i) 加热输出限幅上限　: 0.0～105.0%
　j) 冷却输出限幅上限　:  0.0～105.0%
自动演算功能、ST演算功能、POST微调功能、RUN/STOP切换功能

2点
上限/下限/上下限偏差(待机设定)、范围内偏差(待机设定)、上限/下限输入值、

上限/下限设定值、带待机上限/下限偏差、带待机上下限偏差(待机设定)、

带待机上限/下限输入值、带再待机上限/下限/上下限偏差、

回路断线报警、运行中监视

 0～600 秒
LBA设定时间: 0.1～200.0分
LBD设定: 0～9999℃

●通信
相当于 EIA规格 RS-485
RKC标准: ANSI X3.28-1976子分类2.5 A4拠
MODBUS-RTU

●一般规格
 AC 85～264 V [包含电源电压变动] (50/60 Hz共用)
(额定: AC 100～240 V)
DC 500 V　20 MΩ以上(测定入力端子与电源端子间)

AC 3000 V　1分钟(测定入力端子和电源端子间)

AC 1500 V　1分钟(测定入力端子和接地端子间)

－10～＋55 ℃
5～95 %RH
绝对湿度: MAX 29g/m3 dry air at 101.3 kPa
RS100:最多5.1VA(AC100V时)
           最多7.6VA(AC240V时)
RS400:最多5.9VA(AC100V时)
           最多8.4VA(AC240V时)
RS100:约115g
RS400:约165g
UL: UL61010-1
cUL: CAN /CSA-C22.2 NO.61010-1
CE标记

  a) EN61010-1
  b) EN61000-3-2    EN61326-1

3点(OUT1～OUT3)
通过控制、警报、HBA的输出分配，把控制、警报、HBA功能分配到各输出

分配控制输出（加热・冷却）、警报1输出、警报2输出、HBA1的输出、HBA2输出

注意:如把控制输出功能和警报/HBA功能同时分配在输出（OUT）时，

　　 则控制输出功能优先，警报/HBA功能无效。

(1) 继电器接点输出A　(OUT1/2的RS400）
　a) 接点方式 ：1a接点

　b) 接点容量 (电阻负载):AC250V 3A、　DC30V 1A
　c) 电气的寿命 ：300,000回以上 (额定负载)
　d) 机械的寿命 ：50,000,000回以上

(2) 继电器接点输出B　(OUT1/2/3的RS100、  OUT3的RS400)
＜作为控制输出使用时的规格＞

　a) 接点方式 ：1a接点

　b) 接点容量 (电阻负载):AC250V 3A、　DC30V 1A
　c) 电气的寿命 ：100,000回以上 (额定负载)　
　d) 机械的寿命 ：20,000,000回以上）

＜作为警报输出使用时的规格＞
　a) 接点方式 ：1a接点

　b) 接点容量 (电阻负载):AC250V 1A、DC30V 0.5A
　c) 电气的寿命 ：150,000回以上 (额定负载)
　d) 机械的寿命 ：20,000,000回以上）

(3) 电压脉冲输出 ：DC0/12V (额定)　（允许负载电阻 500Ω以上）

(4) 电流输出  ：DC4～20mA、DC0～20mA　（允许负载电阻 500Ω以下）

※1 ：－100℃以下时，不在精度保证范围内

※2 ：R,S,W5Re/W26Re,B输入在400℃以下时，不在精度保证范围内

CTL-6-P-N: ±(测量值的5%) 或 ±2A　（其中较大一方的值）

CTL-12-S56-10L-N: ±(测量值的5%) 或 ±2A　（其中较大一方的值）

●加热器断线警报（HBA）
警报点数
设定范围

延迟时间

2点
0.0～100.0A
※当设定为0时，HBA功能停止。但是，可监视电流值。

0～255秒

K、J、T、PLⅡ、

E、U、L　※１

－100℃以下満

－100～＋500℃以下

500℃以上

0℃以下満

0～1000℃以下満

1000℃以上

400℃以下満

400℃以上

200℃以下満

200℃以上

±（2.0 ℃+1digit）
±（1.0 ℃+1digit）
±（测量值的0.2% +1digit）
±（4℃+1digit）
±（2℃+1digit）
±（测量值的0.2%+1digit）
±（70 ℃+1digit）
±（2 ℃+1digit）
±（0.4 ℃+1digit）
±（测量值的0.2% +1digit）

输入种类 输入范围

B　※２

Pt100、JPt100

N、S、R、

W5Re/W26Re
※２

●温度输入

●控制

输入

取样周期
信号源电阻的影响
输入导体电阻的影响

输入断线时的动作

输入短路时的动作
( 测温电阻体输入 )
PV 偏置
PV 数字滤波

输入点数
电流检测器

取样周期

输出点数
输出分配

输出种类

通信规格
通信协议

电源电压

绝缘电阻
耐电压

使用环境温度
使用环境湿度

消费功率

质量

安全规格

控制动作
设定范围

其他功能

输入精度

电流检测器
输入精度

警报点数
警报种类

延时定时器
回路断线警报
(LBA)

输入精度

式样
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尺寸

电流检测器 (CT) 输入

通信

防水防尘

出厂值设定

初期设定
和

出
厂
值
设
定

输出 1(OUT1) 种类

控制输出 ( 逆动作 ) 控制输出 ( 逆动作 ) 控制输出 ( 逆动作 ) 控制输出 ( 逆动作 )

输出 2(OUT2) 种类

电源 3(OUT3) 种类

在出厂值设定的指定为  1  时
没有指定初期设定代码（有关报警的种类和输出的分配）时，以如下规格出厂。 出厂值设定例

出厂值设定代码
出厂值设定代码

初期设定代码
初期设定代码《有关警报的分配》

在出厂值设定的指定为  N  时
没有指定出厂值设定时，控制动作，输入范围，报警以如下规格出厂。

◆购买后可变更设定

◆购买后可变更设定

◆如有 OUT3，则被设定为警报 1（上限偏差）

◆购买后可变更设定

◆购买后可变更设定

◆购买后可变更设定

●带 AT 的 PID 动作（代码  F 或 D）时

●带 AT 加热冷却 PID 动作（代码  G   A  W）时

(※1)

(※1)

(注意)

(注意)

(注意)

(注意)

( 注意 )  如把控制输出功能和警报 /HBA 功能同时分配在输出（OUT）时，则控制输出功能优先，
　　　　警报 /HBA 功能无效。(※2)

K 热电偶输入 0 ～ 400℃( 输入量程代码表：K02)

(※2)

(1) (2)
□ － － －

(3)
□

(4)
□

(5)
□

(6)
□

(7)
□ □

功能

Ｎ Ｎ无

无

无

无

无

Ａ Ａ附上限偏差
Ｂ Ｂ附下限偏差
Ｃ Ｃ附上下限偏差
Ｄ Ｄ附范围内
Ｅ Ｅ附待机上限偏差
Ｆ Ｆ附待机下限偏差
Ｇ Ｇ附待机上下限偏差
Ｈ Ｈ附上限输入値
Ｊ Ｊ附下限输入値

附上限设定值値
附下限设定值値

附待机上限输入値
附待机下限输入値

Ｋ Ｋ
Ｌ Ｌ
Ｑ Ｑ附再待机上限偏差
Ｒ Ｒ附再待机下限偏差
Ｔ Ｔ附再待机上下限偏差(上/下共同设定)
U U附范围内(上/下独立设定)
Ｖ Ｖ
Ｗ Ｗ
X X附上下限偏差(上/下独立设定)
Y Y附待机上下限偏差(上/下独立设定)
Z Z附附再待机上下限偏差(上/下独立设定)

指定不可 2附回路断线警报(LBA)
4 4附运行中监视

1
a)PID控制时：分配控制输出OUT1
b)加热冷却PID控制时：分配加热侧控制输出OUT1

分配冷却侧控制输出OUT2

b)加热冷却PID控制时：分配加热侧控制输出OUT2
分配冷却侧控制输出OUT1

分配加热侧控制输出OUT1
分配冷却侧控制输出OUT2

警报1分配 OUT3
警报2分配 OUT3

2
a)PID控制时：控制输出OUT2分配

N
1OUT1
2OUT2
3OUT3

N
1OUT1
2OUT2
3OUT3

N
1OUT1
2OUT2
3OUT3

N
1OUT1
2OUT2
3OUT3

(6)HBA1 分配

(7)HBA2 分配

(3) 控制输出分配

(1) 报警 1 功能

(2) 报警 2 功能

(4) 警报 1 分配

(5) 警报 2 分配

●初期设定代码表《有关报警的种类和输出的分配》

控制动作

输入种类 / 量程　　　　　　　　　　

输入量程

48×48ｍｍ 100
48×96ｍｍ 400
无 N
继电器接点 M
电压脉冲 V
电流(DC0～20mA) 7
电流(DC4～20mA) 8
无 N
继电器接点 M
电压脉冲 V
电流(DC0～20mA)
电流(DC4～20mA)

7
8

无 N
继电器接点 M
无 N
CTL-6　2点 T
CTL-12　2点 U
无 N
RS-485(RKC标准)
RS-485(MODBUS)

5
6

无 N
无	（不指定出厂值的设定）　 N
有	（请指定控制动作、输入量程代码）

有	（请指定控制动作、输入量程代码、
				初期设定代码	《有关警报的分配》）

1

2

F附AT加热PID动作（逆动作）

PID 控制 ( 逆动作 )

D附AT冷却PID动作（正动作）

G附AT加热冷却PID动作

A附AT加热冷却PID动作（风冷）

加热冷却 PID 控制 ( 风冷 )

W附AT加热冷却PID动作（水冷）

□□□参照输入量程代码表

有

无

有

有无输出

有无输出

输出分配

有无输出

输出分配

OUT3

OUT3

OUT2
OUT1

OUT1
OUT2

OUT1
OUT2

OUT1
OUT2

无

无

无
无

无

无

无

有

有
有

有
有

有

无

有 有

有无

无

警报 1 ( 上限偏差 )

警报 1 ( 上限偏差 )

警报 1 ( 上限偏差 )
警报 1 ( 上限偏差 )
警报 2 ( 下限偏差 )

有

有

有

有

有

K K010〜200℃
K020〜400℃
K030〜600℃
K040〜800℃
K050〜1000℃
K060〜1200℃
K070〜1372℃
K090.0〜400.0℃
K100.0〜800.0℃
K130〜100℃
K140〜300℃
K170〜450℃
K200〜500℃
K41-200〜+1372℃
K43-199.9〜+400.0℃

J J 010〜200℃
J 020〜400℃
J 030〜600℃
J 040〜800℃
J 050〜1000℃
J 060〜1200℃
J 07-199.9〜+300.0℃
J 100〜450℃

输入种类

热
电
偶

热
电
偶

代码输入量程

R R 010〜1600℃
R 020〜1769℃
R 040〜1350℃

S S 010〜1600℃
S 020〜1769℃

B B 01400〜1800℃
B 020〜1820℃

E E 010〜800℃
E 020〜1000℃

N N010〜1200℃

W5Re/W26Re W010〜2000℃
W020〜2320℃

PLll
A 010〜1300℃
A 020〜1390℃
A 030〜1200℃

U U01-199.9〜+600.0℃
L L 010〜400℃

Pt100 D01-199.9〜+649.0℃
D02-199.9〜+200.0℃
D03-100.0〜+50.0℃
D04-100.0〜+100.0℃
D05-100.0〜+200.0℃
D060.0〜50.0℃
D070.0〜100.0℃
D080.0〜200.0℃
D090.0〜300.0℃
D100.0〜500.0℃

JPt100 P 01-199.9〜+649.0℃
P 02-199.9〜+200.0℃
P 04-199.9〜+100.0℃
P 05-100.0〜+200.0℃
P 060.0〜50.0℃
P 070.0〜100.0℃
P 080.0〜200.0℃
P 090.0〜300.0℃
P 100.0〜500.0℃

测
温
电
阻
体

●输入量程代码表

T T 01-199.9〜+400.0℃
T 02-199.9〜+100.0℃
T 03-100.0〜+200.0℃
T 040.0〜350.0℃
T 05-199.9〜+300.0℃
T 060.0〜400.0℃

控制动作

OUT3

OUT3

OUT2
OUT1

OUT1
OUT2

控制输出（加热）
控制输出（冷却）

控制输出（加热）
控制输出（冷却）

输入种类/量程・・ K热电偶/0～400℃ →代码：K02

输入种类/量程・・K热电偶/0～400℃

OUT1・・加热控制输出

警报1・・附上限偏差	→(1)代码：A

警报1・・上限偏差 （从 OUT3 输出）※

※OUT3输出警报1和警报2的或输出

HBA・・ 无	 →

→

→

警报2・・附待机下限偏差 →(2)代码：F

警报2・・待机下限偏差 （从 OUT3 输出）※

OUT2・・冷却控制输出

OUT3・・警报1和警报2的或输出

控制动作・・ 附AT加热冷却PID控制(水冷) →代码：W

控制动作・・加热冷却PID控制(水冷)
加热控制输出・・从 OUT1 输出
冷却控制输出・・从 OUT2 输出

(例)

(3)代码：1

(6)代码：N
(7)代码：N

(4)代码：3
(5)代码：3

-WK02

AF-1-33-NN

型号代码

输入种类 代码输入量程 输入种类 代码输入量程

型号代码
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R

RS100

RS100

RS400
RS100RS400

RS400

6

端⼦ 端⼦
1

8
7
6
5
4
3
2

12
11
10
9

19
18
17
16
15
14
13

24
23
22
21
20

① ②③

① ②③ ① ②③

① ②③
①
②
③

①
②
③

OUT2输出
①
②
③

OUT2输出

OUT1输出
①
②
③

OUT1输出

OUT3输出

OUT3输出

NO NO

NO

NO

温度输入 CT输入A

B

B'

熱電対 測温抵抗体

A

B

B'

COM

CT1

CT2

COM

CT1

CT2

T/R(A)

SG

T/R(B)

L

N

L

N
AC100〜240V

电源 电源通信

温度输入CT输入

通信
AC100〜240V

NO

NO

RS-485 T/R(A)

SG

T/R(B)

RS-485

6

内容端⼦内容内容 内容 端⼦ 内容端⼦
１
２
３
４
５
６

13
14
15
16
17
18

8
7

9
10
11
12

MAX 5.9

MIN 3.2

6.
5

2545
+0.6

0

92
+0

.8 0

+0.6
0

45
+0

.6 0
25

●电流检测器 (CT)

●盘面加工尺寸图

●端子罩

●保护罩

型号：
KFB400-58

型号：
KCA100-517

RS400 RS100

14.5
25

21
10

130

mm

mm
M3 4

40

30 40

7.5
30

15

100

输入范围 输入范围

型号：
CTL-6-P-N

型号：
CTL-12-S56-10L-N

型号：

1 10mm

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

1
2
3
4
5
6

7
8
9
10
11
12

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

13
14
15
16
17
18

MADE IN JAPAN・

型号：
KRB400-36

（该保护罩为硬性）

●保护罩（该保护罩为软性）

（仅RS100）

RS400

型号：
KRB100-36A

RS100

KRB100-315<1>
RS100

R/S
00RS100

R/S

L

L=48× n 3

+0.6
0

92
+0

.8 0

L

L=48× n 3

+0.6
0

+0
.6 0

n : (2≦n≦6)

6

RS100
RS400

48

48 48
.2

44
.8

63
79.1

7.9
1

6549
.2

44
.8

49
.2

96

48

91
.8

60
1

7.9
71.5

11
2

44
.8

49
.2

RS400

R/S

AT OUT1 OUT2 OUT3 ALM

4949
22

RS100

AT OUT1 OUT2 OUT3 ALM

R/S




