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关于详细的使用和操作，请参照另外的GZ400/GZ900 使用说明书。该说明书可从本公司

的主页下载。 

主页地址: https://www.rkcinst.co.jp/chinese/download-center/ 

数字指示控制器 

GZ400/GZ900  

IMR03D02-C2 All Rights Reserved, Copyright  2019, RKC INSTRUMENT INC. 
使用本产品之前，请仔细阅读本书，在理解内容的基础上使用。 
另外,请妥善保管本书,请在需要时活用本书。 

本书仅用于对 GZ400/GZ900 的操作进行简单说明。 

 

 

 
 

 
画面显示上的注意事项 

GZ400/GZ900的输入点数有1点型和2点型 (测量输入2点、或测量输入1点＋远程设定输入1
点)。 
输入点数是 2 点时，输入 1 和输入 2 可能存在相同的参数。 
为了进行识别，在各参数记号的开头显示“1.”或“2.”。 
 
 
 
 
 
 
 
但是，输入点数是 1 点时，在参数记号的开头不显示“1.”。 
 
 
 
 
 
 
 
在本书中，若输入点数是 2 点，则进行标示。输入点数是 1 点时，参数记号的开头不显示“1.”。 
 
[本书中的标示示例] 
 
 
 
 

1. 模式切换 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

2. 设定值的更改与录入 
 闪烁的数位可更改。通过按 键可移动闪烁的数位。 

 
 
 

 

 

 

 
 
 通过按      键或      键，能够更改设定值 (选择项目)。 

并且，更改设定值时，也可以进行如下的操作。 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
 
 
 录入已更改的内容时，请务必按       键。显示将切换到下一个设定项目。 

仅通过  键、     键的操作无法录入更改的内容。 

但是，在运行切换模式下，仅通过      键、     键的操作可反映切换的内容。 

进行设定值 (SV) 的设定时，通过数据确定方式 (H:工程模式) 的设定，在设定更改后，即使不按       键，

2 秒后也可以录入数据。 
 
 设定更改后，无需进行录入操作，经过 60 秒即会返回 A: 监视& SV 设定模式。 

此种情况下，变更后的数据也不会录入。 

3. 设定值 (SV) 的设定 
设定值 (SV) 是控制的目标值。 

 

将输入 1 的设定值 (SV) 设定为 200 C 
[自动模式 (RUN) 时] [自动模式 (STOP) 时] [手动模式时] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

如要返回开头的画面，按 MONI 键或       键直到显示开头的画面。 

 

 

 

4. 自整定 (AT) 的执行 
自整定 (AT) 功能，可自动测量、演算、设定出对于设定的温度最合适的 PID 常数。 
 

执行输入 1 的自整定 (AT)  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5. 事件设定值的设定 
结合事先所设定的事件种类，设定事件动作的触发值。 
 
将事件 1 设定值 (EV1) 设定为 100 C 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

6. RUN/STOP 的切换 
切换控制的开始/停止 (RUN/STOP)。进行工程模式的设定时，需处于控制停止 (STOP) 状态。 
 
停止 (STOP) 控制 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
开始 (RUN) 控制 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 STOP 显示 
以下表示通过键操作或通过通信进行 RUN/STOP 切换以及数字输入 (DI) 状态

和实际的 RUN/STOP 状态的关系。  
通过前方按键或 
通信进行设定 

通过数字输入(DI) 
进行设定 

实际的仪器状态 STOP 显示 

RUN 
RUN RUN  

STOP 

STOP 

dSTP 

STOP 
RUN KSTP 

STOP STOP * 
* 未选择通过 DI 进行 RUN/STOP 切换时的显示也相同。 

 
STOP 显示示例 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
如果要从 dSTP 状态进入 RUN 状态的话，需要将对应 RUN/STOP 切换的

数字输入 (DI) 端子**关闭，或者解除数字输入 (DI) 的 RUN/STOP 切换

功能。通过设置工程模式的 DI 功能选择，解除 RUN/STOP 切换。 

** 端子编号 27-31 (出厂时) 

 
 
 

7. 自动/手动的切换 
切换控制的自动/手动。 
 
将输入 1 切换到手动模式 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
手动模式时的操作输出值设定 
通过自动/手动切换，切换到手动模式后，画面为 A: 监视 & SV 设定模式的测量值 
(PV)/操作输出值 (MV) 监视画面中，使用      键或      键设定操作输出值 
(MV)。 
 
 
 
 
 
 
 
 

 按      键，操作输出值 (MV) 上升。 

 按      键，操作输出值 (MV) 下降。 

 按住      键或      键，操作输出值 (MV) 变化的速度会加快。 

 通过      键或      键更改的值会直接确定并得到反映。 

 

8. 存储区域的切换 

切换用于控制的存储区域 (控制区域)。 
 
从控制区域 No. 1 更改为 No. 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
存储区域的概要 
存储区域是指最多可在 16 个区域存储设定值 (SV) 等参数值的功能。存储区域的参数 

在 F: 参数设定模式下保存。在所存储的 16 个区域中，视需要调出 1 个区域用于控制。 

 F: 参数设定模式内的参数组 

No. 00 设定 No. 56 输入 1 的冷却控制 * 

No. 40 事件 * No. 70 存储区域功能 

No. 51 输入 1 的控制 No. 71 输入 1 的输入折线校正 * 

No. 52 输入 2 的控制 * No. 72 输入 2 的输入折线校正 * 

* 部分规格的产品不显示。 
 
 存储区域由 8 组参数构成。 

 显示参数组内的参数时，若按         键将闪烁的数位移动到存储区域，则可设定 

其它的存储区域编号的参数。 

[例: 设定值 (SV) 的存储区域切换]  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

9. 设定数据锁定/解锁的切换 
利用设定数据锁定功能，可通过按键操作限制数据更改。 
 
锁定工程模式 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

设定锁定等级在设定数据锁定确定后也可以更改。 
 

10. 电源频率的设定 (必须) 
 

 

 

 
将电源频率变更为 60Hz 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

记号 W U L PR PT JP V I 

输入种类 
热电偶 (TC) 测温电阻 

电压 电流 W5Re/ 
W26Re U L PR40 

-20 
Pt100 JPt100 

8 210 
0 

 

工程模式的内容是符合使用条件的最初设定的数据，之后在通常使用的情况下，是无需更改的项目。 
此外，请注意如果胡乱更改设定，则会导致机器错误动作和故障。对于由此造成的仪器故障和损坏，
本公司概不承担任何责任。 

设定锁定模式 

D 

运行切换模式 

C 

存储区域切换模式 

E 

工程模式 

H 

监视& SV 设定模式 

A 

准备设定模式 

G 

参数设定模式 

F 

参数选择模式 

B 

8 210 
105.0 

 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
操作输出值 
(MV) 监视 

1.8ATU 
oFF 

 

简易操作
说 明 书

1.88SV 
0 

 

输入 1 的设定值 (SV) 

2.88SV 
0 

 

输入 2 的设定值 (SV) 

设定值 (SV) 

输入点数是 1点
时，实际上不予
显示 

1.88SV 
0 

 

各模式画面 

ꞏMONI 
ꞏSET+<MODE 
ꞏ无操作 60 秒 

上述任意一项 

自动 

AREA 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

8 210 
00000 

 

输入 1 的 
设定值 (SV) 
的设定 

闪烁 

8 210 
00000 

 

8 210 
00200 

 

闪烁 

  100 
00000 

 

输入 2 的 
设定值 (SV) 
的设定 

闪烁 

80210 
STOP 

 

A: 监视& SV 设定模式 

1.21SV 
00000 

 

输入 1 的 
设定值 (SV) 
的设定 闪烁 

1.21SV 
00000 

 

1.21SV 
00200 

 

闪烁 

2.  SV 
00000 

 

输入 2 的 
设定值 (SV) 
的设定 

闪烁 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

输入点数是 1 点时，变为不同的画面。

8 210 
105.0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/ 
手动操作 
输出值 (MV) 
监视 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 

输入 1 的 
测量值 (PV)/设定值 
(SV) 监视 

82R/S 
RUN 

 

RUN/STOP 切换 

C: 运行切换模式 

输入 1 的 
自整定 (AT) 

1.8ATU 
on 

 

AT1 灯闪烁 
[AT 开始] 

8 210 
STOP 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

[自动模式 (STOP)] 

82R/S 
STOP 

 

RUN/STOP 
切换 

C: 运行切换模式 

82R/S 
rUn 

 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

[自动模式 (RUN)] 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

82R/S 
RUN 

 

RUN/STOP 
切换 

C: 运行切换模式 

[自动模式 (RUN)] 

(按数次) 

1.2A/M 
AUTO 

 

输入 1 的 
自动/手动 
切换 

STOP 状态 RUN 状态 

1.2A/M 
MAN 

 自动模式 手动模式 

A: 监视& SV 设定模式 

[手动模式] 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

Pn00 
SV 

 

参数组 
No. 00 设定 

F: 参数设定模式 

2EV1 
00050 

 
闪烁 

事件 1 
设定值 (EV1) 

2EV1 
00050 

 

2EV1 
00100 

 

2EV2 
00050 

 

事件 2 
设定值 (EV2) 

1.88SV 
0 

 

8 210 
00199 

 

8 210 
00200 

 闪烁 

按 1 次 

8 210 
00200 

 闪烁 

按 1 次 
8 210 
00190 

 

8 210 
00200 

 闪烁 

按 3 次 
8 210 
-0100 

 

PV1 

PV1 

PV1 

PV1 

PV2 

PV1 PV1 

(MAN1 灯亮灯) 

PV1 

(MAN1 灯亮灯) 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

E: 存储区切换模式 

AREA 

控制区域 No. 1 

闪烁 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

控制区域 No. 2 

Pn40 
EV 

 

参数组 
No. 40 事件 

产品型号、 
输入种类、输入值范围 

GZ900 
@C88K 

1.8INP 
@C88K 

 1372 
-200 

自动 (显示约 1 秒) * 

显示输入的参数记号 

输入 1 的显示单位记号  
 温度输入: C 或F 
 电压/电流输入: 无显示 
输入 1 的输入种类记号  
 (参照输入种类记号表) 

输入 1 的输入值范围的上限值 

输入 1 的输入值范围的下限值 

产品型号 
GZ400 或 GZ900 
(显示示例: GZ900) 

自动 (显示约 1 秒) 

自动 (显示约 1 秒) * 

 

 

2. INP 
@C  K 

 1372 
-200 

自动 (显示约 1 秒) 

输入 2 的显示单位记号 
及输入种类记号 
(显示内容参照输入 1) 

输入 2 的输入值范围的上限值 
及输入值范围的下限值 

 

 

自动 (显示约 1 秒) 
* 输入 1 点时， 
显示约 2 秒。 

电源接通 

(2 秒) 

自动 

百叶窗功能有效时 

(4 秒) 

+ MODE 

MODE 
(2 秒) 

(2 秒) 
+ MODE 

(2 秒) 
+ MODE 

(2 秒) 
+ MODE 

+ MODE 

(2 次) (2 次) 

(2 秒) MODE 

(2 次) MODE (2 次) MODE 或 MODE 

(2 秒) MODE 

或 

+ MODE 

(2 秒) 

(2 秒) MODE 
(2 秒) MODE 

或 

+ MODE 

(2 秒) MODE 

(2 秒) MODE 
或 

+ MODE 

MODE 

MODE 

MODE 

数位上涨  
(SV = 199 → 200) 

数位下降  
(SV = 200 → 190) 

8 210 
00200 

 闪烁 

按 1 次 

设定负值 
(SV = 200 → 100) 

8 210 
00200 

 闪烁 

按 2 次 

输入点数是 2点
时的画面示例 

输入点数是 1点
时的画面示例 

8 8 8 8 8 

SV 设定模式及 
参数设定模式以外 

闪烁的数位 

SV 

8 8 8 8 8 8 

A: SV 设定模式 
F: 参数设定模式 

 

SV AREA 

8 210 
105.0 

输入 1 的 
测量值 (PV)/ 
操作输出值 (MV)  
监视 

A: 监视& SV 设定模式 
[手动模式] 

(MAN1 灯亮灯) 

PV1 

输入种类记号表 

记号 K J T S r E B n P 

输入种类 
热电偶 (TC) 

K J T S R E B N PL II 

图例 X:  按 X 键 1 次 X＋Y: 按 X 键和 Y 键 
X (n 次): 按 X 键 n 次 X＋Y (n 秒): 按住 X 键和 Y 键 n 秒 
X (n 秒): 按 X 键 n 秒以上 

警告 

 
1 

8 210 
0 

AREA 

 
1 

AREA 
00001 

AREA 
 
1 

AREA 
00002 

AREA 

 
2 

8 210 
100 

AREA 

A: 监视& SV 设定模式 

 
1 

Pn00 
SV 

AREA  
1 

1.P0SV 
00100 

AREA  
1 

1.P0SV 
00100 

AREA 

闪烁 

 
2 

1.P0SV 
00200 

AREA 

存储区域 No. 1 

存储区域 No. 2 
闪烁 

闪烁 

切换存储区域编号时，在数值切换  
之时，参数的值也会切换。无需通过

按      键进行录入操作。 

MODE 

MODE 
(5 次) 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

LOCK 
oFF 

 

设定数据 
锁定/解锁 

D: 设定锁定模式 

闪烁 

LOCK 
on 

 

解锁状态 

锁定设定 

LCK.LV 
00000 

 

设定锁定
等级 

LCK.LV 
00000 

 
闪烁 

LCK.LV 
10000 

 

工程模式
不可设定 

ARE.LK 
00000 

 

区域锁定 

闪烁 
0: 可设定 
1: 不可设定 

A: SV 设定模式 ** 
C: 运行切换模式 
F: 参数设定模式 
G: 准备设定模式 
H: 工程模式 

** B:包括参数选择模式 

* 按住      键，会显示一次参数 

设定模式，不松开手指持续按住，
会切换到设定锁定模式。 

(4 秒*) 

(4 次) MODE 

或 

+ MODE 

(4 秒) 

82R/S 
RUN 

Fn10 
DSP 

Fn21 
1.0InP 

PFRQ 
00000 

电源频率 
50 Hz 

60 Hz 

82R/S 
STOP 

PFRQ 
00001 

Fn21 
1.0InP 

8 210 
0 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

C: 运行切换模式 

RUN/STOP 
切换 

RUN 状态 

H: 工程模式 

功能块 
No. 10 显示 

STOP 状态 

如要设定工程模式，
须停止控制。 

(2 秒) MODE 

+ MODE 
(2 秒) 

(2 次) 

功能块 
No. 21 输入 1 功能块 

No. 21 输入 1 

A: 监视& SV 设定模式 

(2 秒) MODE 

或 

+ MODE 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

(按数次) 

闪烁 

2.  SV 
0 

 

仅在输入点数
是 2 点时 
所显示的参数 

 
 
为了防止错误动作及仪器故障，需设定电源频率 (50/60Hz)。H: 请将为本仪器供电的电源频率设定为工程
模式的电源频率。 
 

警告 

(1 次) 
MODE 

(5 次) 

+ MODE 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

82R/S 
RUN 

 

RUN/STOP 
切换 

C: 运行切换模式 

82R/S 
SToP 

 

[自动模式 (RUN)] 

8 210 
STOP 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

[自动模式 (STOP)] 

RUN 状态 STOP 状态 

(2 秒) MODE 
(2 秒) MODE 

或 

+ MODE 

8 210 
STOP 

监视& SV 设定模式 
PV/SV 监视 

通过按键 STOP 
(无 DI 的

RUN/STOP 切换) 

8 210 
KSTP 

监视& SV 设定模式 
PV/SV 监视 

通过按键 STOP 
(通过 DI 进行

RUN/STOP 切换: 
RUN) 

8 210 
dSTP 

监视& SV 设定模式 
PV/SV 监视 

通过 DI 进行 STOP 
(通过按键进行

RUN/STOP 切换: 
RUN) 

或 (2 秒) 

闪烁 
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理化工业株式会社 

MODBUS 是 Schneider Electric 的注册商标。 
本书记载的公司名和商品名一般是各公司的商标和注册商标。 

11. 输入种类的更改 
与输入种类有关的参数有“输入种类”、“显示单位”、“小数点位置”、“输入值范围上限”、“输入值范围下限”。

这些在 H: 工程模式下进行设定。 
 
输入 1 更改为热电偶 J (0～800 C)  
当前的输入 1 作为热电偶 K (200～1372 C)。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

12. 事件种类的更改 
与事件有关的参数有“事件配置”、“事件种类”、“事件待机动作”、“事件动作间隙”、“事件计时器”。 
这些在 H: 工程模式下进行设定。 
 
将事件 1 更改为上下限偏差 (使用 SV 监视值)  
当前的事件 1 作为上限偏差 (使用 SV 监视值)。  
其它设定…… 事件配置: 输入 1、事件待机动作: 有待机动作、事件动作间隙: 2.0、 
 事件计时器: 0.0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
事件动作的说明 
各事件动作的图表示如下。 

ON: 事件动作 ON 

OFF: 事件动作 OFF 

 
 偏差动作 (上限、下限、上下限、范围内) 
偏差 [测量值 (PV) – 设定值 (SV)] 达到事件设定值时，即变为事件 ON 状态。  
上限偏差 

 

下限偏差 

 
上下限偏差 
上下限偏差动作中，存在无法进行上限、下限个别设定的类型和可进行上限、下限个别设定的类型。 

 
范围内 
范围内动作中，存在无法进行上限、下限个别设定的类型和可进行上限、下限个别设定的类型。 

 
 
 
 设定值动作 (上限、下限) 
设定值 (SV) 达到事件设定值时，即变为事件 ON 状态。  
上限设定值 下限设定值 

 
 
 
 输入值动作 (上限、下限、上下限、范围内) 
测量值 (PV) 达到事件设定值时，即变为事件 ON 状态。  
上限输入值 下限输入值 

 
上下限输入值 
上限、下限个别设定 

 
范围内输入值 
上限、下限个别设定 

 
 
 
 操作输出值动作 (上限、下限) 
操作输出值 (MV) 达到事件设定值时，即变为事件 ON 状态。  
上限操作输出值 下限操作输出值 

 
 
 
 
 

 
 SV 监视值类型和本地 SV 值类型 
偏差动作及设定值动作有 SV 监视值类型和本地 SV 值类型。 

SV 监视值类型 

对 SV 监视值设定事件设定值。 

设定有设定变化率限幅时，对更改中的设定值 (SV) 设定事件设定值。 

本地 SV 值类型 

对设定值 (SV) [本地 SV 值] 设定事件设定值。  

 
 
 
事件待机动作的说明 

 待机动作 
待机动作是指，进行了以下操作时，即使测量值 (PV) 处于事件状态，也忽略该状态，使事件功能无效，直到测量值 (PV) 

暂时脱离事件状态为止。 

测量值 (PV) 进入事件 OFF 领域后待机动作将解除。 

 电源开启时 

 从 STOP (控制停止) 切换到 RUN (控制开始) 时 

[例] 下限偏差的“有待机动作”和“无待机动作”的差别 

 
 
 再待机动作 
再待机动作功能，在更改设定值 (SV) 后待机动作会变为有效。 

在以下情况下，再待机动作变得无效。但是，待机动作有效。 

 设定变化率限幅设定为“0”以外时 

 远程模式时 

[例] 事件 1 种类为下限偏差时 

假定图示位置有测量值 (PV)。更改设定值 (SV) 后，测量值 (PV) 进入事件领域，事件输出变为 ON。 

此时，若设定为再待机，事件输出将会待机。 

  

 
事件动作间隙的说明 
测量值 (PV) 在事件设定值附近时由于输入的不稳等原因，事件的继电器触点会反复 ON、OFF。

设定事件的动作间隙后，可避免继电器触点 ON、OFF 的反复。 

 
 
 
事件计时器的说明 
事件计时器功能，在事件状态超过事件计时器时间时将事件输出变为 ON。测量值 (PV) 超过事件设定值时，事件计时

器开始动作，即使事件计时器设定时间已经过，测量值 (PV) 仍超过事件设定值时，事件输出将变为 ON。此外，在事

件计时器动作期间事件状态被解除时，事件输出不会变为 ON。  
[例] 事件 1 计时器的设定为 50.0 秒时 

  
在以下情况下事件计时器依然动作。 

 电源接通的同时即变为事件状态时 

 从 STOP (控制停止) 切换到 RUN (控制开始) 的同时即变为事件状态时 

处于事件待机状态的情况下，即便超过了事件计时器时间，事件输出也不会变为 ON。 

在以下情况下，事件计时器将重设。 

 在事件计时器动作过程中变为停电时 

 在事件计时器动作过程中，从 RUN (控制开始) 切换到 STOP (控制停止) 时 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

ON 

事件状态 

设定值 (SV) 

事件设定值 

测量值 (PV) 

事件 1 
计时器 

(50.0 秒) 

事件输出 ON 

事件输出 OFF 

非事件状态 
事件 1 
计时器 

(50.0 秒) 

DO 灯的状态 OFF 

动作间隙 

测量值 (PV) 

事件 

设定值 

ON OFF OFF 事件状态

时间 

测量值 (PV) 

为上限输入值时 

动作间隙 

测量值 (PV) 

事件 

设定值 

ON OFF OFF 事件状态

时间 

测量值 (PV)

为下限输入值时 

事件领域 

测量值 (PV) 

更改设定值 (SV) 前

更改设定值 (SV) 

设定值 事件设定值 

事件领域 更改设定值 (SV) 后

测量值 (PV) 

设定值 事件设定值 

OFF ON ON 事件状态

时间 

下限 
偏差 

待机动作领域 

测量值 (PV) 测量值 (PV) 

事件设定值

设定值 (SV)

OFF 

时间 

下限 
偏差 

测量值 (PV) 测量值 (PV) 

事件设定值

设定值 (SV)

ON 事件状态

[有待机动作] [无待机动作] 

无论是否设定有设定变化率限幅，本地 SV 值类型的动

作均相同。 

设定值 (SV) 

时间 

设定值 (SV)

更改设定值 (SV)  

事件设定值

设定值 (SV)

事件设定值

设定值 (SV) 

SV 监视值 

时间 
更改设定值 (SV) 

设定值 (SV)

事件设定值

SV 监视值类型 

更改了设定值 (SV) 时，将对更改后的设定值 (SV)  
设定事件设定值 

事件设定值

事件设定值

设定值 (SV) 

时间 

设定值 (SV)

更改设定值 (SV) 

设定值 (SV)

更改了设定值 (SV) 时， 
将对更改后的设定值 (SV)  

设定事件设定值 

更改了设定值 (SV) 时， 
将对更改中的设定值 (SV)  

设定事件设定值 

设定值 (SV)

[设定了设定变化率限幅时] [设定变化率限幅未设定时] 

本地 SV 值类型 

OFF ☆ ON 

Low High 
MV 

ON OFF ☆ 
MV 

Low High 

OFF ☆ OFF ON ☆ 
PV 

Low High 

ON ☆ OFF ☆ ON PV 
Low High 

OFF ☆ ON 

Low High 
PV 

ON OFF ☆ 
PV 

Low High 

OFF ☆ ON 

Low High 
SV 

ON OFF ☆ 
SV 

Low High 

☆ OFF ON OFF ☆ 
PV 

Low High 

(无上限、下限个别设定) 

OFF ☆ OFF ON ☆ 
PV 

Low High 

(有上限、下限个别设定) 

ON ☆ OFF ON ☆ 
PV 

Low High 

(无上限、下限个别设定) 

ON ☆ OFF ☆ ON PV 
Low High 

(有上限、下限个别设定) 

OFF ON ☆ 
PV 

Low High 

ON OFF ☆ 
PV 

Low High 

(事件设定值为正数时) (事件设定值为负数时) 

☆ OFF 

(事件设定值为正数时) (事件设定值为负数时) 

ON PV 
Low High 

OFF ☆ ON 

Low High 
PV 

82R/S 
RUN 

 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

C: 运行切换模式 

RUN/STOP 
切换 

Fn10 
DSP 

 

Fn21 
1.0InP 

 

功能块 
No. 21 输入 1 

1.2INP 
00000 

 

输入 1 的 
输入种类 热电偶 K 

1.2INP 
00001 

热电偶 J 

1.UNIT 
00000 

 

输入 1 的 
显示单位 

0: C 
1: F 
无更改 

[输入值范围上限的设定范围] 

输入值范围下限～ 
 输入值范围最大值 

1.PGSL 
00000 

 

闪烁 

闪烁 

闪烁 

闪烁 

[输入值范围下限的设定范围] 

输入值范围最小值～ 
 输入值范围上限 

1.PGSH 
00800 

 

1.PGSL 
-0200 

 

输入 1 的 
输入值范围 
下限 

设定“0” 

闪烁 

82R/S 
RUN 

 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

C: 运行切换模式 

RUN/STOP 
切换 RUN 状态 

82R/S 
STOP 

 

STOP 状态 

Fn10 
DSP 

 

H: 工程模式 

功能块 
No. 10 显示 

如要设定工程模式，
须停止控制。 

8EVA1 
00001 

 

事件 1 
配置 

1: 输入 1 用 
2: 输入 2 用 
3: 温差输入用 
无更改 

88ES1 
00001 

 

闪烁 

事件 1 
种类 

上限偏差  
(使用 SV 监视
值) 

Fn41 
0EV1 

功能块 
No. 41 事件 1 

88ES1 
00003 

 

上下限偏差  
(使用 
SV 监视值) 

82R/S 
STOP 

 

8EHo1 
00000 

 

事件 1 
待机动作 

[事件种类的设定范围] 

0: 无事件 
1: 上限偏差 (使用 SV 监视值) 
2: 下限偏差 (使用 SV 监视值) 
3: 上下限偏差 (使用 SV 监视值) 
4: 范围内偏差 (使用 SV 监视值) 
5: 上下限偏差 (使用 SV 监视值)  
 [上限、下限个别设定] 
6: 范围内偏差 (使用 SV 监视值)  
 [上限、下限个别设定] 
7: 上限设定值 (使用 SV 监视值) 
8: 下限设定值 (使用 SV 监视值) 
9: 上限输入值 
10: 下限输入值 
11: 上限偏差 (使用本地 SV 值) 
12: 下限偏差 (使用本地 SV 值) 
13: 上下限偏差 (使用本地 SV 值) 
14: 范围内偏差 (使用本地 SV 值) 
15: 上下限偏差 (使用本地 SV 值)  
 [上限、下限个别设定] 
16: 范围内偏差 (使用本地 SV 值)  
 [上限、下限个别设定] 
17: 上限设定值 (使用本地 SV 值) 
18: 下限设定值 (使用本地 SV 值) 
19: 上限操作输出值 (加热侧) 
20: 下限操作输出值 (加热侧) 
21: 上限操作输出值 (冷却侧) 
22: 下限操作输出值 (冷却侧) 
23: 上下限输入值 [上限、下限个别设定] 
24: 范围内输入值 [上限、下限个别设定] 

无待机动作 

88EH1 
00002 

 

事件 1 
动作间隙 

“2” 
无更改 

[事件待机动作的设定范围] 

0: 无待机动作 
1: 有待机动作 
2: 有再待机动作 

[事件动作间隙的设定范围] 

0～输入量程 

8EVT1 
0000.0 

 

事件 1 
计时器 

“0.0” 
无更改 

[事件计时器的设定范围] 

0.0～600.0 秒 

8 210 
STOP 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

8EHo1 
00001 

 

有待机动作 

Fn41 
0EV1 

 

功能块 
No. 41 事件 1 

82R/S 
STOP 

 

C: 运行切换模式 

RUN/STOP 
切换 

RUN 状态 82R/S 
RUN 

 

STOP 状态 

1.PPoV 
00840 

 

输入 1 的 
输入异常判断点
上限 

82R/S 
STOP 

 

8 210 
STOP 

 

A: 监视& SV 设定模式 
输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

C: 运行切换模式 

RUN/STOP 
切换 

RUN 状态 
82R/S 

RUN 

 

STOP 状态 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

8 210 
0 

 

A: 监视& SV 设定模式 

输入 1 的 
测量值 (PV)/
设定值 (SV) 
监视 

1.PGdP 
00000 

 

输入 1 的 
小数点位置 

小数点后无 
无更改 

1.PGSH 
01200 

 

输入 1 的 
输入值范围 
上限 

设定“800” 

+ MODE 

(2 秒) MODE 

(2 秒) MODE 

或 
+ MODE 

[输入种类的设定范围] 

0: 热电偶 K 
1: 热电偶 J 
2: 热电偶 R 
3: 热电偶 S 
4: 热电偶 B 
5: 热电偶 E 
6: 热电偶 N 
7: 热电偶 T 
8: 热电偶 W5Re/W26Re 
9: 热电偶 PLII 
10: 热电偶 U 
11: 热电偶 L 
12: 热电偶 PR40-20 
13: 测温电阻 Pt100 
14: 测温电阻 JPt100 
15: 电流 DC 0～20 mA 
16: 电流 DC 4～20 mA 
17: 电压 DC 0～10 V 
18: 电压 DC 0～5 V 
19: 电压 DC 1～5 V 
20: 电压 DC 0～1 V 
21: 电压 DC 10～10 V  
22: 电压 DC 5～5 V 
23: 电压 DC 0～100 mV 
24: 电压 DC 0～10 mV 

[小数点位置的设定范围] 

0: 小数点后无 
1: 小数点后 1 位 
2: 小数点后 2 位 
3: 小数点后 3 位 
4: 小数点后 4 位 

(2 秒) MODE 

+ MODE 
(2 秒) 

(2 次) 

+ MODE 

(2 秒) MODE 

(2 秒) MODE 
或 

+ MODE 

输入值范围表 
热电偶输入 

种类 值范围  种类 值范围 
K  200 ～+400 C  L  0 ～900 C 

 200 ～+1372 C   0 ～1652 F 
 328 ～752 F  PR40-20  0 ～1800 C 
 328 ～2502 F   0 ～3200 F 

J  200 ～+400 C  
测温电阻输入  200 ～+1200 C  

 328 ～752 F  种类 值范围 
 328 ～2192 F  Pt100  200 ～+850 C 

T  200 ～+400 C   100 ～+100 C 
 328 ～752 F   0 ～50 C 

S  50 ～+1768 C   328 ～1562 F 
 58 ～3214 F   148 ～212 F 

R  50 ～+1768 C   32 ～122 F 
 58 ～3214 F  JPt100  200 ～+640 C 

E  200 ～+1000 C   100 ～+100 C 
 328 ～1832 F   0 ～50 C 

B  0 ～1800 C   328 ～1184  F 
 0 ～3272 F   148 ～212 F 

N  0 ～1300 C   32 ～122 F 
 0 ～2372 F  

电压/电流输入 PLII  0 ～1390 C  
 0 ～2534 F  可编程值范围 

19999～99999 

小数点位置取决于小数点
位置设定 

W5Re/ 
W26Re 

 0 ～2300 C  
 0 ～4200 F  

U  200 ～+600 C  
 328 ～1112 F    

(  : 设定值 (SV)     : 事件设定值   ☆: 事件动作间隙) 

闪烁 

闪烁 

闪烁 

闪烁 

RUN 状态 

H: 工程模式 

功能块 
No. 10 显示 

STOP 状态 

如要设定工程模式，
须停止控制。 

(2 秒) MODE 

+ MODE 
(2 秒) 

(2 次) 

(按数次) 


