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1，10te：

A耐ange　t・1at　this　manual　will　be　l1anded　to　person　in　charge　o｛tI1e

Contro11er．

Specification　subjeけto　change　wit11out　rlotice．

1．　Functior1a1Description
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Measured－value｛PV）display　unit｛Green〕

Set－value｛SV〕display　unit｛Orangel

Control　output　lOuT川11amp　lGreen）

Auto－tuning｛AT）lamp｛GreenHOptional）

Step1amp　lGreenl　lOptional〕

Alarm1｛ALM1〕1amp｛Red，

Alarm21ALM211amp　lRedl

Heater　break　alarm｛HBA，lamp｛RedHOptional〕

Error　lERRl　lamp　lRedl

Remote　m◎de｛REM，lamp｛Green｝｛Optional〕

Local　mode1LOC〕key

Remote　mode旧EM｝key｛Optional）

Hidden　key

Auto・tuning｛AT〕key｛Optional，

Parameter　select　key

Setting　digit　shift　key

Set・value　decrement　key

Set・value　increment　key

1nput　range　display

2．Operation

2．1Description　of　each　parameter

The　measured－value　lPVl　display　unit　disp1ays　a　measured－value

with　the　power　turned　ON，and　the　set・value｛SV〕display　unit
displays　the　set－vaIue｛SV〕．

Every　time　the　⊂黎る）key　is　pressed，parameters　change　as　shown

in　the　following　tab16．lWhen　the　last　parameter　is　displayed．it

retums　to　the　first　parameter．〕At　this　time，the　measured－value

｛PV）dispIay　unit　shoWs　each　parameter　symbol　and　the　set－value

｛SV｝display　unit　shows　the　relevant　parameter　set－vaIue．

Mea5ured・ lnitiaI”a1ue

胴1ue‘PVl Name 0国。ription prior　tO

isplay　u巾 5hipmont

Measured一 Disρlays　measured－va1ue．

Value No　setting　is　made．

｛1

Set・value
Desired　value　for　control．

lSV1〕
Any　value　is　settable O　or　O．0

within　input　range．

＾2 One　more　desired　value
SteP　set・ for　control．

一　　　　　　　　　　　　　・’　’’　　’・　　　　一　　　　　・

　’’　’’一　　　　・　　　　．
ValUe Se←valUe　lSVl〕cha∩ges O　or　O．O

1SV21 accordi∩g　to　contact
input一

｛3
・’　　’　’一　　　　　一　　　　　　‘

Remote Displays　set－value　lSVlR”

　’’　’　’‘　　　　　‘ set　input from　externa1settingunit．

■　　’　　　．　　　’　　　一　　　’　　　一　　　’ 一　　一　　一　　　一　　　1　　　　一　　　一　　　　1　　．　　一　　’

＃4
CUrrent

・　　　　　■
’　　’

Displays　input　value　from

」　’
transformer the　current　transformer．
input No　setting　is　made．

＃5 50or50．0

Alarm1
Displays　alarm　set－value lVoltage／

’’’　　　’　　　・ of　A　larm1． Current　inputl
5．0〕

“6 50or50．0
‘　　　　　　　　　　　　　　　一

’　’’　　　’・　　　　　　　　　　　　　・

A1arm2
Displays　alarm　set・value lVoltageノ

’　’’　　’　　　一　　　　　　・

of　Alarm2． current　input1

一　　　一　　一　　　一　　　■　　　　一　　　1　　　’ ’　　　一　　　一　　　．　　　■　　　一　　　1　　　一　　　一

Heater
一　　　一　　　一　　　’　　　■　　　　■　　　一　　　　■　　　　’　　　’　　　一　　　’　　　1　　　■　　　1

5．Ol一　　　’　　　・　　　’　　　．　　　’　　　一　　　1　　　‘　　　1

“7 Alarm　value　is　set　by

　　　　　　・’　’’　　’’・　　　　　・　　　　　　■ break referring　to　input　va1ue
’’’’’’　　　・ alarm from　the　current　trans・

O．0

lHBA〕 fOrmer

Set　when　proPorticnal
ProPor・ control　is　perrormed． 30or30．O

一
’
　
’
一 tional Contro1becomes　ON／

lVoltage／
’

band　lP〕 OF　F　actio∩with　P　set
current　input：

to“0“or“0．0“．
3．0〕

Eliminates　offset　occurr一

ing　in　proportional
’ lntegral cOntrOl．
’ time　lll lntegral　action　turns　OFF

240

with　this　action　set　to

H0”．

Prevents　ripPles　by

predicting　output　change．

’ Derivative thereby　improving
・
’
　
’
‘ time　lDl

control　stability． 60
Derivative　action　turns
OFF　with　this　action　set

to“0“．

Prevents　overshoot　and／

Anti－reset
or　undershoot　caused　by

．’　’・　　　　　　・

windup
integral　action　effect、

lntegral　action　is　turned
100

’’’ lARWl
OFF　with　ARW　set　to
“0’’．

＾8 Relay　contact
output：20
Voltage　pulse

・ ProPortio∩一 Disp1ays　manipulated
output：2

’

’ ing　CyCle output　cycle　lsec．1
Triac　drive

trigger　output
2

Triac　output
2

一’　’’・　　　　　　・

Sensor　is　corrected　by

’　　’’　　　・ PV　bias adding　a　bias　value　to 0or　O．O

measured－value｛PVl．

ON／OF　F
Displays　hysteresis　band 2or2．O

　　’　’・　　　　　　一 aCtiOn
in　ON／OFF　action

lVo1tage1
hysteresis

COntrOl current　input：

band O．2｝

‡1

＾1，o2：

．2

“3

，4，。7：

‘5

．6

，8

［When　no　step　function　is　a廿ached、］

Does　not　disp1ay　when　the　balance1ess／bumpless　function
｛during　remote／1ocal　transfer〕is　provided　and　during　rem◎te

Setting　OperatiOn、
江When　the　step　functi◎n　is　provided．】

D◎es　not　disp1ay　the　set・value　selected　by　the　step　function

when　the　ba1anceless／bump1ess　function｛during　r6motel
local　transfer〕is　provided　and　during　rem◎te　setting　opera－

tiOn．

Does　not　disp1ay　when　no　step　function　is　provided，remote

mode－local　m◎detransfer　by　contact　input　is　providcd．

Does　not　disp1ay　when　no　external　setting　function　is
provided，and　tI‘1e　heater　break　a1arm　isρrovided・

Does　not　display　when　no　heater　break　alarm　is　pr◎vided．

t11e　external　set［ing　function　is　provided　and　2　aIaI■n，

0utputs　are　provided．
Does　not　disp1ay　when　no　alarm　is　provided，

Does　not　display　when　no　alam　is　provided，one　alarm
output　is　provided　and　heater　break　a．arm　is　provided・

Doesnotdisplaywhen　currentoutputorcontinuousvoltage
outPut　is　PrOvided．
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　0



2．2　Ead1parameter　s6ttiI19

Following　is　an　examp1e　of　setting　the　set－value‘SV1〕to200oC．

①
こ．　　‘〕 Press　the （竈唾）keytodisplay

Pv

⑳ 5出 the　set－value‘SVlL　Parameter

symbol　l 「．1　‘
SV

i　　　　一

〔 一．Ll　I ，on　the　measured・

⑬ L’ value　lPV〕display　unit．

⑳ ⑭、・⑧④）⑱）⑧

LOC　Rl≡”

何（’’一）く11〒　全

幽 ■“一戸7

②
〔　　　　〕 Press　the くll　key1引while

PV 　「’’’岬　　コロ　1
pressingthehidden　key｛A〕to

、SV n□π〔…⑲UL1Uμ enterthe　setting　mode．

TheIeastsignificantdigiton

旬ゆ　　・’…てWj・瓜ゆ伯・・＠目〕 the　set－va1ue｛SV）display　unit
1　　・

LOC　　日E” Iights　brightly，and　other　digits

何　（1独）’　〒 lightdimly．
一

幽 lAl The　digitwhich1ights　brightly

18〕 is　settable．

③
〔、　　Iコ Press　t11e （ll　keytoshiftthe

よ5出SV〔ηln　n⑳〕1μU〕
digit　which　lights　brightly　up

tothe　hundredsdigit．

The　digit　w11ich　lights　brightly

⑳　　G）⑨⑭⑧⑳ shifts　as　fo11ows　every　time　the

■■OC　　RI＝” ぐ11 key　is　pressed．

’τ　〔竈極〕 ＝　　　▲▼　　　昌

虫 □“一F7
n　　〔　　1「　　〔
　　←　　　　　←　　　　　一〕　　〕　　］　　’一1

④

〔．　　〕
Press　the 全key　to　set“2”．

よ5出
切釦口

Press1ng　the ▲
一

key　increments

numera1s，and　pressing　the 言
▼

key　decrements　numerals．

⑳　　（）（⑳（⑲⑧⑲ ●Setting　range：Within　input

1一◎C　REM range Wh帥minu51－1；ign　i550t．

何（醐）（ll〒　▲ E畑mp12：

雌
Wh8n200i5｛an酢d－o－100，

π　　7 5hif“h2digi－li－brigh－IV－o－he

hmdr記5diOit，thon　pr醐tho

〒k8V－o　d鮒6πlent　figurE5

in　du80rd甘。－1－0一一1．

⑤
〔　　　　＝コ After　finishing　the　seれing．press

PV

⑧ 5出 the ⊂巨極） key．A11　of　the　set－value

S）

田。
digits　lightbright■yto　ind＝cate

⑳ that　the　setting　has　ended．

⑳ Q）⑨＠診⑧⑧ Pressing　the （堕亟）keyagain

L◎C　RE” shifts　to　the　next　param　eter．

何（脳）（11〒　全
必

R・・・…h・・・…d・…f・・m②

＾“‘F7 ・・⑤㈹・…hp…m・…i・

order．

　　When　setting　parameters　other　than　the　set－va1ue　lSV1）．f◎”ow　the

　　above　procedures．
②

“1

讐2

“3

讐4

“5

・≡ach　parameter　symb◎l　and　setting　range　are　shown　in　the　f◎llowing．

Param8ter
Symbol Setti㎎Ra㎎6

Step
Set－Value

・［リ〕1＿’」’」

Within　input　range

Remote　set ・」〕・input　value 一」’’
N◎setting　is　done．

Current
「’一

N◎setting　isdone．
transformer

」　’
Set　heater　break　alarm　value

input by　referring　to　this　va1ue．

一1999to＋9999
A1arm1

’’」　　’
｛Decimal　p◎int　position…s　the

same　as　that　of　input　range．1

一　　　　　　　　　　　　　　　■’’’　　　’■　　　　　　　　　　　　　　・
一1999to＋9999

Alarm2
H」　L

｛Decimal　point　posit1on　is　the

same　as　that　of　input　range．〕

Heater　break
alarm

リL　〔’l　L’〔

O．O　t0100．OA

1to　span　or　O．1t◎span

lTC　or　RTD　inputl
Pr◎P◎rtional ’「 O．1to　l　OO．O％for　input　range

band ・’ 1・oltage／cu・rent　inp・t〕

｛ON／O1＝1＝action　with　P　set　to

“01’or“O．O”．1

1t03600sec．
lntegra1time ‘

’
｛l　acti◎n　turns　OFF　with　l　set

to“O”．）

Derivative ’
1t03600sec．

time
’「 ｛D　action　turns　OFF　with　D　set
． to“O”．〕

Anti・reset
1t◎100％of　P　band

windup I　action　turnsOFF　with　this
action　set　to“O”．

Proportion一 ’・
ing　CyC1e ’

1to　lOO　sec．

’・
一1999to＋9999

PV　bias ｛Decimal　point　position　is　the

same　as　that　of　input胞nge、｝

For　TC◎r　RTD　input

Oto100oC［oF］or0．0to
100．0oC圧。F】｛Oto±50oC【oFl

ON／OFF orO．Oto±50．0oC［oF】for

aCtiOn ・　リ
set・value｛SV”orstepset－va1ue

hysteresis ’］’’ lSV21．1

band For　voItage／current　input

〇一〇t0100．0％of　span

｛0．0to±50．O％of　span　from
set・value‘SV1｝or　step　set－value
lSV2〕．1

■1，．2：

。3．，4：

o4

“5

Neither　ofth6m　is　displayed　simu1taneously．
Neither　of　them　is　displayed　simu1taneous1y．

トleater　break　alarm　is　not　available　on　a　current　output　or

a　cOntinuOus　vOItage　Output　type．

Setting　becomes　invalid　when　no　ON／OFF　action　control　is
performed　lP　value　is　other　than“O’’or“O．O’‘．）

O　l・1eater　break　alarm｛1・lBA，sεtting

　　　①p・…th・（堕匡）k・y・・・…h・p…m・t・・tパ∵，r・
　　　　　　｛current　transformer　inputl．The　measured　heater　current　is

　　　　　　displayed　in　A｛amperes〕．

　　　②N・・t．P・…th・（堕匡）k・yt・di・pl・ジ’1土H9”lh・・t・・

　　　　　　break　a1arm，．Basically，it　is　desirable　that　the　heater　break

　　　　　　aIarm　set－vaIue　be　set　to　about0．85times　the　current

　　　　　　transformer　input　lCT〕．However，set　a　value　slight1y　sma11－

　　　　　　er　than　the　above　va1ue　if　power　supply　variation　is　Iarge．

　　　　　　ln　additi◎n，when　two　or　more　heaters　are　connected　in

　　　　　　paraIlel，set　a　value　slightIy　higher　than　the　above　vaIue

　　　　　　lbut　within　the　CT　valuel　so　that　the　heaterbreakalarm　is

　　　　　　tumed　ON　even　with　one　heater　brokenl

　　　　　　When　the　heater　break　a1arm　set－value　is　set　to“O．0”or　the

　　　　　　current　transformer　is　not　connected．the　heater　break
　　　　　　alarm　is　turned　ON．

　　　　　　For　example，when　current　transformer　input　is20A：

　　　　　　　　　HBA　becomes20｛A〕x　O．85＝17｛A｝、

　　　　　　　　　Theref◎re，the　heater　break　alarm　set・value　can　be　set　to

　　　　　　　　　ab◎ut17A．

　　　③Aft…h・・b・・・・…1・gi・fi・i・h．d，P・・…h・⊂匡亟）k・y．

　　　　　　All　the　set－value　digits　then　light　up　brightly　to　indicate

　　　　　　that　the　setting　is　finished．



亜1．　　lf　the　controIler　d◎es　not　enter　the　setting　mode｛ev6n　if　the
　　　　　くll…i・・・・・…w・il・・・…i・・・…i・・・・…），・・・・・・・…

　　　　maybelocked．
　　　　Therefore　in　the　case．check　that　internal　switch　No．2inside
　　　　the　contro11er　is　turned　OFF、（1＝◎r　setdata1ock，see“3．Main
　　　　Functions“．）

2．　This　contr◎11er　uses　each　parameter　in　any　digit　at　the　time　it

　　　　was　changed．

3・　This　contro11er　can　shift　the　digit　up　and　down　when　each
　　　　parameter　is　changed．

　　　　1＝or　example．if“199C”is　necessary　to　be　changed　to“2000C’：

　　　　first　shift　the　digit　which1ights　brightly　to　the　least　significant

　　　　digit，th・・p・・…h・▲k・yt・・h・・g・’’9’‘t・・0・．th…by

　　　　◎btaing200oC．

　　　　This　procedure　also　applies　to　shift　the　digit　down．

4．　lf　key　operati◎n　is　not　performed　for　more　than1O　sec．with
　　　　・・yp…m・…di・pl・y・dby・h・（強る）k・yli・・1・di・gdi・pl・y

　　　　other　than　measured－value　and　that　in　the　set　mode〕，when　the

　　　　operation　modeischanged，and　thestepfunction　isactuated，
　　　　the　measured・value｛PV）display　unit　displaysa　measured－value，

　　　　and　the　set－value｛SV〕display　unit　displays　any　of　set－value

　　　　｛SV1），step　set－value｛SV2〕，and　remote　set－value｛SV｛R〕）．

121

131

14）

C◎nnect　the　measuring　circuit，and　then　turn　ON　the　power．

lf　the　circuit　opens，the　controller　judges　that　input　is　discon－

nected　to　cause　the　upscale　of　measured－value　display｛for

thermocouple　input，downscale　is　also　availableonly　as　option．｝

・UpscaIe　．．．．　ForTC　or　RTD　input

　Downscale．．．For　TC｛To　be　specified　when◎rdering）or
　　　　　　　　　　　　　　　　VOltage／Current　inρut

No　influ写nce　is　exerted　upon　the　controller　for　power　failure

of　less　than30msec，For　power　failure　of　more　than30msec．，

the　controller　performs　the　same　operation　as　that　at　thetime

of　power－ON　after　power　recovery．

｛This　applies　only　when　alarm　action　is　turned　OFF．）

The　alarm　ho1d　action　is　activated　when　not　only　the　power　is

tumed　ON，but　also　for　the　fo11owing　cases．

11When　the　set－value　lSV1〕lor　step　set－va1ue｛SV2）l　is
　　　changed．

2｝The　set－value　is　changed　by　the　steρfunction．

31When　the　PV　biasvalue　is　changed．

3．Main　l＝unctions
2．30peration　mode　transfer

Operati◎n　mode　transfer　is　performed　by　the　instrument　front　key

◎r　contact　input．

When　the　mode　is　transferred　by　the　front　key，press　the　key

corresponding　to　the　mode　desired　to　be　changed　while　pressing　the

hidden　key，At　this　time，the　lamp　corresponding　to　the　mode
changed　lights　up．

トlowever，forthe　instrument　whose　mode　can　be　changed　bycontact

input，the　lamp　may　sometimes　flash．lFor　operation　mode　transfer

by　contact　input，and　the　priority　of　transfer　by　the　front　key　and

the　contact　input，refer　to“3・Main　functions“．｝

2．4Auto－tuning｛AT｝procedure

The　Auto－tuning　function　automatica11y　measures，computes　and

sets　the　optimum　PlD　constants．

Thi5function　is　activated　after　POWER・ON，during　temperature　rise
and／or　when　c◎ntr◎l　is　stabilized　from　any　process　state．

｛1｝　Conduct　auto－tuning　after　set－value｛SV1〕，step　set・value｛SV2〕、

　　　　alarm．ARW．proportioning　cycle　and　PV　bias　settings　have
　　　　ended．

｛2〕　Pressing　the’斤「key　while　pressing　the　hidden　key，the　AT

　　　　lamp　f1ashes　to　start　the　aut◎一tuning　function．

｛3〕1f　the　auto　tuning　has　ended，AT　lamp　flashing訂。ps．When　the

　　　　・aI・esa・to－t・・eda…　ecessa・ytobechecked，Pressthe
　　　　（黎ら⊃k・y…h・w…h・・1・・…h・・・・…1・・lSVldi．p1．y

｛41

15〕

｛6｝

2．5

111

unit．

When　changing　the　c◎nstants　automatically　set　by　the　auto・

tuning．change　each　constant　in　accordance　with　each　para－
meter　setting｛See　ltem2．21．

When　suspending　the　auto－tuning　function．press　the‘τ「

key　whne　pressing　the　hidden　key　to　stop　AT　lamp　flashing，

thereby　releasing　the　auto－tuning．No　Pl　D．constants　at　this

time　can　be　changed．

｛The　vaIues　before　the　auto　tuning　function　is　activated．，

When　changing　the　set－value｛SV1〕or　step　set－value｛SV2〕

d・・i・gP・◎9・es・i・th・a・t・一t・・i・gf…tio・，…ha・gi・gth・

PV　bias　value．suspend　the　auto－tuning　to　perform　Pl　D　control

using　the　va．ues　before　auto・tuning　start．

Cautions　for　operatior1

Do　not　use　the　auto－tuning　function　in　a　contro1system　where

hunting　causestroubIe．

lnthiscase，seteachPlDconstantapPropriatetothecontro11ed
◎bject．

｛1｝　Self－diagnostic　function

Self・diagnostic Ouring　abnormality
fmCtiOn “0isp1ay Output

Non－volatile
’‘ 一一’一” ●Error　output、．．Contact

RAM　check on　the　measured一 open
A！D　conveけer value　lPV）disp1ay ○Contr◎l　output

check unit． lRelay　contact，

voltage　pulse、 FF
triac　drive

trigger，triaCl

CPu　power The　err◎r　lERR〕 ●Alarm　output
mOnitOring lamp　Red　lights． ●C◎ntrol◎utput

lCurrent，conti一 Output
nuOuS　VO1tagel lOW－limit

●Analog　output

｝Tum　off　the　power　t◎release　the　E　R　ROR　display．

　lf　the　E　R　ROR　display　still　appears　after　power　is　re－applied，

　contactourdistributororRKC．

12〕

①

②

Oversca1e　and　underscale

lf　a　measured　va1ue　exceeds　the　high　setting　range　limitdue　t◎

upscaIe，etc．，measured＿va1ue　dispIay　star［sf1ashing．Further，if

it　exceeds　the　high　input　display　range　limit，the　measured－

value　｛PV，display　unit　flashes　overscale　display“こH：H二．こ・”、

lf　a　measured　va1ue　becomes　below　the　lowsettingrangelimit

due　to　downscaIe，etc．，measured－value　display　starts　flashing．

Further，if　it　becomes　below　the1ow　input　display　range　limit，

the　measured－value　lPV〕display　unitf1ashesunderscale　display

1nput 1－ype 1叩ut　display　Ra㎎e

K 一30to＋13720C　　　－30to＋25020F
J ＿30to＋12000C　　　＿30to＋21920F

R
S

＿30to＋17690C，　　＿30to＋32160F

B 一30t◎十18200C　　　－30to＋33080F
TC

E 一30to＋10000C　　　　－30t◎十18320　F

N ＿30to＋13000C、　　＿30to＋23720F

T
一30to＋4000C，　　　一30t◎十7520F－199．9t◎十400．OoC　－100．Oto＋752．OoF

L 一30to＋9000C、　　　一30t◎十16520F

RTD Pt100Ω 一199，9to＋649．OoC、一199．9to＋999．9ol＝

V◎1tagel
Current

lL◎w　limit　of　setting　range｝＿｛3％◎f　spanl　to

｛High1imit　of　setting　range｝十｛3％of　span，

③



｛3，　Step　functi◎n｛optiOnaI，

　　　　Th6contro11er　has2set－values－SV｝．

　　　　This　step　function　selects　one　of　these2set　value｛SV－by

　　　　c◎ntact　input旧ear　terminal　Nos．14and15ジ

　　　　　　　Contact　open　．．．．．Set　va1ue｛SV1｝

　　　　　　　COntact　c■◎sed　．．．．Step　setvaIue｛SV2，

｛7，　8alanceless1bumplesstransfgr

　　　　ln　a　contro116d　object　which　does　not　desire　rapid　output

　　　　change　with　changes　in　set－value　lSVl，this　function　restricts

　　　　rapid　change　in　set－value｛SVl　during　transfer　fr◎m　the　remote

　　　　mode　t◎the　Ioca■m◎de　and　vice　versa．

141　A1arm　lALM〕functi◎n
　　　　The　action　for　each　alarm　becomes　as　follows．

　　　　｛▲：Set・va1ue｛SV，　　△：Alarm　set－va1uel

Remote
Set－VaIue

lSV　lR”

Remote　mode

lOCal

mode

ODe”iationaIarm

High・1・・m①
LOw　　　　　　　　　　　▲　　　△　　　　　　　　　　Hlqh

十　　　　一

Comparator

Set－value｛SV一＿　　　　　PlD

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　computation

Set・value‘SV1｝

or　step　set－

value｛SV2一

「
Measured　value｛PV〕

Operation　mode
transfer　control　unit

High・1・・m②　　OFF
Low　　　　　　　　　　　△　　　▲　　　　　　　　　H■qh

Low　alarm　　　　　　　　　　　　　　　　OFF

Low　　　　　　　　　　　△　　　▲　　　　　　　　　Hlqh

“2

Conceptoal　diagram　of　ba1anceIesslbumpIess
『6mOte！10Ca1t『an“e『

Low　alarm OFF　　　　　＾1

High／Low
alarm

Low　　　　　　　　　　　▲　　　△　　　　　　　　　　H■qh

　　　　　　　　　　　　　　　　OFF

Low　　　　　　　　　　　　▲　　　　　△　　　　　　　H，gh

Band　aIarm　　　　　　OFF OFF　　書3

OProcessa1arm

High　alarm

Low　　　　　　　　　　　　▲　　　　　　△　　　　　Hlgh

①Op…ti・・d・・i・g・・…f・・f・・m・h…m…m・d・…h・lo・・l

　　　　mode．

　　　　Thg　set－value｛SV1Hor　step　set－value｛SV2”matches　t◎the

　　　　remote　set－value｛SV旧”by　the　comparator．

②Op…ti・・d・・i・gt・…f・・f・・m・h・1…lm・d・t・th…m・t・

　　　mode．

　　　When　the　local　mode　is　transferred　to　the　remote　mode，the

　　　display　shows　a　va1ue　in　the　rem◎te　m◎de．

　　　　However，the　set－value｛SV，d◎es　not　immediate1y　change　to

　　　the　remote　set－value｛SV旧”，but　the　c◎mparator　gradually

　　　changes　the　set－value　lSVη｛or　step　set－value｛SV2”to　match

　　　　it　to　the　remote　set－value1SV　lR”．

Low　　　　　　　　　　　　　　　　△　　　　　　　　Hlgh

Low　alarm

Low　　　　　　　　　△　　　　　　　　　　　　　　　　　　H，gh

．1　　　　Alarm　set－value　becomes　a　pluse　l＋，setting．

．2．　　　Alarm　set－value　becomes　a　minus｛一，setting。

．3．　　Alarm　set・va1ue　becomes　the　absolut6deviation・value
　　　　　　　　Setting．

15）　Heater　break　alarm　funct1on　lOpti◎nall

The　following　two　alarms　are　available．

①A1・・mf・・h・・t・・b…kwh・・…t・・1・・tp・ti・ON・・dwh・・

　　　　the　input・va1ue　from　the　current　transformer　is戸maller　than

　　　　the　set－value．　lA1arm　wi11not　functi◎n　when　the　control
　　　　output　ON　time　is　shoher　than　O．5sec。，

②Al・・mf・・m・lt・f・h…1・y…t・…wh・・・・・…1・・tp・ti・

　　　　OFF　and　the　input－value　from　the　current　transf◎rmer　is

　　　　larger　than　the　set－value．lAlarm　wi11n◎t　function　when　the

　　　　c◎ntro■output　OFF　time　is　s110れer　than0．5sec．，

一Examp1e一

SV　lRl

SV｛1，

L◎cal　mode　　　　　　Remote　mode

A　　　　　　B

When　the　local　mode　i5tranferred　t◎the　remote　mode　at　time

A．the　set－value　changes　exponentially　from　SVl　to　SV　lR－and

reaches　SV｛R，at　time8．For　control　fr◎m　time　A　totime　B．

the　set－value　now　changing　is　used．

｛6〕　Function　of　operation　mode　transfer　by　contact　input

　　　　｛Optional｝

S甘・、’a1oe

MOde　SeIeげed Contact osed　for Compu・ Lamp弛tos
by　front　k6y status computa・ tati00

tion　lSV， REM

Open Set－value
lSV11

△

Remote
mode　lREMl Rem◎te

Closed Set－Value P1D O
lSV　lR”

Local　mode N◎ Set－va1ue

lLOC） relatiOn讐 lSV1一
×

｛8〕　Analog　output｛optiona1〕

　　　　One　ana1og　output　can　be　se1ected　from　among　manipulated

　　　　output｛MV一，measured－va1ue｛PV）．set・value　lSVl　Hor　step

　　　　set－value｛SV2〕）and　remote　set－value｛SV｛R，）．

　　　　When　c◎ntrol　output　is　current　and　continuous　voltage◎utput，

　　　　the　ana1og　terminals　cannot　be　used．

｛9，　Set　data　lock…ng　function

　　　　Set－va1ue　change　and　the　auto　tuning　function　become　inva1id

　　　　with　internal　switch　No．2inside　the　controller　tumed　ON．

　　　　1・Iowever，each　set・value　can　be　checked　by　the（黎匡）key．

　　　　Use　this　function　for　misoperation　prevention　after　finishing

　　　　the　setting．

O：Lit　△：FIashing　X：Extinguished

■When　transfer　by　front　key　has　priority　over　that　by　contact　input．

④



讐Set　data　locking　procedure

As　shown　in　the　fo11owing　Fig．，the　contro11er　can　be　with

drawn　fr◎m　its　housing　if　it　is　pu11ed　out　forward　while　the

stopper　at　the　bottom　is　pushed　up　with　fingers．
2．When　the　heater　break　alarm　is　used，c◎nnect　the　current　trans－

　　former　to　terminals　g　and　lO，then　pass　a　cab1e　for　the　heater

　　current　to　be　measured　through　the　currenttransformer．

〆
＼

Fig．1

〃

1

Next，tum　ON　internal　switch　No．2at　the　lower　part　of　the

c◎ntro11er．｛Do　not　t◎uch　other　switches．｝｛1＝ig．2〕

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　OF　F

when　viewed　from　the　top 2 3 4
↓

ON

4．

4．1

E

Fig．2

Thus．the　set　data　has　been　locl〈ed．

1＝or　set　data　l◎cking　release，tum　Ol＝F　internal　switch　No．2．

Wiri㎎

Rear　termiOa1COme“iOn

幽
／感鴎園
・一中 1F回

1圏塵
／

！

團馳駆
圏
圏
簿　　　　　　　・｝「

　　　　　　　＾I■‘m　2o‘
　　　　　　　㎞t6f一’！3－
　　　　　　　31■π〇一

I，10：Normally　ope11

1，IC：1，1ormally　cIosed

OSolderlesst6rminal

　　Therefore，use　the1ug　suitable　for　a　screw　of　M3．

　　川　Terminals　Nos，1to10，16and17

搬44｝　、2，481鰯丁謁

12〕　Terminals　Nos． 11to13

1Il；19｝1・．・・1理画

［unit：mm“nch〕1

4．2Cautions　for　wiriI1g

川　Conduct　input　signal　wiring　away　from　instrument，e1ectric
　　　　equipment　power　and　load　lines　as　such　as　possible　to　avoid

　　　　noise　i’nducti◎n．

121　C◎nduct　instrument　power　wiring　so　as　not　to　be　influenced

　　　　from　the　electric　equipment　power．

　　　　1f　it　is　assumed　that　a　noise　generation　source　is　located　near

　　　　the　controller　and　the　c◎ntro11er　is　infIuenced　by　noise，use　a

　　　　noise　filter　lse1ect　the　filter　by　checking　instrument　power

　　　　VOItage　etC．，

●Sufficient　effect　maynot　be　expected　dependingon　thefilter．

　Therefore，seIect　the　filter　by　referringto　its　frequency　char・

　aCteriStiC，etC．

①F・・i・・t・・m・・tp・w・・wi・i・g，ifiti・・…m・dth・t・oi・・

　　　　　exerts　a　bad　influence　upon　the　contr◎■Ier，shorten　the

　　　　　distanc6between　twisted　power　supply　wire　pitches．

　　　　　lThe　shorter　the　distance　between　the　pitches，the　more

　　　　　effective　for　noise．，

②1・・t・11th…i・・filt・…th・P…lwhi・hi・・lw・y・
　　　　　grounded　and　minimize　thewiringdistance　between　the

　　　　　noise　filter◎utput　side　and　the　controller　power　ter・

　　　　　minalS．

　　　　　Othe㎜ise，thefilter　may1essen　itseffect．

③D。…i・…11f・・・…d／…wi・・h・・…h・fil・・m・・p・・

　　　　　signal　since　this　may　lessen　filter　effect．

1nstrument
power
』

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　Leadwires
Le†wi「es．、　。uTl．n、、『、。、n，

　　　　　　　　　　　　　1，Iois6fiIter　｝Power　terminals
　　　　　　／

Shorten　distance　　　　　　Minimize
between　pitches　　　　　　　distance

｛31　For　wiring，use　wires　c◎nforming　to　the　d◎mestic　Standard◎f

　　　each　country1

　　　　作。r　instrument　gr◎unding，use　wirgs　with　nominal　sectional

　　　area　of1．25t◎2．O　mm2，and　securely　ground　the　instrument

　　　attheminimumdistance．〕

｛4｝　About　l　to2sec．are　required　as　the　preparation　time　of

　　　contact　output　during　power－ON．Use　a　de1ay　re1ay　when　the

　　　output　Iine，is　used　foran　internaI　interIock　circuit・

⑤



15，　As　shown　in　the　fo11owing　circuit　configuration　d1agram，the

　　　power，input，MCU　and◎utput　circuits　are　mutually　isolated．

　　　However，since　t11e　input　and　output　circuits　are　not　isolated，

　　　be　carefu1when　wiring．

PowersupPlysection
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6．　Specification

｛1工　1nput

lnf1uence　of
eXternal Approx．O．35μV／Ω｛For　TC　input）
reSiStanCe

1nfluence◎f
input　lead

Approx．O．0075％／Ωof　reading｛For　RTD　input）

☆

Display

■±‘0I3％◎f　displayed　value＋1digit，or
｛　±2oC［±4o　F　l｛For　TC　input〕　±0．8oC［±1．6oF】｛For　RTD　input，

aCCuraCy “Whichever　is　greater．

●Within±lO．2％◎f　span＋1digit）
｛Forv◎ltage／current　input一

1nput ●Voltage　input：More　than250kΩ
Externa1 impedance ●Current　input：Approx．250Ω
setting　input Operation
Signal during　input Downscale

disconnection

REX－F7circuit　configuration

｛2－　Setting

Example
●use　the　signal　isolat8d　for　each　channel｛or　each　in鉗ument）

　aS　a　remOte　Se廿ing　Signa1．

●Use　t116　dry　contact　isolated　for　each　channel｛or　each
　1n訂rument）asanSVl／SV2selectioncontact．
．Connect　oquipment　connected　to　the　analog　output　so　it　is
　61ectrically　iso■atedI

43Wlrlng　example

Power
AC200V

」3Wiri㎎example
ト瓢、、、、

REX－1＝7口0C・MX61・1 R・・o・d・・0t．10mV

x 14　X o　x

＝
1to5V

OWe『
．C200V

2 X 15X ，X Program

x 16X 10X Setter

峠
4 X ”X ll　X

Remotesetting

X 1・X 0口
x 19X 12x

7 X 皇O　X 13X

』 』
④ oE E
』 』
呵
‘

o
一

〈 く

「　一一 一「

1 1

一

1 1

一
」

，＾
」＿一＿＿」
Controlled
object

TC

Range ReSOlutiOn Accuracy　☆
■±lO．3％of　set・value

．1．C［。Fl　or

O．1．C［。Fl
lSVl＋1digitl　or
±2．C　l±4．Fl

lFor　TC　or　RTD lFor　TC　inputl

S6t・value inputl ±O．8．C［±1．6．F］

lSV1） Same　as ●O．001to1
lStep　set・

lFor　RTD　input）
input　range Depending　on ＃Whichever　is

valuelSV2）） decimal　point greater．
position ■Within±lO．2％of
lFor　voltage／ span＋1digitl
current　inputl lForvoltage／

current　inputl

●1to　span
or0，1t◎
span　lFor

TC　or　RTD
●1．C　rFl　or

inputl
O．1．C　rFl

Propor・
●For　input

tFor　TC　or　RTD
tional　lP，

range　O．1
inputl

band
t0100．0％

●O．1％

lFor lFor　voltage1

VOltage／
current　input〕

Current
inputl

±O．5％of　setting

「ange
lntegral

time11） 1to
Derivative 3600sec．

1sec．

tim9｛D）

Anti－reset 1to　l　OO％

windup of　P
1％

Propor一
tiOning 1t◎

100sec．
1sec．

CyCle

⑥

5．Dimensions

÷］
　12

10・州　　100139則

」
Unit：mm｛inch｝

25‘O．98，

　十〇、フ
68
　0
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‘2．6η

　　　o

一
　n　o　　1　o　o
　＋　　ト
　　ト
　　o
　　■　　N
　　一
　ト　　■　o　o
　＋　　○
　　岨

「

「

｛3｝　0utput

250V　AC3A｛resistive　loadl
Relay　contact 1“CI‘C◎ntaCt

output Life；M◎re　than300，000times
lrated　loadl

Voltage　pulse O！12V　DC
oUtput ｛L◎ad　resistancemore　than800Ω1

Current 4to20mA　DC，O　to20mA　DC
output lLoad　resistance　less　than600Ω｝

Continuous 0to5V　DC，O　to10V　DC，

Contr◎1 output 1to5V　DC
output

｛Load　resistance　more　than　lkΩ）

Zero－cross　method
1＝or　medium　capacity　triac

Triac　drive lless　than1OOAl　drive．

trigger　output i，Load　voltage：100V　AC　system

200V　AC　system
ii，Load　　　　：Resistive　load

Zero・cross　method

Triac　output
Capacity：
0．5A　latambient　temperature　of
　　　　　40．C［10ゲF〕1



14〕　Alarm

Type Process　alarm，Deviation　alarm

High　alarm，Low　a1arm，High／Low　alarm，
Action Band　alarm

｛High／Low，Band’for　Deviation　alarm　only〕

Setting　range 一1999t◎十9999
Setting
reSOlutiOn

Setting
Same　as　set・value　lSV11

aCCuraCy

Hysteresis
2oC〔o　F】｛For　TC　or　RTD　input｝

O．2％of　span｛1＝orvoltage！current　input〕

No．of　points Energized　alarm：2points，max．

Relay　contact：250V　AC　lA

Output lresistive　load〕

Rating 1“a”COntaCt
Life　　　　　：More　than50，000

times．lrated　load）

Additional
function H◎ld　action

｛5）　Options

lnput Current　transformer　output

Setting Within±5％of　set　value　or±2A

aCCuraCy lWhichever　is　greater〕

Heater
break　alarm

Re1ay　contact：250V　AC　l　A
lresistive1oad〕

Output グ’a”COntaCt

Electrical　life：Morethan50，000
times．lrated　loadl

Dry　contact　input
1nput　type More　than500kΩ　．．．Open

Less　than　lOΩ　．．．．．Closed

Less　than4mA
Contact ｛Currentflowingwhen　each

Contact Current external　control　terminal　and
input COMMON　are　shoけed．，

Voltage　when Less　than17V　DC
opened lWith　built－in　battery）

Wiring Less　than10m

distance
lDiffers　with　installati◎n

enVir◎nment｛nOiSe，etC．”

No．of　output
points 1point．max．

Output　type Voltage！current　continuous

Reso1ution More　than　lO　bits

Analog 0to　lOmV＝0to　lV＝0to20mA
output Output　signa1

Ot0100mV＝O　t◎　5V14to20mA　　　　　　　　　1

　　　　　　　　　10to10V　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　11to　5V　l

Output Approx．l　Less　than　l　More　than

impedance 10Ω　　＝　O．1Ω　　■　5MΩ　　　　　　　　　　　　　　　　■

Allowable　load More　than＝More　than＝Lessthan
reSiStanCe 20kΩ　　＝　1kΩ　　：　600Ω

○　Scale　ranges

1叩uttype Sca16range

K Ot◎13720C，　　　　　　Ot025020F

J 0t012000C，　　　　　　0t021920F

E O　t010000C，　　　　　　　0t018320　F

N 0t013000C，　　　　　　0t023720F

R
TC

0t017690C．　　　　　　0t032160F

S 0t017690C，　　　　　　0t032160F

T
Oto400oC，　　　　　　　0to752oF

＿199，9to＋400．OoC，　＿199．9to＋752．OoF

B 0t018200C，　　　　　　　Ot033080F

L Oto900oC，　　　　　　　0t016520F

RTD JlS ＿199．9to＋649．OoC．　一199．9to＋999．9oF

Pt100 DlN ＿199．9to＋649．0oC，　＿199．9to＋999．9oF

DCOtolV
Programmable　within　the　range　shown　as

DCOto5V follows

DCOto10V
0C 一1999to＋9999
Curr8nt DC1t◎5V 一199．9tO＋999．9

and DCOto10mV 一19．99to＋99，99

Voltago 一1，999to＋9．999
DCOto100mV

DCOto20mA

DC4to20mA

☆F◎rthermocoup．einputsR．Sand8，dispIayaccuracyandsetting
　accuracy　differ　from　those　of◎ther　thermocoup1e　inputs．
　●R，S．．、．．．．．．Within±4oC圧8oFl　for　the　range◎f　O　to199oC

　　　　　　　　　　　　【O　to399o　F］．

　■B………一．．。Out　of　the　guaranteed　range　for　the　range　of　O　to
　　　　　　　　　　　3990C〔Oto799oF］．

｛6〕　Other　specifications

｛a〕AC　l00／110V　and　AC200／220V
Power 150！60Hz　common　usel
supPly ｛b｝AC11O！120V　and　AC220！240V
VOltage 150！60トlz　comm◎n　usel

讐Specify　e…ther｛a，or｛b〕

Allcwable
VOltage ±10％of　rating
VariatiOn

POWer
consumption Less　than5VA

A11◎wable
ambient 0to50．C132t0122．Fl
temperature

All◎wab1e
relatiVe 45to85％R　H
humidity

8etween　measuring　and　grounding　terminals：
lnSulatiOn More　than20MΩat500V　DC
Strength Between　power　and　grounding　terminaIs：

More　t11an20MΩat500V　DC

Betweenmeasuringandgroundingterminals：
Dielectric For　l　min．at1000V　AC
strength Between　power　and　grounding　terminaIs1

F◎r　l　min．at1500V　AC

Weight ApProx．500911．11b〕

⑦



MC，Rl〈C ■NSTRUMENT1NC．
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　11V■1＝70’1－I≡2

HEAD　OFFlCE：16－6，1（UGAHARA5－Cト1O州E，OHTA－1〈u　TOl〈YO」APAN

　　　　　　　　　　PHONE：03－3751－97991↓813375197991
　　　　　　　　　　TELEX　＝0246－8818RlくCTOlく」

　　　　　　　　　　CABLE＝Rl〈⊂R11〈AROL

　　　　　　　　　　FAX　　：03－3751－8585｛十81337518585〕

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　AUG．，91｛3〕082，O00｛P〕


