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取扱説明書
，お願い，　この取銀説明書は、最愁的に本製昌をお使いにな君方のお手元ヒ確実に届けられる』1

　　　　引［お取り計らいください。
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　このたびはボードタィブシングルルーフD　D　C温度調節言十、R　E　X－C1ユ00シリーズを

お買い上げいただきまして、まことにありがとうございます。本計器がお手元に届きましたら、

外観ならびに動作チェックを行い損傷のないことをご確認くだきい直

本説明書で指示のあるもの以外は決して動かさないでください。なお、本計器は厳重な晶質管

理のもとに製作、出荷されておりますが、万一、不具合事項やお気付きの点がございましたら、

当社営業担当者またはお買い上げ代理店までご一報くださいますようお願い致します。
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■　．　1〕I　Pスイ ッチおよび出荷時の億

1山ユ　DIPスイツチ

　　　　コント何一ルユェットのD1Pスイッチは、通信速度を変更する際に便用します。

　　通信速度の選択は3・4番のスイッチで行います。D　l　Pスイッチは出荷時に全て

　　　0F　F（9600BPS）にセットされておりますので、必要に応じて変更の上ご使用くだ

　　　きい。なお、1・2・5～8番のスイッチを動かしますと誤動作の原因となります

　　　ので、絶対に動かさないでください。

コントロ’ルユニット部晶面から見た図
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〔注意〕

通信遠度の選択

スイツチ番号
3 4 通信速度

0FF 0FF 9600BPS

0FF 0N 4800BPS

0N
○肝 2400BPS

0N 0N 12008PS

D　I　Pスイッチを変更する際は、

必ず電源0F　Fの状態で変更して
ください。

ユー2　初期値

　　　　出荷時における初期値は下記の通りに設定されています。設定時には必要な値に変更

　　　してください。

〔注意〕

　　　　　　　　　　　　　　　　熱電対

主設定・・・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・…一・…　O℃

上限警報……・・・・…一・・・・……一・・…　50℃

下限警報…・・・・・……一一・・・・・…一・・・・・…　50℃

比例帯……一一・・・・・・・・・・・・・・・・……・・・・・・…30℃

アンチリセット1ワインドアップ．1Iユ0096
積分時間・…11一…一’’一一一’一1・’’一一一’’……240seo

微分時間1一・・……一・…’一一一……1一’一1’’60宮ec

比例周期・・・・・・………・・・・・・……・・・・・・…　20畠ec

測温抵抗体

　O．O℃
　50．O℃

　50．O℃

　　30℃

　100％
　240sec
　　60s60
　　20seo

電流出力・電圧連続出力の場合、比例周期はO秒設定のメモリになって
おりますので設定を変更することはできません。また、表示も行いません。
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2．　垂1　　　‘畠

　　・コントロールユニット

型　名 仕様コード
内 容

RE買一Cユ1 □　口　F 32□一口 □

エレトリーユ＝ザト
との接挽

21　1　・　＝　　　、　　　1

31　1　1　1
l　　1
1　　　l
；　　　1■　　　　　　　　　　　■

エントリ■ユニットとの接続ありエントリ凹ユニットとの接続なし

通信機能
01　　1　1　1　　1　　11；　　l　l ，　　　　　　　　　一

』　　　　　　　　　一

I　　　　　　　　　－

I　　　　　　　　　i

I　　　　　　　　　■

一　　　　　　　　　■

通信機能なし

EIA　RS－232C制御　作 F＝　1
一　　　　　　　　　■

1　　　　　　　　　■

一　　　　　　　　　■ オートチューニング機能付P　I　D動作
警報動作 321 一　　　　　　　　　■

一　　　　　　　　　■

一　　　　　　　　　■ 主設定に対して上下限偏差警報（独立設定〕

入　　力
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l

一
I
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1
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一

熱電対
測温抵抗体

K，』，R
Pt1OOΩ　ゴ線式

lJ1S　C－1602）

（J1S　C－1604〕

出 力

M1　■

V1
R
1
　
＝
E
　
l

リレー接点

電圧パルス

電　　　流

電圧連続

．A　C250V3A｛抵抗負荷）D　C　O一工2V（負荷抵抗800Ω以上）D　C4～20冊H負荷抵抗600Ω以下）D　C　1～5V慣荷抵抗800Ω以上〕

上下限待機動作 群
H

上下限待機動作なし
上下限待機動作付

・エントリーユニット REX－Cユ100

3．各部の名称および機能
　　・コントロー一ルユニット
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①　入力レンジ表示

②エントリーユニット
　　接続コネクター

③　通信ケーブルコネクター

④　リレー接点出力用端子

　　カバー

⑤　電圧パ、ルス出力用端子

　　カバー

⑥　電流出力用端子カバー

⑦　電圧連続出力用端子カバー

〔注意〕

端子カバーは端子銘板を兼ねて
おりますので、出力によりいず
れか一つが取り付けられていま
す。
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・エントリーユニット

17

IuI

‘・I　　■”1

　　仁〔〔〔
　　一‘」’」り・’℃
　　i”一

　　戸．コロ

＾．1　　　‘ 11
1■

纈示

r

目2 殴定■　目
主　唖　三

上□■‘
下■■，II
比　o　■　　’I
，，，’’、，一〇｛，｝，，

，排日■　‘l　l
●分　　凹

比蜆■蠣

2

18

9

10

1

11

16

③　P　V表示部…・・・・…一・・・…一’一・・・・…測定値を表示します。

②　S　V表示部…一……・…一一…・・…一・各キキラクタの設定値を表示します。

③　キャラクタ表示部…・・・・・・・・・…一冬キャラクタの種類または測温抵抗体入力主設定

　　　　　　　　　　　　　　　　モード時の“一”1マイナス）を表示します。

④　制御動作表示ランフ・・・……・・・・・…O　N時赤色に点灯します。電流出力および電圧遠続

　　　　　　　　　　　　　　　　出力の場合、出力の状態により明るさが変化します。

⑤　上限警報動作表示ランプ・・・…一0N時赤色に点灯し、0F　F時乳白色になります。

⑥　下限警報動作表示ランプ・・・・・・・…O　N時赤色に点灯し、O　F　F時乳白色になります。

⑦　カーソル左側移動キー…1…一・…キャラクタの設定値を変更する時、変更したい桁

　　　　　　　　　　　　　　　　まで左側にカーソルを移動させます。カーソルが
　　　　　　　　　　　　　　　　平の桁（測温抵抗体入力主設定モード時は、キャ
　　　　　　　　　　　　　　　　ラクダ表示部）にある場合は、一の桁に移ります。

　　　　　　　　　　　　　　　　カーソルはS　V表示部の各桁の右下に点滅表示し
　　　　　　　　　　　　　　　　ます。

⑥　カーソル右側移動キー・・・……・…キ中ラクダの設定値を変更する時、変更したい桁

　　　　　　　　　　　　　　　　まで右側にカーソルを移動させます。カーソルが
　　　　　　　　　　　　　　　　一の桁にある場合は、千の桁（測温抵抗体入力主
　　　　　　　　　　　　　　　　設定モード時は、キャラクタ表示部）に移ります。

　　　　　　　　　　　　　　　　カーソルはS　V表示都の各桁の右下に点滅表示し
　　　　　　　　　　　　　　　　ます。

一3山



⑨イングリメントキー……・・・・…

⑯　デクリメントキー’1…’’’…’’1’一’

①　セットキー’……・・……一・一・…一・…

＠　モードキー……・・・・…一一・・…一一一一＿

⑱　才一トチューニングキー…一

⑭　オニ三チュ1ニング・…一・・・…

　　表不フンプ

⑮オートチュ■ニング’’’…’’’’’’一’

　　キャンセルギー

⑮前面カバー・・・・・・・…一・・・…一・・・…

⑰　キャラクタ説明銘板・・…・・……・

⑬　入力レンジ表示・・・・・・・・・…一・・…

I… カーソルを合わせた桁の数字を増加させます。
　　（桁の繰り上がりは、ありません。〕

　測温抵抗体入力主設定モ・一ドでキャラクタ表示部が
　　“」’（マイナス）を表示している場合、カーソルが

　キャラクタ表示部にある時に限り“ブランク”（設定
　値がO℃以上であることを意味する）表示にします。

’＾ カーソルを合わせた桁の数字を減少させます。
　　1桁の繰り下がりは、ありません。）
　測温抵抗体入力主設定モードでカーソルがキャラク
　タ表示部にあ・る時に限ゲL’’1マイナス）を表示さ

　せます。

’．一 設定値の変更を有効にします。設定範囲外ではS　V
　表示部が点滅しますので、設定範囲内のデータに再
　設定してください。

一・・ キャラクタを選択する時に使用します。
　　（P．6　2．キャラクタモードの選択の項を参照し
　　てくだきい。〕

…オートチューニングを行う時に使用します。
　　（P．6　オートチューニング機能の項を参照してく

　　だきい。）

…才一トチューニング中は赤ランプが点滅します。
　終了と同時に消灯します。

’’’ オートチューニングを申上する時に使用します。

…設定終了後はカバーを閉じて使用してください。
　　（カバーは18ぴ開きます。｝

…キャラクタの種類表示、機能の有無、設定項園を表
　示してあります。

・一 入力の種類と・設定温度レンジを表示してあります。

M　EMO
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4．キャラクタモードの説明

モード 名　　称 説　　　　　明

ブランク 主設定 制御の目標値です。設定範囲を越えた値を設定しますと点滅表示を行います。ただし、測温抵抗体入力で主設定を0℃以下に設定する場合、“一’’（マイナス）を表示します。

し’
’　’

上限警報
制御対象の通上昇を知らせるためのもので、設定範囲は、主設定範囲内です。OまたはO．Oに設定すると、上限警報出力はOF　Flとなります。

’
’
■

下限警報
制御対象の退下降を知らせるためのもので、設定範囲は、主設定範囲内です。OまたはO．Oに設定すると、下限警報出力はO　FFになります。

■し’

’
比例帯 比例制御動作において、出力を全範囲変化させるのに必要な入力の変化量です。設定範囲は、1～200℃です。設定0

では二位置動作になります。

一’＿’

’’
アンチリセット

ワインドアップ

積分効果によるオーバーシュート・アンダー…ノユートを防ぎます。設定範囲は、比例帯に対して1～ユ00％です。設定0では積分動作はO　F　Fになります。

’
’

積分時間
積分動作とは、比例動作で発生するオフセットによって生じる誤差を時間的に積分して喬不正を行う動作です。積分時間は・積分動作の強さを示す単位で、P　I動作またはP1D動作においてステップ状の入力が加わった場合、比例動作だけによる出力変化分と、積分動作だけによる出力変化分が等しくなるまでの時間です。積分時關が短い程、積分動作は強くなります。設定範囲は、ユ～3600seo，設定0

では積分動作はO　F　Fになります。

＿’
’＿’

微分暗闇 微分動作とは、急激な外乱に対して大きな操作量を与えて
訂正を行う動作です。微分時間は、微分動作の強さを示す
単位で、ランフ状の偏差に対し微分の操作量が比例動作と
同じ操作量に達するまでの時間です。微分時間が長い程、微分動作による言下正が強くなります。

設定範囲は、1～3600s㏄，設定Oでは微分動作は0F　F
になります。

’
’
一 比例周期 測定温度が比例帯内に入ると、設定温慶との偏差に比例し

た出力（O　N－0F　Fの時間比が変化）が与えられるようになります。比例周期は、乙の時のO　N＋0F　F時間を示します。設定範囲は、1～1CO秒です。電流出力および電圧

連続出力の場合、比例周期は。秒固定のメモリになってお
りますので、設定を変更することはできません。また、表示も行いません。
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5・　圭築イ乍フゴ～去

　5一ユ　操作手順

下記のフローチャートに従って操作・設定を行ってくだきい。

　　　　　　　　　　　く關　始〉

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1．設定準備

　　　　　　　　1．　　設定準備　　　　　　　　　　　①　計器の配線・取付を行ってく
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　たさい。

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・配線，取付の際は、7．取付
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（P．9〕，8．接続（P．10，1ユ〕

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　を参照してくだきい。

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　○コンピュ■タモードの場合、
　　　　回一カルモード　　　　　コンピュータモード　　　　　通信速愛〔1－1DIPスイッチ

YE　S　　必要な
　　　　　　が設定されて

　　　　　　　いるか？
　　　　　　　　　　N　O

2

　　　　モード選択

3

　　　　設定値変更

N　O
　　　　設定終了か？

　　　　　　　　Y　E　S

運　　軽

く完　了＞

　　　　　lP．1）参照〕を設定してくだ

　　　　　さい。

　　②　電源を投入してください。

　　　　○回一ヵルモードでは、電源
　　　　　投入と周時に制御を開始し
　　　　　ます。

　　　　○コンピュ■タモ■ドでは、
　　　　　電源が投入されても通信に
　　　　　よりコントロール關始のコ

　　　　　マンドを受信するまで制御
　　　　　は開始しません。

2．キャラクダモ■ドの選択

　　MODEキーで変更するキャラク
　　タモードを呼び出してください。
　1劾→トトL→1「→円→’→［1→「
　o『　■

　　の順でキャラクタモードは変わり
　　ます。

・電流出力，電圧連続出力の場合、

　比例周馴〔の表示は行いません。

3．設定値変更

　　カーソル左（または右）移動キー，

　　イングリメントキー。デクリメン
　　トキーで設定値を変更してくださ
　　い。数値変更後は必ずS　E　Tキ■
　　を挿してください。

オートチュ■ニング

　①　オートチューニングは電源投入後いつでも開始可能です。
②　オートチューニングを行う場合も主設定，警報設定，比例

　　　周期の設定は行ってください。

　③　オートチューニング演算申に主設定を変更することは避け
　　　てください。正しい定数が得られなくなります。
　④　才一トチューニングを途中で申上させたい時は、C（オー
　　　トチューニングキャンセル）キ■を押してください。紳し
　　　た時点でオートチューニング中の点滅表示ランプが消灯し、

　　　P，1，D，A　RWの各設定値はキャンセル前の設定値に
　　　なります。

〔注　意〕

コントロールユニットに
ケースはありません。
計器上部は高電圧なため、

通電申は手を触れません
ようご言主意くだきい。
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5－2　操作方法例

モードの種類

各設定データ

ローカルモード

主設定・・・・…1－1’’一一1一一1－100．O℃

上限警報設定・…・・’1’lO．O℃

下限警報設定・…’’11110．O℃

比例帯設定・・・・・・・・・…12℃

入力の種類　：測温播抗体

A　RW設定’’’’’’’’1’’1一一100％

姦募薯鶴嚢菱1111111111言募12套；：：：1コ秒単位の設定となります。

比例周期…’一・・一・・・…20秒（20宮ecT

S　V表示部

②
　　　一SH一

’　’　’　’　’　’　’

＾　’’’’し’
・、’（フ好一

キー　操作

MODEキーを挿し、キャラクタモードの
表示をプランクにします。

團または回キーを押すとSV表示部の右下
部にカーソル（．〕が点滅表示します。団

または回キーでカーソルを十の桁に移行し・
囚または回キーで表示をOにします。次に、
カーソルを百の桁にし、團または団キーで
表示を1にします。

SETキーを掬します。

MODEキーを挿し、キャラクタモードを
’げ表示にします。

回キーまたは回キーでカーソルを十の桁に
ヨ歩行し、囚または団キーでユにします。

SETキーを探します。

MODEキーを挿し、キ中ラクタモ’ドを
’ピ表示にします。

団または帽キーでカーソルを十の桁に移行
し、囚または団キ’で1にします。
S　ETキーを挿します。

MODEキーを押し・キキラクタモードを
‘．

戸1’表示にします骨

団または囲ヰーでカーソルを’の桁に移行
し、四または団キーで2にします。次に、
カーソルを十の桁に移行し、囚またほ回キ

ーで1にします。
SETキーを紳します。

内　容

○初期値　o．o℃

○主設定に100．0℃を設定します。

○誤rて設定範囲外のテータを入力
するとS　V表示部が点滅します。
再度、設定を行ってください。

○初期値　50．o℃

○上限警報を10．O℃に設定します。

○設定範囲：主設定に対しプラス側
　　　　　　偏差範囲内
○誤rて設定範囲外のデ’タを入力
するとS　V表示部が点滅します。
再度、設定を行ってくだきい。

○初期値　50．0℃

○下限警報を10．O℃に設定します。

○設定範囲：主設定に対し亨イナス
　　　　　　側偏差範囲内
○誤うて設定範囲外のデータを入力
するとSV表示部が点滅します。
再度、設定を行ってください。

○初期値30℃

○比例帯を12℃に設定します。

○設定範囲：O～2㎝℃
○誤って設定範囲外のデータを入力
するとS　V表示部が点滅します。

再度、設定を行rてください。

この例は、ARW，積分時間，微分時間，比例周期の設定値は初期値と同じ値ですので変更は行いません。

設定方法は、上記の操作方法例と同劇こM　O　O　Eキーでキ“ラクダモードを選択し、囚，団，団，羽キー

でデータを設定します。次に、S　E　Tキーを卸して設定終了です。
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6．出力とランフ凸表示
　　・勧御出力［調節動作は逆動作コ　1▲：主設定，二○＝：ランプ点灯，○：ランプ消灯）

リ
レ

接

点出
　カ

ランプ

麻〕

＝　位　置　動　作

著一丁「。冊　琶
嗣　　　　　　　　　　　　　衙
　　　　　▲

r〔　hr
HCCHO　HCCH0

161　　0

比　　例　　助　　作

低　　　　　比朋］　　　　高
温　　　　　　　　　　　　　　　　担
側　　　　　　　　　　　　　　固

「〔1鶴轟1〔「
HC　　C　　HO1日作†高；冊C　O　NO

わ11．点逮10

P　1　O　蠣　作
偲　　　　比冊h　　　　古
品　　　　　　　　　　　　　呂
側　　　　　　　　　　　　　衙

「［1震鵠1（「
HC　　C　　H0　10作寸高一HC　C　　HO

．　　　　　’　　　　　1

二〇1；鮒10

同

圧
パ

ル
ス出
　カ

ランプ

1赤1

＝　位　置　励　作

’童■『「。『F　蔓
何　　　　　　　　　　　　　　何
　　　　　▲　　　oc　　　　　　　㏄
　　「1〃r　　　「W「
　　十　　　■　　　　十　　　■

　　ouTP『r　　　　　ouTPuτ

〕○1　　　0

比　　例　　縢　　作

低　　　　朋ト　　　　高
温　　　　　　　　　　　　　　　　担
○　　　　　　　　　　　　　　　　何

　OC　　一　　　　　　㎜

P”ユ1震窮1p甘ユ
もπPπ’lo榊昌1’oπPπ．

〕ρ〔；点渥10

P　l　O　舳　作
唾　　　　舳㎞　　　　高
祖　　　　　　　　　　　　　　担
慨　　　　　　　　　　　　　　藺

　oc　　1　　　甘　　㎜
「w－1鶴奮1ドー
。π刷π　lo作†届：　oユπHπ

lO：　1鮒1　0

電

流

出

力

ラシプ

1剤

＝　位　置　蠣　作

喜一亙「岬　萱
何　　　　　　　　　　　籏
　　眈　　▲　　㏄
　　「別一＾「　　　　r’＾＾「
　十　　　一　　　　十　　　’

　　oπ問π　　　　㎝r円π

卓　　○

比　　例　　団　　作

低　　　　比晒申　　　　高
呂　　0H　　　　lo冊　　拮
蜆　　　　　　　　1　　　　何

　I〕C　　■　　　　　1〕C

｛阯｝1驚薯1£ω｝
oπ齪π1帥姻化1oπ刊π
　　lf毫　　．
・　　；出力胆』一

〕q　1鰯吉1　0

P　1　0　蜆　作

低　0H　削弔0FF　高
邊　　　　　　　　　　　　　　直
何　　　　　　　　　　　　　何

工船11賢隻姜打思ユ

・　　・I的硅窒化1・　　・
○岨甲π　；f弓　　；　om刑π

一　　　1出力胆』1

〕ρ〔　1澱吉1　0

竃

圧
量

続
出

力

ラシソ

｛痢

二　位　冒　団　作

著■亙「岬　　薯
藺　　　　　　　　　　　　　　藺
　　　　▲　　皿。　　　　　　　口〔
　　「5V「　　　　「W「
　十　　　一　　　　十　　　■

　　oπ刷π　　　　om凧π

〕d　　　O
l

比　　例　　団　　作

睡　　　　比呵炉　　　　高
呂　　　　　　　　　　　　　　担
■　　　　　　　　　　　　　河

内観内。π日π　．f茗　　　o㎜刊π

卓鰹10

P　1　目　団　作
　　　　比同居r僅　　　　　　　　　　　　　　高
■　　　　　　　　　　　　　直
何　　　　　　　　　　　　　厘

　O0　　1　　　鐵　　皿

「5｝三機1£1㍗
or市π1祁　　1oπHπ

φ11灘10

　　ム：P1・P1D動作において、積分（1）動作をO剛ζしたときの主設定位置です。

〔注意〕　電流出力，電圧連続出力における比例動作とPID動作の場合、制御動作
　　　　表示ランフ憾、出力の状態に応じて3段階の明るさで点灯表示します。

・警報出力 （▲：主設定，△：警報設定，；○二：ランプ点灯，○：ランプ消灯）

二　位　冒　舳　作

リ
レ
1
接
点
出
　
カ

匿一
列岬「■薯蠣　　　　　　　　　　　　口　　　＾　▲△h轟畿〔　固㎜，　　　　　　皿＾岨6

ランソ
H

　　　　　　I○　　一乳剤　　　二⊂）＝　協〕　　　　　　■

ランプ

L

一
二
○
〔
㈱
O
1
乳
剤
1
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7 ‘　耳更

7－1

7－2

　　　　イ寸

取付上の注意

次のような場所への取付は避けてくだきい。

①　使用時の周囲温度が50℃以上や0℃以下の所。
②　塵挨の多い場所や寓食性ガスの発生する所。
③　振動、衝撃の大きい所、冠水、被油のある所、また湿度の高い所。
④　誘導障害の大きい所、その他電気回路に悪影響を与えると考えられる所。
⑤　静電気が起きやすい所。

〔注意〕　やむを得ずこのような所でご便用になる場合には、ノイズ発生源に

　　　　　フィルター等の適切な処置を行らてください。

取付方法

エントリーユニット

ユ・パネルカット寸法を参照してパネル
　　に穴をあけてくだきい。

2．パネルカット部に木器をパネル前面
　　より埋め込みます。

3・取付金具挿入溝に後から取付金具を
　　差し込んでください。

4．取付金具押さえねじを取付金具の後
　　から㊥ドライバーで締めつけて終了
　　です。取付金具は締めっけすぎない
　　ようにご注意ください。

コントロールユニット

1．取付の際に、次のねじと間座を2個
　　ずっお客様でご用意ください。

　　　o　M3，M4のねじ、6㎜の問座
2．寸法図を参照してパネルに取り付け
　　てください｛パネルとプリント基板
　　との間には6㎜の間座を入れてくだ
　　さい〕。

〔注意〕　シャーシをG　N　Dに接地するよ

　　　　うにM4のねじで取り付けてく
　　　　たさい。

○エントリ…ユニットの寸法図と取付例1単位：㎜）

取付金具押えねじ

’坤ルカ朴

十

○コントロールユニットの寸法図と取付例（単位：血〕

■

．o

1
雷胴㊧．⑬、　　一　　　　　’　　　㌔　　・

　
　
。
l
l
l
o
　
．’・日i

’
’
］
■

　］

6㎜の間座，M3のねじ

皿1

この部分の取付金具は斜線部の様に
10X　lO血以下肥してくた言い。

一
，

筥

昌 ’

十
，

臣

］■

訓 1

φ

■
土

u　　　　　　柵十‘
＝o　　　　　　　咀

一g一



8・　韮妾　　　　箱売

8…ユ　接続図

接　　地

電源電圧

警報出力

制御出力

C／L
切換入力

高C　gO～264V～

上限警報出力

下限警報出力

リレー接点出力

COHP．→sho．t；’11．

L㏄．→ope・1

熱電対入力

1

2

3

騎
騎
騎

・… ⑮
一⑭

⑫

⑬

⑭
斗15

＿一6

1〉1姦差一一一ツ／

1〉ll㌘

※熱電対入力の場合・13・14番端子には温度補償用素子が付きます。

電圧パルス出力 電流出力 電圧連続出力

8＋ 8＋ 8＋
0－12V9 4～20而n9 ユ～5V

■ ■

9
一

■

一10一



8－2

　1〕

配線上の注意事項

配線について

配線を行う場合、下記の推奨電線をご使用ください。

用　　途 導体公称断面積｛㎜2） 適合電線例
信号用 O．5　～O．？5 電気機器用ビニル絶縁電線（R州（JIS　C33ユ6〕

電源用 O．75～1．25
電気機器用ビニル絶縁電線（KWHJlS　C3316）
600Vビニル絶縁電線（州撚線　｛』1S　C3307〕

アース用 1．25～2．O
電気機器用ビニル絶縁電線｛KW〕JIS　C33ユ6）

600Vビニル絶縁電線1W）撚線　　OiS　C3307）

　　〔注意〕　①　通信ラインと負荷線1100V以上の場合）は、できるだけ離して配線して

　　　　　　　　ください。

　　　　　　②　入力信号線は・ノイズ誘導の影響を避けるため、書十器電源線，動力電源
　　　　　　　　線，負荷線｛ユ00V以上の場合）からできるだけ離して配線してください。

　　　　　　③　計器電源は、動力電源からノイズの影響を受けないような配線をしてく
　　　　　　　　たさい。

　　　　　　④　計器電源の配線は、ノイズ等による悪影響が考えられる場合にはこれら
　　　　　　　　を輕滅するため、より合わせピッチを短く取ってくださいはり合わせ
　　　　　　　　のピッチが短い程、ノイズに対して効果的です〕。

2）圧着端子について

　　圧着端子取付部のスペースは、7．6㎜X15・6血帥で、M3のねじに適合する圧着端子をご
　利用ください。端子ねじは・M3×6のSW・PW付セムスパインドを使用しています。

帽
牌

里
SW，PW付セムス’キインド

一3．2

図｛A〕先露形圧竈銭手権奨昌

〔注意〕

　　　φ3．2

酬目〕丸形圧着蟷手推奨畠 図｛C〕端子部結諒

①　やむを得ず振動、衝撃の大きい所に計器を取り付ける場合には、先開形
　　圧着端子では端子から外れる危険性がありますので、必ず丸形圧着端子
　　をご使用くだきい。

②　各圧着端子の推奨晶の寸法は剛A〕または図（B）を参照してください。

　　図1A〕…・…先關形圧着端子　日本圧着端子製造（株）　N1．25S4A
　　図（B〕・一・丸形圧着端子　　日本圧着端子製造（株〕　Nユ．25M4

③　配線スペースが不足している場合には、上図（C）の様に圧着端子を曲げ
　　て結線してください。

　　　　　　　　　一1ユー



9．運搬の際の注意事項
　コントロ’ルユユットを運搬する場合は、お買い求めの際にコント回一ルユニットを納めて

いたような導電性の袋に入れてくだきい。

■0．点検・保守
本器を常に最良の状態でご使用いただくために、’’次の点検・保守を行ってください。

検出端1センサ）

○規定の場所に正しく設置されていることを点検してください。・特性が劣化する以前に交換してくだきい。○断線または短絡がないことを確認してくだきい。

計　　　　器

○条件に見合ったデータが設定されていることを確認してくだきい。○正規の調節動作を行っている乙とを点検してください。o（通信時）正規に通信が行われていることを確認してください。

■■．　トラづリレシュ■ディ ンク“

　計器故障の状態・原因調査およびその対策について最も一般的と思われるものを下に掲げま

した。下記以外の原因による故障のお問い合わせは、木器の型名、仕様をご確認の上、お買い

上げいただきました販売店または最寄りの当社営業所・出張所までご連絡ください。

故障内容 原　　　因 対　　　策

表示ランフ。がつかない 正規の電源電圧が印加されていない 電源を確認してくだきい

正常な表示をしない
言十器内部不良

口を表示する
異常値を表示する

計器内部不良 当社サーピスヘご連絡ください

エラ■コ1ド（ユ～7）
を表示する

計器内部不良

制
制御異常

P　l　D定数不適当 正しい定数を設定してくだきい

御 制御が波打って
いる

A　T演算申
（誤って＾丁を開始してしまった時〕 ATを中断してください

異

常 O　F　Fにならない センサ位置邊い
センサ取付位置を確認してくだ
さい

正規の電源電圧が印カロされていない 電源を確認してくだきい
通信を行わない

計器内部不良 当社サーピスヘご連絡ください

一12山



■2． 二〔フ　　　コ　　　　ド

　P　V表示部に下記のエラーコードが表示されましたら、お輿い上げいただきました販売店

または最寄りの当社営業所・出張所までご連絡ください。

診断機能 エラーコード エラー内容

一
’
一

一 一
’L1 ’ ’

電源投入時にR　A　Mチェックを行い、R　AM内の

RAMチェック
データが消去している場合に表示される。

一
’
■

‘
　
’
■

電源投入時にR　AMチェックを行い、R　A　M上の
一’＿’ 一’ L データがノイズ，その他の影響で破壊されている

場合に表示される。

A／D変換器 ■
’
一

人カシ目一ト時の出力電圧（ゼロ点〕をA／D変換

■ 一
’＿’

L’ ’ ’
し、bi　t換算している。A／D変換器が故障し、

チェック そのbit換算値がある決められた範囲を越えた場
合表示される。

■
’
■

L’・ 一

一
　
’
■

’ ＿’

■　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　■　　　　　　　　　　　　　　　■

とrr’とと’一r’二1のエラー内容が同時に起った
場合に表示される。

一
’
■

’　’■ 一 一
一
’
■

’ ＿’
■とrr’と巳一rLlのエラー内容が同時に起った
場合に表示される。

■
’
■

L’一 一

一
’
■

’ ’」

1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　一　　　　　　　　　　　　　　　　■

一一’一［’とと’一rLlのエラー内容が同時に起った

場合に表示される。

’二 「
’’’　　　　　　■　　　　　　一

L’一 ■ L’ ’

’ ’
’，Err三’およびε〔」→のエラー内容

が同時に起った場合に表示される。

M　E　M　O

一13一



■3．　一士　　　　稔…

ユ3一ユ　一般仕様

囚コントロ’ルユニット

1．入　　　　力

　（ユ〕入　　力　：a）熱電対　K，J，R　（JISC－1602）
　　　　　　　　　　　　b〕測温抵抗体　Pt100Ω三線式（JlS　C－1604）

　（2〕外部抵抗の影響　：　約0．4μV／Ω

　13）入力導線抵抗の
　　　　　　　　最多響　：　　O．04℃／Ω

　（4〕入力断線時の動作：　アップスケール

　　　　　　　　　　　　　制御出力はO％
　　　　　　　　　　　　　上，下限警報は共に0N

　（5）入力短絡時の動作：　ダウンズケール

　　　　　　　　　　　　　制御出力はO％
　　　　　　　　　　　　　上，下限警報は共に0N

2．設　　　　定

　（1）設定方式　：a）コンピュ■タモ■剛COMP）
　　　　　　　　　　　　　　シリアル通信方式　Em　RS－232C
　　　　　　　　　　　　b〕ローカルモード　　（LOCAL〕
　　　　　　　　　　　　　　エントリーユニットによる設定〔圓項参照〕

　　　　　　　　　　　　※　a〕，b）の切換は、8項のC／L切換入力を参照してください。

　（2〕設定分解能　　：回）主設定　　：ユ℃またはO．ユ℃
　　　　　　　　　　　　b）警報設定　　：1℃またはO．1℃
　　　　　　　　　　　　c）比例帯（P）：1℃
　　　　　　　　　　　　d）積分時間くI）：1秒
　　　　　　　　　　　　e〕微分時間（D）：1秒
　　　　　　　　　　　　i）アンチリセットワインドアップ　：1％
　　　　　　　　　　　　g）比例周期　　：1秒

　13）設定範囲　　：a）主設定　　：別表1P．16〕参照
　　　　　　　　　　　　b）上限警報　　：主設定範囲内
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　主設定に対してプラス側こよる偏差範囲内設定
　　　　　　　　　　　　C）下限警報　　：主設定範囲内
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　主設定に対してマイナス鰍こよる偏差範囲内設定
　　　　　　　　　　　　d）比例帯｛P）：1～200℃　　　　　　　　　※ユ
　　　　　　　　　　　　e〕積分時間（1）：1～3600秒　　　　　　　　　　　　※2
　　　　　　　　　　　　｛）微分時剛Dl：1～3600秒　　　　　　　　※3
　　　　　　　　　　　　g）アンチリセットワインドアップ　：比例帯の1～100％　※4
　　　　　　　　　　　　h）比例周期　　：1～1OO秒　　　　　　　　　　　　※5

　　　　　　　　　　　　※1比例欝を。℃に設定すると二位置動作になります。
　　　　　　　　　　　　※2積分時間をO秒に設定すると積分動作は0F　Fになります。
　　　　　　　　　　　　※3微分時間をO秒に設定すると微分動作は0F　Fになります。
　　　　　　　　　　　　※4アンチリセットワインドアップを0％にすると積分動作は
　　　　　　　　　　　　　　0FFになります。
　　　　　　　　　　　　※5電流出力および電圧連続出力のときは0秒に固定され、表示
　　　　　　　　　　　　　　は行いません。

　14）設定精度　：畠〕主設定　：別表1P．16）参照
　　　　　　　　　　　　b）警報設定　　：±1設定値のO．3％十1digi　t〕

　　　　　　　　　　　　o）比例帯（P）：±1設定値のO．3％十1digit〕　　．
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　　　　　　　　　　　d）積分時間川：設定値の±0．3％
　　　　　　　　　　　e〕微分時間①）：設定値の±O．3％
　　　　　　　　　　　f）アンチリセットワィンドァッブ　：±（設定値のO．3％十1digi　t〕

　（5）設定値保持機能　：　　リチウム電池によるメモリバックアップ

　　　　　　　　　　　　　データ保持期間：約10年僚境条件により変わります。）

3．入力の表示（通信およびエントリーユニット〕

　（ユ）表示分解能　　：　ユ℃または0．1℃

　（2）表示精度　：　別表（P．16〕参照

4．動　　　作

　（1）制御動作　：　PID制御
　　　　　　　　　　　　　①P，P1，P　D動作も可能
　　　　　　　　　　　　　②オートチューニング機能付き

　（2）警報動作　　：　二位置動作（上限および下限偏差警報）
　　　　　　　　　　　　　①上限，下限独立設定
　　　　　　　　　　　　　②上限，下限待機動作唯文時にご指定頂いたものにのみ付加）

5．出　　　力

　い）制御出力　　：a）リレー接点出力　A　C250V3A偲抗負樹
　　　　　　　　　　　b）電圧パルス出力　D　C　0－12V　慣荷抵抗800Ω以上）
　　　　　　　　　　　o）電　流　出　力　D　C4～20西向　1負荷抵抗600Ω以下〕
　　　　　　　　　　　d）電圧連続出力　DC1～5V　（負荷抵抗800Ω以上）

　12）警報出力　　：　　リレー接点出力　A　C250V2A（抵抗負荷）

6．瞬時停電対策　　　　：　50mseo以内連続運転

　　　　　　　　　　　※上記を越える停電時には電源投入時の状態となります。

7．通信機能　　：　シリアル通信方式EmRS－232C

8．C／L切換入力　　　：　コンビ＾一夕モード／回一カルモード切換入力

　　　　　　　　　　　日）コンピュータモード（C　OM　P〕…10，11番端子ショート
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（負荷抵抗50Ω以下）
　　　　　　　　　　　b）口…ガルモ1ド（L　O　C　A　L）1一一一’’10，11番端子才一フン

9．絶縁抵抗　　：　測定端子と接地端子間　　DC　500V20MΩ以上
　　　　　　　　　　　　　電源端子と接地端子間　　　D　C　500V　20MΩ以上

10．耐　電　圧　　　　：　測定端子と接地端子間　　　A　C　1OOOV　1分間
　　　　　　　　　　　　　電源端子と接地端子間　　　A　C　1500V　1分間

圓エントリーユニット

ユ．設　　　定

　（1）設定方式
　（2〕設定分解能

　13）設定範囲
　14〕設定精度

キースィッチにより設定

囚コント回■ルユニットの2．一12）項の設定分解鎚と同じ

四コントロールユニットの2．一（3順の設定範囲と同じ

四コント回一ルユニットの2．一（4順の設定精度と同じ
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2．表　　　示

　い）表示方式：a）7セグメントLED表示
　　　　　　　　　　　①入力表示（PV）：4桁
　　　　　　　　　　　②設定表示1SV〕：4桁
　　　　　　　　　　　③モード表示　　：1桁

　　　　　　　　　　　　モ…ドキャラクダ

　　　　　　　　　　　　　マイナスまたはブランク：主設定
　　　　　　　　　　　　　1→：上限警報　　L：下限警報
　　　　　　　　　　　　　1コ：比例帯　1→：アンチリセットワインドアップ
　　　　　　　　　　　　　’：積分時間　　［1：微分時間　　〔比例周期

　　　　　　　　　　　④アップスケール：P　V表示の最上位桁“〕’1表示

　　　　　　　　　　b）LED表示
　　　　　　　　　　　①主出力動作表示：1灯
　　　　　　　　　　　②警　報　動　作　表　示：上限1灯
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　下限ユ灯
　　　　　　　　　　　③オートチューニング表示：オートチューニング演算を行っ

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ている間A・Tランプが点滅し、
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　P　I　D定数算出後消灯します。
　12）入力表示分解能　：　国コントロールユニットの3．一11〕項の表示分解能と同じ

　13）入力表示範囲：　四コントロールユニットの2．一（3〕一a〕項の主設定範囲と同じ

　14）入力表示精度：　囚コント目一ルユニットの3．一2）項の表示精度と同じ

Ω共通仕様

　い）電源電圧：
　12〕許容周囲温度：

　（3〕許容周囲湿度　：

　14〕消費電力：
　（5〕重　　　　量：

（6）外形寸法：

A　C　gO～264V（50／60H・共用1［電源電圧変動を含むコ

O～十50℃
45　～　8596　RH

11VA以下｛エントリーユニット含む）

コント回一ルユニット　約1．O㎏

エントリーユニット　約O．5㎏

コント目■ルユニット　180x39×253㎜（縦x横×奥行）
エントリ■ユニット　96×96×47血血　（縦X横×奥行〕

入　力 設定範囲 設定・表示精度

熱 K
0～1300℃

電 J
O～1000℃

±（表示値のO．3％斗1digj　t）または

対
2℃のどちらか大きい方の値R

曲O～1600℃

測 一200．0～300．0℃

温

抵
J1S

一100．O～ユ00．0℃ ±（表示値のO．3％十1d1git）または

抗
Pt1OO

0．0～200．0℃ ±0．8℃のどちらか大きい方の値

体
0．0～500．0℃

睦熱電対入力Rの200℃
　未満の精度は±4℃
　以内となります。
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i3－2

　　1）

通信仕様

インターフェース仕様

1．通信方式

2．通信速度

3．通信フォーマット

4．ヨ重イ書コード

5．信号レベル

6．使用コネクター

7．入出力固略

：全二重調歩同期式

：1200．2400．4800．9600BPSのいずれか

：　　スタートビッ　ト　・…　…・・　ユ　ビッ　ト

　データ長・・…・……一…7ピット

　パリティビット…’’1’一一1ピット（奇数〕
’ストッ＝デビ“ット・・…一・’・・2ピット

：J1S（欄CH）7ピット

：　E　i　A規格に準拠

：　日本航空電子社製　D　B－25S　A－J4相当

一一今外部

日立礼 用D75188P相当
　　　　　一12V
　　　　　6．肚Ω

←外部
　　　丁100PF

目立社　　H　D75189P相当

8．電気的特性

9．接続方法1一般例）

E　I　A RS－232Cに準拠

REX－C1100 DTE DTE

1．FG
2．SD（TXD）
3．RD（RXD）
5．CS｛CTS）
20．ER（DTR）
7．SG

FG
SD（TXD）
RD（RXD〕
CS（CTS）
ER（DTR〕SG
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10．コネクター信号内容

ピン番号 名　称 記号 　信号内容

D齪1CE　　HOST
信号内容

1
保安用接地 FG

フレ■ム．グランド

2
送信デ■タ SD 送信するデータ　（T　X　D〕

3
受信データ RD

一
受信するデ■タ（R　X　D）

4 NC

5 送信可 CS

←
Hiレベル入力で送信可能となる。

lCTS）
6 NC

7 信号用接地 SG FG以外のすべての相互接続回路
に基準電位を与える。

8 NC

9～13 NC

M NC

15 NC

16 NC

17 NC

18 NC

19 NC

20
データ端末レディ ER

弓
Hiレベル出力で受信可能となる。

　　　　　　　lDTR1

21～25 NC

※　記号はJ－S記号による。
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ユ1．伝送方法

デ…タの受信

　　　　マーク
　　R　D
　　　　スペース

　　　　オ　フ　　E　R

　　　　オ　ン

データ

受信不可状態　→

デバイスからのデータ端末レディE　Rが才ンの時はいつでも受信可能です。
また・デバイス内部でデータを処理している時はデータ端末レディE　Rはオフに
なり受信不可状態となります。

デ■タの送信

　　　　マーク　　S　D

C　S

スペース

オ　ワ

データ

送信不可状態→
オ　ン

送信可C　Sがオンであれば送信することが可能となります。送信可C　Sがオフに
なると送信を中断し、またオンになった時点で中断されたところのデータより
送信します。

調歩同期フォーマット

　　　　マー一ク
パ

リ

テ
イ

スペース
　（1bit）　　1データ7bit〕
スタートビット

（ユbitH2bit〕
　　　　ストッワ’ヒ’ット

※　信号の識別

電　　圧 デ’タ信号
タイミング

および　’…口

十3V以上 0｛スペース） オ　　ン

一3V以下 1（マーク） オ　　ワ
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2）通　信　内　容

1．測定データの送信

2．測定データの常時送信

3．設定データの送信

4．設定データの受信

5．受　信　応　答

6．通信用コマンド

：ホスト・コンピュータからの測定値送信要求コマンドを受信した
　場合、受信した時点の測定データを送信します。

：球スト・コンピュータからの測定値の常時送信要求コマンドを受
　信じた場合、常時1sec閥隔で新しいデータをホスト・コンピュ
　ータヘ送信します。また乙れは、測定値の常時送信停止要求コマ
　ンドによって停止させることが可能です。

：①ホスト・コンピュータからの設定データ送信要求コマンドを受
　　信じた場合、全設定データを送信します。
　　　（コンピュ“タモード状態，回一カルモード状態にかかわらず
　　　送信可〕

　②ローカルモード状態でセットキーによりデータをセットした場
　　合、セットされた内答を送信します。

：コンピュータモード状態では、ホスト・コンピュータからの設定
　データは常時受信可能となります。回一カルモード状態では、ホ
　スト・コンピュータからの設定データは受け付けません。

：ホスト・コンピュータから受信したデータに誤りがなけれぱ
　’．0Kコード’’を送信します。

　受信データに誤りがあれば“エラーコード’’を送信します。

：送・受信データの識別をするために下記のコマンドを持ちます。

　①起動時の状態信号削　　　　．‘U0プ’

　②設定データ送信要求　　　　“U02’’

　③測定値の送信要求　　　　　“U04”

　④測定値の常時送信要求　　　‘‘U08’I

　⑤測定値の常時送信停止要求　“Uθ7”

　⑥設定値の送信　　　　　　　一‘U03I’

　⑦測定値の送信　　　　　　　‘．U05”

　⑧受信データ‘‘0K’’　　　　“U09”

　⑨受信デ’ター‘エラ■’’　　　‘’U06’I

　⑯エラーコードの送信要求　　‘．U12”

　⑳エラーコードの送信　　　‘‘Uユ3”

　⑮オートチューニングの
　　　　　　　　　　　　　　　　’‘U20’’
　　　　　　　　　　　スタート

　⑬オートチューニングの
　　　　　　　　　　　　　　　　’‘U21’’
　　　　終了およびキャンセル
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通信プロトコル1コマンドのみ）

使用目的 HOST　　　　　旺H－C11OO コマンド内容

状態信号

一U01
起動時の状態信号削

設定データ U02一　　　一U09　　　－U　O．3

設定データの送信要求
受信デ■タ“O　K’’

設定値の送信　　糊

設定データ送信 U03一　　　←一U09
設定値の送信　　籔2
受信データ“0K’1

測定データ
U04　一一一一一一→

　　　←一一一一一U09
　　　・一一一・一一一一U05

測定値の送信要求
受信データ‘‘O　K”

測定値の送信

測定データ

常時送信 U08一　　　←一一一一一一U09
　　　・一一一一一一一U05

測定値の常時送信要求
受信データ“O　K　I’

測定値の送信

測定データ

常時送信停止 U07一→　　　一U09
測定値の常時送信停止要求
受信データ‘’0K’1

エラーコード
送信

U12　一→　　　←一一一一一一U09

　　　一一一一一U13

エラ■コ’ドの送信要求
受信データ“0K1’

エラーコ■ドの送信

オート

チューニング U20一　　　一U09　　　←一一U21
　　　・一一一一一一一U03

オートチューニングのスタート
受信データ“0K”
オ山トチューニニングの終了糊
設定値の送信

籔1R醐一C1！00は・電源投入時に起動時の状態信号を一回だけ送信しますので、ホスト・

　コンピュータで起動時の状態信号を利用する場合には、ホスト・：］ンピュータの方の
　電源を先に投入してください。

湖コマンド‘’U03’’は、HOST側から送信しますと、本計器は設定データとして受
　信レます。また、H　O　S　T側からコマンド“U02’’が本計器側に送信されますと、

　本計器はコマンド“U03”にて各設定データを送信します。

糊コマンド“U21’一は、オートチューニング刺こH　O　S　T側から送信する乙とにより、

　才一トチューユングをキャンセルすることができます亡
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7．通信用識別子 ：送・受信データの内容を区別するために下記の識別子を持ちます。

デ…タ内容 識別子 データ桁数 備　　考
①通信用コマンド “U’’ 2　桁 前項参照

②測定温度　　洲 “MI’ 熱電対：5桁
測温抵抗体：6桁

13－1一般仕様の主設定範囲
（P．16の表参照）と同じ

③偏差警報　　鮒 “A’’ 工　桁 1（ON）o・0（OFF）

④コント目』ル出力価睦5 “O” 4　桁 0～100（％）

⑤検出端異常　糊 “B’’ 1　桁 ユ像常時）or0（正常時）

⑥PID／高．Tの識別
‘‘

G’’ ユ　桁 1｛A．T）or　OtPID）

⑦CO【P．／LOC．の識別 “R” 1　桁 11CO”P．）o・OlL㏄）

⑧主設定値　　削 “S’’

熱電対：5桁
測温抵抗体：6桁

13一ユー般仕様の主設定範囲
｛P．16の表参照）と周じ

⑨偏差警報上限設定値細 “H’’

熱電対：4桁
測温抵抗体：5桁

13－1一般仕様の主設定範囲
1P．工6の表参　）と同じ

⑯偏差警報下限設定値糊 “L’’

熱電対：4桁
測温抵抗体：5桁

13一ユー般仕様の主設定範囲
｛P．16の表参照〕と同じ

⑪比　例　構　　　　粘 “P” 4　桁 O～200（℃1

⑫アンチリセット
　ワインドアップ　　　粘

“W” 4　桁 0～100（％）

⑬積分時間　　粘 “］” 4　桁 O～3600｛秒）

⑭微分時間　　鮎 “D’’ 4　桁 C～3600（秒〕

⑮比例周期蜻5湖
‘‘

T’’ 4　桁 O～1001秒）

⑬エラーコード “X’’ ユ　桁 O～7　（“O’一はエラ’なしを

意味する。）

洲データの極性がプラスの時には最上位桁は‘10I’に、マイナスの時には最上位桁は
　　“」Iになります。

肥値が小さく指定の桁数に満たない場合には、上位桁に“o’’が付きます。

鮒検出端異常時には1㈹）になります。

紳検出端異常：入力断線時幟電対入力，測温抵抗体入力）
　　　　　　　入力短絡時（測温抵抗体入力）

糊電流出力および電圧連続出力のときは、設定データの送・受信は行いません。

8．ヨ園イ書月ヨコントローノレ

　キャラクタ
：送・受信データのスタート，ストッブおよび区切を表すために
下記のコードを持ちます。

①データの始まりを表す

②データの終わりを表す

③デ山タの区切りを表す

“S　T　X”

“E　T　X’’

“U　S’’

山22一



3）　通イ言フ才一マット

1．設定データ送信要求

　受信キャラクタ　J1S7ビットコード

STX

　U

　2

　0

US
ETX

・・… 　一・・　“02，■

　内容
データスタート

三∵lll111…1［縦欄1

一・・・・・… 　‘’1F■，

・一・・・… 　　“03”

区切記号
データエンド

2．受信データに対しての肯定応答

　送信キャラクタ　jIS7ビットコード

STX

　U

　9

　0

US
ETX

　　　　　　　　　　内容

・……・・ 　‘‘02”　　　データスタート

・一・…
　一・・　‘‘55I’

llllll11二：1：：1］コーンド［粥舳・1

・……・・
　．’1F’’

・・一一・… 　　“03’I

区切記号
データエンド

3・受信データに対しての否定応答

　渕……キキラクタ　J1S7ピットコ■ド

STX

　U

　6

　0

US
ETX

　　　　　　　　　　内容

…・・・… 　“02”　　データスタート

・… 　一・…　　“55’’

llllllll111：：：1］コーンド［l1デー1㌧ラ…1

…・・・… 　“1F1，

・・・・・…
　一　‘’03，’

区切記号
データエンド
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4．　謬淀デ■タの遡言

☆

☆

☆

送信　JlS7ピット
キ中ラクダ　　　　コ…ド

STX
U

3

0

US
R

US
S

US
H

US
L

・・・… 　‘一02’1

内容

データスタート

1∴111111誌

・・・… 　“lF’’ 区切記号
llllll“52” コ㍗㌣；捌

…… 　“ユF’’

・・・… 　“53”

・・・… 　‘’2E”

・・・… 　‘．ユFI’

・・・… 　’‘48’’

・・・… 　‘．2E’’

・・・…
　．’ユF’’

・…一“ 4C，■

・・・… 　“2E”

区切記号

主設定値

（Oor2D）

区切記号

偏差

磁
区切記号

偏差

彌

送信　　JIS7ビット
キャラクタ　　　　　コ’ド

「
US
P

US
W

US
…

US
D

US
ETX

・・・… 　“1F’’

一… 　一・“50’1

・・・… 　‘‘1F1’

・・・… 　“5？1，

・・・…“ ユF’’

・・・… 　’．491’

内容

区切記号

・・・… 　“ユF’’

・・・… 　“44’’

比例帯

区切記号

・・・… 　‘’1F’’

…　一・・“03”

アンチリセット

ワインドアップ

区切記号

積分時間

区切記号

微分時間

区切記号
データエンド

」

☆熱竃封入力の場合には、小数点の桁を削除してくだきい。
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・目一カル状態でセットキーによりデータがセットされた場合

送信キキラクタ

S　TX

　U

　3

　0

U　S

U　S

E　TX

J工S7ビットコード 内容

　　　　“02　　　データスタート

　　　　‘‘55
二二ニニニニニニニ：1：：11］コーンド［繊1

・・・・・・… 　‘11F■’

“ユF”

“03’’

区切記号
各データ識別子｛S，H，L，P，W，1，D）

］　　各設定データ｛下位桁から）

〔襲欝繋デ…タの鰍よ伽の顧で〕

区切記号
データエンド

5．設定データ受信

受信キャラクタ

S　TX

　U

　3

　0

U　S

U　S

E　TX

JlS7ピットコ’ド 内容

　　　　“02’’　　　データスタート

　　　　‘．55’I
1二二＝ニニニニニ1：：：ll］…ド［繊11

…・・・… 　“1F”

‘’

ユF’I

“03’’

区’

切記号
各データ識別子1S，H，L，P，W，1，D）

］　　各設定データ｛下位桁から）

〔鱗緊デ■タ鰯および入力の種類で〕

区切記号
データエンド

いずれの場合にもデータは“S　TX’Iで始まり“ETX’’で終わり、各データの間には
区切記号として“U　S　I’が必要です。

次に一例を示します。
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・設定データ受信フォーマットの例

　下記データを受信する場合の受信フ才一マット例を示します。

　　〈測温抵抗体入力の場合＞　　　　　　　　　　く熱電対人力の場合〉

主設定値（S〕：十1肌O剛別　　　　　主設定値1S〕：十100℃（甲）

比例帯1P〕：　30℃｛刊　　　　比例構｛P）：　30℃庁）
」」摂練直（H〕：　　50．O℃rF）　　　　　　　」二聯劃直｛H）：　　50℃rFj

受信　JIS7ビット
キャラクタ　　　コード

STX　・・・…　．102，，

　U・・・…“55，I書ニニニニニニll：二：：］

　US　・・・…　’‘1FlI

　S・・・…“5311

　0　　　…　一・・“30II

　　　　・・・…　“2E’，

　O…一一一“30I，

　O・・・…‘．30’，

　ユ　　・・・…　‘‘311’

　O…一・‘一30，I

　US　……‘‘ユF’I

　P……’‘50Il
　O　　　・・…　一“30’’

　3　　・・・…　‘．33”

　O・…一‘．30I’

　O　　　・・・…　‘’301’

　US　・・・…　．‘ユF，，

　H・…・・“48，，

　O　　　・・・…　’‘30’■

　　　　・・・…　“2El’

　0　　　…　一一一“30，，

　5　　・・・…　‘135，I

　O・…一・“30”

　US　……　．‘1F’’

ETX　……“03．■

内容

テ’一ダスタート

コ　マ　ン　ド
［設定値の割書1

区切記号

主設定値
十100．O℃咋）

区切記号

比例帯
30℃（別

区切記号

上限警報値
50．O℃げ）

区切記号
データエンド

受信　　J工S7ビット
キャラクタ　　　　コ■ド

STX　・・・…　‘’02，1

　U・・・…1’55■，…二二＝二二＝：1：：1：］

　US　・・・…　‘‘1F”

　S……“531，
　O・一・・一‘．30Il

　O・一一一一・‘．30’■

　1
　0　　　一…　一一“30’I

　O　　　・・…　一1‘30’’

　US　・・一・・“1F’，

　P・・・…‘‘5C1’

　O・一…“30，’

　3　　…一一“33’I

　O一・一一・‘．30，1

　O　　・・“・・“30，I

　US　・・…一‘1F’’

　H……’’48’’

　O・・・…“30’’

　5・・・…‘‘35，I

　O・・一・・“30’I

　O・・一・一‘．301’

　US　・・・…　I．1F’’

ETX　・・・…　“03”

内　容

データスタート

コ　マ　ン　ド
［設定値の劃冒］

区切記号

主設定値
十iOO℃｛別

区切記号

比例帯
30℃（別

区切記号

上限警報値
50℃（別

区切記号
データエンド
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6．測定データの送信

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　！’’■’’一’一■一’・’’■’一一’’一’’一一’一’’■’’一’一一一’’’’■’’一’’・’’■’’一一’■’’一’’一’’1’’’’「

　　　　　　　　　　　　　　　　　　※1O：数字の“零”を意味しま九　　1
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　≡．．O：アルファベットの‘’才ウ’’を憲味します。｛

送信キャラクタ　JIS？ビットコード　　内　容

　　STX　■………■‘‘02”　　データスタート

、lllllllll11南昌益イ㌫’l11黒帯

　　　U　S　　　　　　1F　　　区　切　記　号　　　　　伝送コードはすべてJ王S7ピット

　　　M　　　　　　4D　　　　　　　　　　　　　　コードです。

☆1　　　　　　　　　　‘’2E，I　　　　　　　　　　　　　　　☆ユ，☆2

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1’一’一一’’一’一■’’■一一一’’1’’■’1一’’’’■’’■…’’■一’■’’■一「

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　i①熱電対入力の場合　　　　　1
　　　　　　　　　　　　　　　測定温度『1デー1数・桁・蝋の桁を1

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　≡　削除してくだきい。　　　　！

☆・　　　　　い・・〕　1測定温度がマイナスの時は1
　　　・・　　1・区切記号　1・桁目にマ／ナスのトド1

A4ユ 1㍗1∵②箏義㍍1
　　　US　　ユF”区切記号　1小数点が人1ま九　1
※　　0　　　　　　4F’’　　　　　　　　　　　　　！　測定温度がマイナスの時は　！
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1　　　　　　　　　　　　1
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　！　6桁目にマイナスのコード　≡
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　！　　　　　　　　　　　　　　　；
　　　　　　　　　　　　　　　コントロール出力値　　　｛　“2DI’が入ります。　　　：

　　　　　　　　　　　　　　　（具：㌢比の肋値ジ……………………一

　　US　　　ユF－I　区切記号
　　　B　　　　　　　　42”
　　　　　　　　　　　　　コ　　　　　　　　　　　　　　　検出端異常
　　　　　　　　　　　　　　　（1o・O）

　　US　　　ユF’I　区切記号
　　　G　47”コp：㍗㍗別

　　US　　　1F　区切記号
　　ETX　　　　　　03　　　データェ：ノド
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7．エラーコードの送受信

　受信キャラクタ　JIS7ピットコ■ド

STX

　U

　2

　1

US
ETX

　　　　　　　　　　　内容

　　　“02”　　データスタート

　　　‘一55’’
ll11二二ニニニ11二：1：］コーンド［一ラーコード麟1

・・・・・・… 　“ユF’1

・・・・・・… 　　‘’03’’

区切記号
データエンド

違劃言キャラクタ　J1S7ピットコ■ド

STX

　U

　3

　ユ

US

　X

US
ETX

…一・・… 　“02”

　　内容

デ■タスタート

1三1111111コーン

“1F”

“58’I

“1F”

“03’1

ド［エラ■コ’ド嚇言］

区切記号
エラ■コ■ド識易■『子

エラーコード（0～7でOの時はエラーなしを示す。）

区切記号
データエンド

8・オートチ＾一二ングのスタートと終了およびキャンセル

　　受信キャラクタ　JlS7ビットコード　　内　容

STX

　U

　0

　2

US
ETX

・一・・・・… 　　“02’’ データスタート

lllllllllllll㍍二＿タートコ

・・・・…一 　“ユF’，

・・…
　一・・　‘’03’’

区切記号
データエンド

送信キャラクタ　JIS7ビットコード

STX

　U

　ユ

　2

US
ETX

・・……一“ 02”

　　内容

デ■タスタート

llll∵lllll㍍二洲了およ一ヤ〃

・・・・・・… 　“ユF”

・・・・・・… 　　“03’I

区切記号
データエンド
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J工S／＾SCI　I 7単位コード表 （参考）

b7 O o O o 1 1 1 1

止6 O o 1 1 O O 1 一

b5 O 1 O 1 0 i O 1

出5－7 M 止3 b2 b1 O 1 2 3 4 5 6 7

o O o O 0 NUL DLE SP o ＠ P
．、 P

O O 0 1 1 SOH DC1 ！ 1 A Q o q

o 0 1 O 2 STX DC2 “ 2 B R b
『

O o 1 1 3 ETX DC3 ＃ 3 C S o 5

0 1 O O 4 EOT DC4 ＄ 4 D T d t

o 1 O 1 5 ENQ NAK ％ 5 E U o 凹

0 1 1 O 6 ACK SYN 章 6 F V ｛ ■

O 1 1 1 7 BEL ETB 、
7 G W 9 W

1 O 0 o 苧・ BS CAN ｛ 8 H X h
■

1 0 O 1 9 HT EM 〕 9 I Y i 1

1 O 1 O A LF SUB ‡ ： J Z j 2

1 o 1 1 B VT ESC 十 ；
K ．〔 k ｛

1 1 0 o C FF FS 1 ＜ L ￥ 1
■
1

1 1 O 1 D CR GS
一 ＝

M 〕 皿
1

1 1 1 O E S0 RS
． 〉 N く n

一

1 1 1 1 F SI US ／ ？ 0
一

o DEL
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R1〈C由

配α内容は、改良のためお厳リなく変1することかあ1」ます。ご不景ください。
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